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Asistencia para el Producto - Informacion de contacto
Asistencia para el Producto: para solicitar una Autorizacion de devolucién, Calibracion del producto o un
Plan de asistencia para el producto, use los vinculos de la pagina web para el contacto y la asistencia directa.

Ventas del producto: para obtener informacion sobre la adquisicion de productos de supervision de estado,
servicio o servicio de asistencia al cliente, comuniquese con la oficina de ventas de SKF de su localidad.

Informacion general del producto

Para obtener informacion general del producto (por ejemplo, hoja de datos del producto, catalogo de
accesorios, etc.), visite la pagina Productos de supervision de estado en SKF.com y seleccione el vinculo del
producto correspondiente.

Centro de asistencia técnica
Debata/revise los problemas de interés especificos con especialistas de mantenimiento y fiabilidad de todo
el mundo en el SKF Knowledge Centre.

Para recibir asistencia técnica sobre asuntos como la solucion de problemas de instalacion del producto, la
solucion de problemas de rendimiento del producto, etc., utilice nuestra pagina web de asistencia técnica
para comunicarse con uno de nuestros Centros de asistencia técnica.

Registro del producto

Tdmese el tiempo necesario para registrar su producto en www.skf.com/cm/register para recibir ventajas
exclusivas disponibles solo para nuestros clientes registrados, incluida la asistencia técnica, el sequimiento
de su prueba de pertenencia y la recepcion de informacidn sobre actualizaciones y ofertas especiales.ca,
controlar su prueba de pertenencia y estar al dia de actualizaciones y ofertas especiales. Visite nuestro sitio
web si desea mas informacion sobre estas ventajas.

Opine sobre nosotros
Es importante que esté satisfecho con la calidad de nuestros manuales de usuario del producto.
Apreciamos su informacion; si tiene comentarios o sugerencias para mejorar, opine sobre nosotros.
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SKF — Garantia limitada

GARANTIA

Conforme a los términos y condiciones del
presente documento y siempre y cuando no se
haya realizado un acuerdo escrito entre la
unidad de venta dentro del Grupo SKF ("SKF") y
el Comprador que cubra la venta de los
Productos (definidos mas adelante) e incluya
especificamente la garantia del Producto, SKF
garantiza al Comprador que, durante el periodo
de garantia especificado a continuacion, los
productos vendidos por SKF que figuran debajo
(los "Productos"), si se instalan, mantienen y
usan correctamente, estan libres de defectos de
fabricacion y mano de obra, y son adecuados
para los fines normales para los que se
disenaron.

REPARACIONES LIMITADAS QUE PUEDE
RECIBIR EL COMPRADOR

Esta garantia limitada define la Unica y exclusiva
responsabilidad de SKF y la Unica y exclusiva
reparacion que puede recibir el Comprador
respecto a cualquier reclamacion que sea fruto
de o esté relacionada con cualquier presunto
defecto en cualquier Producto vendido por SKF,
incluso si dicha reclamacion se basa en agravio
(incluidas negligencia o responsabilidad por
hechos ajenos), incumplimiento del contrato o
cualquier otra teoria legal. Si el Producto no se
ajusta a esta garantia limitada, el Comprador
debe notificarlo a SKF o al representante
autorizado de SKF en un plazo no superior a
treinta (30) dias desde el descubrimiento de la
disconformidad; siempre y cuando, sin embargo,
gue SKF no sea responsable de ninguna
reclamacion cuya notificacion SKF reciba cuando
hayan pasado mas de treinta (30) tras la
expiracion del periodo vigente de la garantia
correspondiente respecto al Producto. Tras la
recepcion dentro del plazo de la notificacion por
parte del Comprador, SKF puede, a su entera
discrecion, modificar, reemplazar el Producto, o
reembolsar al Comprador cualquier importe que
hubiese abonado a SFK en concepto de pago
por el Producto, con dicho reembolso distribuido

proporcionalmente a lo largo del periodo de
garantia.

PERIODO DE GARANTIA

Excepto lo que se indique expresamente a
continuacion, el periodo de garantia de cada
producto entra en vigor a partir de la fecha en
que SKF envia el Producto al Comprador.

90 DIAS DE GARANTIA

SKF proporciona una garantia de noventa (90)
dias para los productos siguientes: conjuntos de
cables, terminales de conexion rapida (MQC)
MARLIN, sondas magnéticas para la medicion

de temperatura y cualquier equipo modernizado.

UN ANO DE GARANTIA

SKF proporciona una garantia de un (1) afio
para los productos siguientes: todos los
productos y accesorios de Microlog, todas las
aplicaciones Microlog Inspector incluidos los
equipos portatiles, todos los gestores de datos
(MDM) MARLIN, todos los detectores de estado
(MCD) MARLIN, todos los detectores
inalambricos de estado de la maquina (WMCD),
todos los sistemas en linea (IMx) Multilog, todas
las unidades de supervision de estado (CMU,
TMU) Multilog, las unidades de supervision local
(LMU) Multilog, todas las unidades de
supervision inalambrica (WMx), Multilog On-line
System Wireless Vibration Transmitter (WVT
ISA100), todos los sistemas de supervision
inaldmbrica V/T, todos los sensores Vibration
PenPlus, todos los asesores de estado de la
magquina (MCA), todos los indicadores de estado
de la maquina (MCI), todos los transmisores,
todos los madulos de interfaz de monitor (MIM),
todos los transmisores de estado de la
magquinaria (MCT), todos los productos
MicroVibes y los productos personalizados que
lleven el prefijo CMCP (menos los articulos
consumibles o fungibles), Sistemas de
alineacion del eje TKSA 60y TKSA 80 incluidos
los equipos portatiles, unidades de medida y
accesorios.



DOS ANOS DE GARANTIA

SKF proporciona una garantia de dos (2) afios
para los productos siguientes: todas las sondas
Eddy estandar, controladores de sonda Eddy y
cables de extension para sonda Eddy, todos los
sisteras en linea Multilog (DMx), todos los
sensores inalambricos de estado de la maquina
y todos los sistemas de supervision de la
maguinaria M800A y VM600.

Para todos los sistemas en linea (On-Line
Systems) (definidos mas adelante) que cumplan
con los criterios 1 y 2 descritos a continuacion,
el periodo de garantia sera de treinta (30)
meses a partir de la fecha en que SKF los envia
al Comprador, de dos (2) afos a partir de la
fecha en que SKF los instala y se encarga de
ellos o de dos (2) afios a partir de la fecha en
gue SKF o su representante autorizado los
audita y se encarga de ellos, el periodo que
venza primero.

Criterio 1.

Los dispositivos usados con un sistema en linea
(IMx) Multilog, la unidad de supervision de
estado (CMU) Multilog, la unidad de supervision
local (LMU) Multilog, incluido, pero sin limitarse,
el dispositivo sensor, los cables de interconexion,
las cajas de conexiones, si las hubiere, y la
interfaz de comunicaciones, sélo deben tener
componentes o dispositivos que SKF haya
suministrado o aprobado. El ordenador del
Cliente debe cumplir los requisitos estipulados
por SKF.

Criterio 2.

SKF o su representante autorizado han
instalado el sistema en linea o han efectuado
una auditoria a la instalacion y se han
encargado del sistema en linea.

Por “sistemas en linea” (On-Line Systems) se
entienden los sistemas que se componen de
sistemna en linea (IMx) Multilog, unidades de
supervision de estado (CMU) Multilog, unidades
de supervision local (LMU) Multilog y cualquier
dispositivo sensor o de entrada, los cables de

interconexion entre los dispositivos sensores o
de entrada y el sistema en linea (IMx) Multilog,
las unidades de supervision de estado (CMU)
Multilog y las unidades de supervision local
(LMU) Multilog, y los sistemas de cables entre y
el sistema en linea (IMx) Multilog, la unidad de
supervision de estado (CMU) Multilog, la unidad
de supervision local (LMU) Multilog (LMU) v la
interfaz de comunicaciones con tecnologia de
SKF con el equipo host.

CINCO ANOS DE GARANTIA

SKF proporciona una garantia de cinco (5) afios
para los productos siguientes: sensores sismicos
especiales.

GARANTIA LIMITADA DE POR VIDA

Se proporciona esta Garantia limitada de por
vida (segln lo establecido a continuacion) para
los productos siguientes: sensores sismicos
estandar de las series CMSS 2XXX y CMSS 7XX
(acelerémetros y transductores de velocidad)
como se indican y publican en el Catalogo de
sensores de vibracion de SKF.

(A) Conforme a los términos del presente
documento, SKF proporcionara una
"Garantia limitada de por vida" para los
productos especificados anteriormente
vendidos por SKF después del 15 de abril
de 2014. Seg(n esta Garantia limitada de
por vida, dichos productos deberan estar
libres de defectos de fabricacion y mano de
obra al momento del envio. Sialgln
producto no cumpliera con los términos
previstos en esta Garantia limitada de por
vida durante la vida del producto, SKF, a su
entera discrecion, reparara, reemplazara o
intercambiara los productos por el mismo
modelo si SKF ain dispone de los
componentes necesarios para los productos
desde el punto de vista comercial. SKF no
proporcionara la Garantia limitada de por
vida para productos danados por accidente,
abuso, uso indebido, negligencia, instalacion
incorrecta, problemas de energia eléctrica,
desastres naturales, o desmontaje,
reparacion o modificacion sin autorizacion.



(B) Tras la recepcion de los productos con
Garantia limitada de por vida, SKF se hara
cargo de todos los gastos de envio de los
productos gue hayan sido reparados,
reemplazados o intercambiados al punto
original de envio. SKF se reserva el
derecho a rechazar la reparacion o
reemplazo de los productos si no se
encuentran fallas.

(C) Para las reclamaciones de garantia, el
Comprador original debera presentar a SKF
el modelo y los nimeros de serie
correspondientes, la fecha de la compra, la
naturaleza del problema y prueba de la
compra. SKF, a su entera discrecion,
determinara si el Comprador debe devolver
el producto cubierto por esta garantia a
SKF.

(D) La garantia expresa que se establece en la
Garantia limitada de por vida sustituye y
excluye toda otra garantia expresa o
implicita incluidas, sin caracter restrictivo,
las garantias implicitas de aptitud comercial
y aptitud para un propoésito particular.

(E) Las Unicas obligaciones de SKF previstas en
esta Garantia limitada de por vida se
establecen en los parrafos (A) y (B), y la
responsabilidad de SKF prevista en esta
Garantia limitada de por vida no debe
exceder el precio de compra del producto,
sumado a los gastos de envio y entrega que
SKF pueda estar obligado a pagar conforme
al parrafo (B).

(F) EN NINGUN CASO, SKF SERA
RESPONSABLE O SE VERA OBLIGADO
ANTE EL COMPRADOR 0 ALGUNA OTRA
PERSONA POR DANOS ESPECIALES,
EJEMPLARES, PUNITIVOS,
ACCIDENTALES, DIRECTOS, INDIRECTOS,
GENERALES 0 CONSECUENTES
(INCLUIDOS, SOLO A MODO DE EJEMPLO,
PERDIDA DE BENEFICIOS O AHORROS,
PERDIDA DE ACTIVIDAD EMPRESARIAL O
PERDIDA DE USO) NI CUALQUIER OTRA
PERDIDA, COSTE 0 GASTO

RELACIONADOS CON LOS PRODUCTOS,
PREVISIBLES 0 NO O SI SKF FUE
ADVERTIDO DE LA POSIBILIDAD DE
TALES DANOS, PERDIDAS, COSTES, O
GASTOS.

(G) La Garantia limitada de por vida rige
Unicamente para el Comprador original y
no es transferible.

OTROS PRODUCTOS SKF

Cualguier producto de SKF suministrado por el
presente documento pero que no cubre esta
garantia limitada queda cubierto por la garantia
limitada de SKF correspondiente a dicho
producto o, si dicha garantia no existiera, queda
cubierto por la garantia de 90 dias indicada
anteriormente.

GARANTIAS DE PRODUCTOS DE OTROS
FABRICANTES

Por lo que respecta a los productos de otros
fabricantes que SKF venda al Comprador, SKF
transfiere al Comprador cualquier garantia que
el proveedor de dicho producto de otros
fabricantes hubiera extendido hasta el limite en
gue esta clase de garantias se pueda transferir.

CONDICIONES

Como condicion para aplicar las obligaciones de
la presente garantia de SKF y si SKF lo solicita o
autoriza por escrito, el Comprador debe enviar a
SKF cualquier producto que el Comprador
declare defectuoso. El Comprador debe enviarlo
con portes pagados a la fabrica de SKF 0 a un
centro de servicios autorizado SKF devengara
al Comprador el coste del transporte de
cualquier producto que se reemplace. El
Comprador acepta abonar a SKF el importe del
Producto reemplazado al precio de facturacion
gue tenia en su momento, si posteriormente
SKF establece que el producto que se sustituyd
se ajusta a lo que estipula esta garantia limitada.

SKF no tiene obligacion ni segln esta garantia
ni ninguna por otra el uso y desgaste normales
respecto a ningln Producto que, tras el envio y



cualquier clase de instalacion realizada por SKF
(si el Comprador lo ha solicitado mediante el
contrato), se haya visto, segiin el Unico criterio
de SKF, sujeto a accidente, maltrato, uso
indebido, montaje o segundo montaje
incorrectos, lubricacidn incorrecta, alteracion o
reparacion incorrectas, o mantenimiento,
negligencia, funcionamiento excesivo o defectos
causados por o atribuibles al Comprador,
incluido pero sin limitarse al incumplimiento por
parte del Comprador de cualquiera de las
instrucciones escritas que SKF hubiera
proporcionado al Comprador.

SKF podra someter o no a prueba, investigar y
analizar los Productos que se retornen a SKF, si
lo considera razonable y apropiado seg(n su
Unico criterio. Como condicion adicional a las
obligaciones de SKF por el presente documento,
el Comprador debe proporcionar su
colaboracion razonable a SKF en el transcurso
de la revision por parte de SKF de cualquier
reclamacion de garantia incluidos, solo a titulo
de ejemplo, la aportacion a SKF por parte del
Comprador de cualquier dato como
reparaciones, historial de funcionamiento,
montaje, sistema de cables o lubricaciones del
Producto que sea objeto de reclamacion de
garantia por parte del Comprador.

EXCEPTO LA GARANTIA DE TiTULO Y EN
CUANTO A LAS GARANTIAS QUE SE
ESTABLECEN DE FORMA EXPRESA EN EL
PRESENTE DOCUMENTO, SE COMPRENDE Y
ACUERDA QUE:

(A) SKF NO EXTIENDE NINGUNA OTRA
GARANTIA, REPRESENTACION NI
INDEMNIZACION, IMPLICITA NI
EXPLICITA, INCLUIDAS SIN LIMITARSE
CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE
APTITUD COMERCIAL, APTITUD PARA UN
PROPOSITO PARTICULAR, O NO
INCUMPLIMIENTO;

(B) EN NINGUN CASO SKF SERA
RESPONSABLE NI SE VERA OBLIGADO
POR DANOS ESPECIALES, EJEMPLARES,
PUNITIVOS, ACCIDENTALES, DIRECTOS,
INDIRECTOS, GENERALES 0

CONSECUENTES (INCLUIDOS, SOLO A
MODO DE EJEMPLO, PERDIDA DE
BENEFICIOS O AHORROS, PERDIDA DE
ACTIVIDAD EMPRESARIAL O PERDIDA DE
USO) NI CUALQUIER OTRA PERDIDA,
COSTE O GASTO RELACIONADOS CON
LOS PRODUCTOS Y SERVICIOS, SI LOS
HUBIERE, PROPORCIONADOS POR SKF, Y
ESTA EXENCION DE RESPONSABILIDAD
SE EXTIENDE TAMBIEN A CUALQUIER
RESPONSABILIDAD DE FALTA DE
RENDIMIENTO CAUSADA POR UNA
NEGLIGENCIA NORMAL 0 GRAVE DE SKF,
Y EN TODOS LOS CASOS AL MARGEN DE
SI ALGUNO DE LOS MOTIVOS
EXPUESTOS ARRIBA ERA PREVISIBLE O
NO O SI SKF FUE ADVERTIDO DE LA
POSIBILIDAD DE TALES DANOS,
PERDIDAS, COSTES, 0 GASTOS; Y

(C) SKF NO HA AUTORIZADO A NINGUNA
PERSONA A ESTIPULAR
INDEMNIZACIONES CONTRARIAS O
ADICIONALES, REPRESENTACIONES NI
GARANTIAS EN NOMBRE DE SKF. LAS
LIMITACIONES Y EXENCIONES DE
RESPONSABILIDAD ANTERIORES SE
APLICARAN A LA VENTA DE CUALQUIER
PRODUCTO REALIZADA POR SKF HASTA
EL MAXIMO QUE PERMITA LA LEY
VIGENTE.

Las reparaciones exclusivas que se
proporcionan en esta garantia limitada no se
deben considerar que no hayan respondido a su
proposito esencial si SKF esta dispuesto y es
capaz de aplicarlas hasta el limite y la forma en
gue se hayan establecido en esta garantia
limitada.

® SKF, MICROLOG y MULTILOG son marcas
comerciales registradas del Grupo SKF.
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A Mensajes de seguridad

A jADVERTENCIA! Es sumamente importante tomar medidas de seguridad. Lea
y siga todas las advertencias de este documento antes de manejar y utilizar el
equipo. Si no lo hace, puede sufrir danos graves o danar el equipo y los datos.

jADVERTENCIA! Los avisos 0 mensajes de advertencia pueden alertarlo sobre un
procedimiento, practica, condicion o reglamentacion que se debe respetar estrictamente
para evitar la destruccion o pérdida de equipos, o la corrupcion o pérdida de datos.

IMPORTANTE: Estos mensajes significan que existe el riesgo de danos a la propiedad o
al producto si no se siguen las instrucciones.

Seguridad del personal

Use la indumentaria apropiada. No use ropa holgada ni alhajas. Mantenga el cabello, la
ropa y los guantes fuera del alcance de las partes moviles.

No adopte posturas forzadas. Use un calzado apropiado y mantenga el equilibrio en
todo momento para tener un mejor control del dispositivo en situaciones inesperadas.

Use un equipo de seguridad. Use siempre gafas de seguridad. Deben usarse calzado
de seguridad antideslizante, casco y proteccion auditiva para las condiciones apropiadas.

No repare ni realice ajustes en un equipo con corriente, en ninguna circunstancia.
Siempre tiene que haber presente una persona capaz de ofrecer primeros auxilios.

Para trabajar en una fuente de alta tension o cerca de ella, debe haber recibido un
curso de primeros auxilios aprobado por el sector.

Debe recibir primeros auxilios o atencion médica inmediatamente después de sufrir un
dano. Nunca desatienda un dano, por leve que pueda parecer.

Seguridad del dispositivo
Use Unicamente los accesorios recomendados por el fabricante.
No intente abrir el dispositivo.

Los servicios de reparacion y mantenimiento deben realizarse (nicamente con el
personal de reparacion calificado de SKF.

Use solo accesorios recomendados o suministrados por SKF.

Equipo con corriente

No trabaje nunca en un equipo con corriente a menos que una autoridad responsable le
haya autorizado para ello. Los equipos eléctricos con corriente son peligrosos. Una
descarga eléctrica de un equipo con corriente puede provocar la muerte. Si tiene que
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efectuar trabajos de emergencia autorizados en equipos con corriente, debe cumplir
estrictamente las disposiciones de seguridad aprobadas.

Entornos peligrosos

Este producto incluye instrucciones para instalaciones en areas peligrosas.

No sumerja la unidad en agua

Este equipo esta protegido contra el polvo y las salpicaduras. Sin embargo, evite que
entre en contacto directo con agua, superficies himedas o que funcione en ambientes
con alta condensacion de humedad. En estas condiciones, el dispositivo puede
funcionar mal, y hay riesgo de lesiones o danos graves en caso de que ocurra una
electrocucion o un incendio. Antes de utilizarla, la unidad debe estar completamente
seca. No abra la tapa de la ranura de la tarjeta en lugares donde haya riesgo de
contacto con agua u otros elementos contaminantes.

Prevenga los danos y las lesiones

Para prevenir dafios graves en la unidad o lesiones por una posible una caida de la
unidad, si no utiliza la unidad, déjela sobre una superficie solida y estable. No cologue
encima de ella objetos pesados.

Limpie el dispositivo con un pafio himedo. No emplee liquidos de limpieza, productos
abrasivos ni aerosoles. Pueden dafar la unidad; ademas, incrementan el riesgo de
incendio o electrocucion.

No exponga el compartimiento de las baterias

No abra el compartimiento de las baterias en areas peligrosas ni donde pueda entrar en
contacto con agua o con materiales contaminantes.

Acerca de este manual

Este manual es una introduccion a los sistemas Microlog serie GX-R, -M y -F de SKF.
Proporciona informacion exhaustiva y detallada de las pantallas de configuracion de los
modelos GX-R, -My -F, asi como pantallas de recopilacion de datos y opciones de
evaluacion de datos. Esta informacion resulta fundamental para configurar el
dispositivo Microlog serie GX, y para obtener y visualizar datos relativos a la maguinaria.

Convenciones de este manual del usuario
En este manual se utiliza una serie de convenciones:

La negrita se utiliza para indicar texto que aparece en un men( o una pantalla
de datos del dispositivo Microlog.

La cursiva se usa para hacer hincapié en informacion que se considera
importante.

» :son signos de notas para el usuario.

Las vifietas () se emplean para indicar los pasos de un procedimiento. ®
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GX_ R En este manual, todo el contenido que se refiera especificamente al modelo
— GX-R se muestra en texto azul y va seguido del simbolo GX-R.

GX-72 El firmware de Microlog esta disponible en la unidad de Microlog con la
certificacion de Clase 1, Div. 2, Grupos A, B, C, D o la certificacion Zona 2 de
ATEX. En este manual, el texto que se refiere especificamente al uso de la
unidad Zona 2 de ATEX se indica con el siguiente simbolo.

Introduccion general de los capitulos

Los capitulos de este manual se estructuran de forma que los usuarios nuevos del
dispositivo Microlog serie GX puedan configurarlo facil y rapidamente, y puedan
emplearlo de inmediato para obtener datos de vibracion de maquinaria. Los capitulos
se organizan siguiendo un orden logico tal como se explica a continuacion:

Capitulo 1, Introduccion: presenta el contenido de este manual y ofrece una
descripcion general de los sistemas Microlog serie GX-R, -M y —F; y sistemas Microlog
serie A. Se proporciona informacion importante “como punto de partida”, por ejemplo
los modos del dispositivo Microlog, el uso general de botones y menis, y como usar sus
conectores.

Capitulo 2, Coémo configurar su Microlog serie GX: describe como usar los modulos
de configuracion y configuracion del sensor para configurar el sistema y las preferencias
del sensor y las configuraciones de nivel global para preparar la recoleccion de datos.

Capitulo 3, Modulo de RUTA: describe la forma de obtener y revisar mediciones de
RUTA descargadas del software host SKF @ptitude Analyst.

Capitulo 4, Madulo analizador: explica la configuracion, la realizacion y la revision de
los datos de mediciones para PUNTOS que no fueron descargados previamente desde el
software @ptitude Analyst. También describe como configurar y realizar los
procedimientos de pruebas bump que determinan las frecuencias naturales de una
maquina o estructura, mediciones de orbitas de ejes y mediciones actuales del motor.

E

Capitulo 5. Madulo de equilibrado: describe como realizar el equilibrado de
magquinaria para resolver planos simples, planos dobles y equilibrado en la pareja
estatica con alta precision.

Capitulo 6. Madulo de registro de datos: describe como usar el registro de datos para
registrar la sefial de vibracion cruda en una maquina (forma de onda de tiempo).

Capitulo 7, Modulo de arranque/parada: describe la forma de configurar, registrar y
analizar datos de arranque/parada, sucesos intermitentes y sefiales de vibracion de
oscilacion momentanea procedentes de maquinaria en régimen no estacionario
mediante Microlog serie GX.

@ &

Capitulo 8, Madulo de funcion de respuesta de frecuencia: describe la forma de

configurar y utilizar el Modulo de funcion de respuesta de frecuencia con Microlog serie
GX.

Capitulo 9, Madulo de comprobacion de conformidad: describe la forma de
configurar las mediciones de las pruebas para descargar en Microlog serie GX 'y como
efectuar informes de conformidad con este dispositivo.

&
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¢Qué es el sistema Microlog serie GX?

Capitulo 10, Médulo Spindle Test: describe como configurar y realizar las mediciones
Spindle test.

Capitulo 11, Médulo del Idler Sound Monitor: describe cémo configurar y utilizar
mediciones acUsticas para una pronta deteccion de averias en el soporte de la cinta
transportadora y restituye los rodillos de las poleas.

Apéndice A, Sin RUTA: describe la forma de configurar, la realizar y la revisar
mediciones que no se han transferido desde el software host SKF @ptitude Analyst.

Apéndice B, Actualizaciones de campo y accesorios: describe las actualizaciones
disponibles del mddulo de Microlog y proporciona un vinculo al catalogo de accesorios
de SKF Microlog.

Apéndice C, Uso de los auriculares y la luz estroboscopica: describe como conectar
los auriculares vy la luz estroboscdpica en el GX.

(5X-77| Apéndice D, Instrucciones de seguridad: describe las limitaciones y las precauciones
para areas peligrosas Clase | Div. 2 y al utilizar el Microlog CMXA 75-SL-72 en un area
restringida de tipo Zona 2 segln la directiva ATEX.

¢Que es el sistema Microlog serie GX?

Se trata de un sistema que los encargados del mantenimiento de la maquinaria
emplean para obtener y analizar datos de las vibraciones de la maquinaria de rotacion,
con el fin de reducir costes de mantenimiento y periodos de inactividad.

Figural - 1.
Sistema Microlog serie GX.

Un sistema Microlog serie GX consta de tres componentes:
e Un colector de datos Microlog serie GX.

e Mbdulos de aplicacion instalados en el colector de Datos Microlog, y
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¢Qué es el sistema Microlog serie GX?

e Una computadora host con software @ptitude Analyst o software administrador de
analisis e informe.

Colector de datos Microlog serie GX

El colector de datos “microlog” de la serie GX de Microlog consiste en un terminal
portatil, ligero y con cuatro canales destinado a recopilar y almacenar datos. Obtiene,
entre otras mediciones de supervision del estado, la vibracion y la temperatura de la
maguinaria. Aparte de las observaciones visuales, el sistema Microlog serie GX
posibilita el analisis detallado del estado de la maquinaria de diversos entornos
industriales en condiciones adversas.

El sistema Microlog, junto con sus actualizaciones, lleva a cabo todas las tareas propias
del mantenimiento preventivo de la maquinaria. De forma automatica, recopila
mediciones dinamicas (vibracion) y estaticas (proceso) de practicamente cualquier
fuente; tiene pantallas de configuracion sencillas para capturar con rapidez los datos
relativos a aplicaciones especificas, tales como el equilibrio. Asimismo, permite
configurar hasta 12 mediciones para la recoleccién automatica de datos en una
ubicacion de sensor.

Con el sistema Microlog se pueden usar numerosos dispositivos de entrada. Las
mediciones de vibraciones se obtienen mediante una sonda portatil, una sonda
montada magnéticamente, sensores montados de forma permanente o un sistema de
supervision instalado. Por su parte, las mediciones de temperatura se llevan a cabo
mediante un sensor infrarrojo sin contacto o mediante una sonda de contacto.

(GX-72| | Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Los valores que aparecen en otros indicadores se pueden introducir en el dispositivo
Microlog pulsando las teclas alfanuméricas pertinentes del teclado. Asimismo, se
pueden introducir comentarios y observaciones en forma de notas codificadas.

Aparte de funcionar como recopilador de datos, el sistema Microlog posee todas las
caracteristicas y prestaciones de un potente analizador para capturar y ver en pantalla
espectros en alta resolucion para realizar analisis pormenorizados. En la pantalla de
cristal liquido (LCD) en color se puede ver un espectro de frecuencia de transformacion
rapida de Fourier (FFT).

Indicadores LED

Durante el proceso de obtencion de datos, los tres indicadores de la pantalla, situados
en la parte superior derecha, muestran el estado de la medicion conforme tiene lugar la
recopilacion de datos. La pantalla de obtencion de datos se describe a continuacion.

Color Gmbar solamente: obtencion de datos en curso.

Color verde solamente: obtencion de datos finalizada; los resultados de la medicion no
son de alarma.
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[y

Color rojo y verde: obtencion de datos finalizada; los resultados de la medicion son de
alarma.

[ R -

Azul: se enciende un LED azul cuando Microlog establece la comunicacion con el
software SKF @ptitude Analyst.

» Rojo y azul comparten el mismo LED, por lo tanto, si el dispositivo
se esta cargando cuando se establecen las comunicaciones, se
observa un LED de color rosa.

Modulos de aplicacion Microlog

Microlog Serie GX utiliza médulos de aplicacion instalados en la unidad para realizar
varios controles de magquinaria necesarios. Cada médulo realiza una tarea especifica de
control de la vibracion. Los médulos actuales son los siguientes:

e Configuracion e Configuracion de senror

¢ Ruta e Analizador

e Equilibrado e Registro de datos

e Arranque / Parada e Funcion de respuesta de frecuencia
e \Verificacion de conformidad e Spindle Test

e |dler Sound Monitor

Todos los médulos de arriba son preinstalados en la fabrica SKF en todos los modelos
de Microlog. Sin embargo, no todos los médulos son prelicenciados en todos los
modelos de Microlog. Un modulo debe tener licencia para que esté activo (quiere decir
que los modulos que no tengan licencia no estaran activos, y muestran iconos de
mébdulos atenuados). Varios de los modelos de Microlog Serie GX (GX-R, -M y —F) tiene
modulos especificos prelicenciados en la fabrica SKF. Sin embargo, si usted requiere un
maodulo que no esta prelicenciado para cualquier modelo Microlog, usted puede
comprar la licencia y activar el moédulo en su lugar. Esto permite personalizar su
Microlog Serie GX para necesidades especificas.

Modelos Microlog basados en RUTA

Los sistemas de las series Microlog GX-R, -M, y -F estan prelicenciados para recolectar
datos basados en RUTA. Eso quiere decir que ellos facilitan la recoleccion y la revision
de las mediciones de RUTA descargadas desde el programa host del SKF @ptitude
Analyst.

Microlog GX-R

El modelo GX-R de Microlog es un sistema recopilador de datos a nivel de entrada,
basado en RUTAS, que proporciona funciones basicas de recoleccion de datos y de
revision de funcionalidad, pero no proporciona funciones de analisis de campo.
También, el GX R esta limitado a un sélo canal de recoleccion de datos. Este modelo de
Microlog tiene los siguientes modulos prelicenciados de fabrica SKF:

e Configuracion
¢ Ruta

SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Introduccion al sistema SKF Microlog serie GX
¢Qué es el sistema Microlog serie GX?

Microlog GX-M

El modelo GX M es un recolector de datos de RUTA de nivel medio-alto/ analizador que
tiene los siguientes modulos prelicenciados de la fabrica SKF:

e Configuracion Configuracion del sensor Ruta Analizador Equilibrado
Microlog GX-F

El modelo GX F es un recolector de datos de RUTA de nivel medio-alto/ analizador que
tiene los siguientes modlus pre-licenciados de fabrica SKF:

e Configuracion
e Configuracion del sensor

¢ Ruta
¢ Analizador / Prueba Bump
e Equilibrado

e Arranque / Parada

e Respuesta de frecuencia

e Funcion Prueba Sprindle

¢ Recolector de datos

e Comprobacion de conformidad
¢ |dler Sound Monitor

GX-A - El modelo Microlog base

Mientra que los modelos de Microlog anteriormente definidos: GX-R, -M, y -F, todos
llegan con el modulo RUTA prelicenciado y por eso se comunica con el SKF @ptitude
Analyst para proporcionar la recoleccién basada en datos, el modelo GX-A tiene solo los
modulos de configuracion prelicenciados y por eso se lo describe como el “modelo base”
de Microlog. Los modulos pre-licenciados del modelo GX-A incluyen:

e Configuracion
e Configuracion del sensor

Las licencias para los modulos adicionales son comprados para el GX-A para
proporcionar una configuracion personalizada en el GX-A para el control necesario de
magquinaria. Por ejemplo, el analista de vibraciones en un negocio de reparacion de
motores puede comprar el modelo Microlog GX-A con las licencias de los modulos
Comprobante de conformidad, Analizador y Equilibrado. Si ellos luego expanden su
operacion y necesitan condiciones de control basados en RUTA, ellos pueden comprar la
licencia de los modulos RUTA (o cualquier otra licencia de médulos) segln requieran.

Software de host @ptitude Analyst

El programa @ptitude Analyst de SKF funciona con el sistema Microlog para que los
responsables del mantenimiento de la maquinaria configuren mediciones y gestionen
datos relativos al estado de las maguinas.

@ptitude Analyst ayuda al personal de mantenimiento a determinar el auténtico estado
de la maquinaria de rotacion y a tomar las decisiones basicas de mantenimiento segln
el estado de la maquinaria.

Este programa permite configurar las mediciones facilmente y presenta los datos
recopilados en formato de estadisticas, informes y graficos a fin de obtener informacion
Gtil para el analisis.
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Pantalla principal del Microlog serie GX
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Figural - 2.
Una pantalla de espectro de @ptitude Analyst.

Si desea mas informacion sobre el uso del software @ptitude Analyst, consulte el
correspondiente Manual del usuario.

> El equipo host presenta distintas configuraciones minimas en
funcion del programa @ptitude Analyst que se utilice. Para
obtener mas informacion sobre la configuracion minima, consulte
el Manual del usuario de @ptitude Analyst.

Software administrador del modulo de analisis e informes de SKF

Datos de los mddulos de Analizador (Por ejemplo Arranque/Parada, Recolector de Datos,
etc.) es tipicamente almacenada y vista en las series GX de Microlog. Ademas, la
aplicacion del Modulo de analisis e informes (ARM) de SKF ofrece las funciones de
analisis mas poderosas para ver datos de los modulos de Microlog en un equipo host.

Pantalla principal del Microlog serie GX

El sistema Microlog serie GX esta provisto de una pantalla de cristal liquido en color
supertwist de alta definicion . En esta pantalla, aparece todo lo necesario para
identificar y evaluar una medicion (identificacion, descripcién, unidades de ingenieria,
alarmas de advertencia y valor actual).

Al encender el sistema Microlog serie GX, aparece la pantalla de bienvenida de SKF ; en
ella, se muestran los médulos instalados en la unidad, asi como el nimero de version
del firmware. Pocos segundos después, en el sistema Microlog serie GX muestra de
forma automatica la pantalla principal con todos los médulos, los médulos que no se
compraron estan inactivos (iconos de madulos atenuados) y requeriran una clave de
licencia para activarlos antes de su uso (figura 1 - 3).

» Consulte la seccion Administracion de modulos para mas detalles
sobre como eliminar los iconos no deseados o no utilizados de la
pantalla principal.
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Administracion de médulos
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Figural - 3.

tarjeta SD instalada
Indicador de nivel de bateria que muestra cuando se conecta una fuente AC.

Pantalla del Ment principal del Microlog serie GX.

Los modos de operaciones disponibles (tanto preinstalados como comprados) son
identificados mediante iconos en el area de visualizacion de la pantalla principal.

Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Administracion de modulos

Como se describi6 anteriormente, Microlog siempre viene de fabrica con todos los
modulos disponibles preinstalados, independientemente de si se compraron o no. Sin
embargo, los modulos que no se compraron estan inactivos (iconos de méddulos
atenuados) y para poder usarlos necesita activarlos con la clave de licencia.

La administracion de modulos permite:

Usar el Administrador de mddulos para ocultar o mostrar iconos de médulos (por
ejemplo, ocultar iconos de un mddulo inactivo)

Desinstalar de los médulos que no se usaran (por ejemplo, puede desinstalar
mddulos inactivos para liberar espacio en el disco interno)

Activar mddulos con la clave de licencia (por ejemplo, para activar un médulo
preinstalado luego de comprarlo)

Instalar médulos (por ejemplo, para volver a instalar un madulo que se desinstald
anteriormente)
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> Lainstalacion de modulos se encuentra descripta en el
documento Administrador de médulos y procedimientos de
instalacion del firmware incluido en el CD del producto.

Como ocultar y mostrar iconos
Los iconos de los moddulos no activados aparecen atenuados.

El Administrador de médulos Microlog le permite ocultar los iconos de mddulos
preinstalados. Por ejemplo, si lo desea puede ocultar todos los iconos inactivos
(atenuados) También puede usar el Administrador de madulos para mostrar iconos
que se ocultaron anteriormente. Por ejemplo, si decide comprar y activar un modulo
para el que se oculto el icono, primero debe "mostrar” el icono.

» Pude ocultar y mostrar iconos para los modulos activos e
inactivos.
» Cuando se oculta un icono, el modulo correspondiente no aparece

en el Men( principal, en el cuadro Acerca de ni en la ventana de
bienvenida al encender la unidad ni al reiniciar la aplicacion.

Como ocultar o mostrar iconos de modulos:
e Enla pantalla Men( principal, seleccione el icono Conf.

e Pulse 0/ flecha arriba (Shift) y el botdn de funcion de los Médulos. El
Administrador de modulos mostrara una lista de los modulos instalados. Los
madulos con los correspondientes iconos ocultos aparecen [entre corchetes]. El
segundo botdn de funcion aparecera como Ocultar si el icono del modulo resaltado
no esta oculto o como Mostrar si esta oculto.

for de médulos  Adm [ 71j08:43

Seleccione los modulos a ocultar
o desinstalar.

Mombre del mo... | Version
[ ANALIZADOR 4.03 b...
[ EQUILIB. 4.03 b...
[ | COMPROBADO... 4.03 b...
LI FRF 4.03 b...
[ | IDLER MONITOR 4.03 b...
L] GRABADOR 4.03 b...
[ rucD 4.03 b... __

[ | CONFIGURACI... 4.03 b...
[ | SPINDLE TEST  4.03 b... IE'

Ocultar |e|ec+:i0ru Atras

Figural - 4.
Pantalla del Administrador de madulos.
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e Use las teclas de flecha arriba /abajo para resaltar el modulo para el que desea
ocultar o mostrar el icono y pulse el segundo botdon de funcion para Ocultar o
Mostrar el icono.

» Sidesea ocultar o0 mostrar varios modulos al mismo tiempo,
resalte cada uno de los mddulos y pulse Seleccionar. Aparecera
una casilla de verificacion al lado de cada uno de los modulos
seleccionados. Si selecciona varios modulos y algunos estan
ocultos y otros no, el boton Mostrar / Ocultar reflejara el estado
de cada modulo resaltado. Al pulsarlo, los modulos que ya se
encuentran en ese estado permaneceran igual.

e Cuando termine de ocultar o mostrar los modulos, pulse la tecla de funcion Atras
para salir del Administrador de modulos.

Desinstalacion de modulos

El boton Desinstalar en la pantalla Administrador de modulos le permite eliminar por
completo de la memoria interna de Microlog los modulos resaltados / seleccionados.
Puede resultar Util si hay poco espacio en la memoria y no usara el modulo. Consulte
las instrucciones para ocultar iconos de modulos descritas arriba y en vez de seleccionar
el boton Ocultar, seleccione el boton Desinstalar.

» Puede volver a instalar un modulo que desinstalo si luego decide
comprarlo. La instalacion de médulos se encuentra descripta en
el documento Administrador de médulos y procedimientos de
instalacion del firmware incluido en el CD del producto.

Compra de modulos adicionales

Si decide comprar un modulo adicional, recibira una clave de licencia para activar el
modulo preinstalado en Microlog.

Para comprar la clave de licencia de un modulo, pongase en contacto con la oficina de
SKF de su localidad y suministre los datos de nimero de serie e identificacion de la
unidad Microlog. El nimero de serie se encuentra en la etiqueta de identificacion de
activos en la parte posterior de la unidad. La identificacion de la unidad aparece en el
cuadro Acerca del men( Ayuda.

Una vez que reciba la clave de licencia de 7 digitos, puede activar el modulo.
Como activar un modulo preinstalado:

e Sielicono del modulo que compro esta oculto, cambie el estado a mostrar
siguiendo los pasos descritos en Como ocultar y mostrar iconos arriba. Elicono del
modulo aparecera en el Men( principal.

e Seleccione el icono del modulo en el Men( principal y pulse el boton Intro. Si el
modulo no tiene licencia, aparecera un mensaje solicitando que ingrese la clave de
licencia.

e Ingrese la clave de licencia de 7 digitos para este modulo y pulse Aceptar.

Una vez que el mddulo se active, puede ejecutarlo sin necesidad de volver a ingresar la
clave de licencia.
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Botones y teclado del sistema Microlog serie GX

Botones de funcion

En la parte inferior de la pantalla principal figuran palabras de comandos que describen
las funciones de los cuatro botones de funcion del sistema Microlog. Cada palabra de
comando explica el uso actual del botdn de funcion que hay debajo. Las funciones de
estos botones cambian segln los modos y pantallas que se usen del sistema Microlog.
Al encender la unidad Microlog serie GX por primera vez, tres funciones se habilitan, dos
de ellas son: Ayuda y Acerca de.

Funcion Ayuda

e Pulse el boton Ayuda para acceder a la ayuda contextual de Microlog. Aparecen la
pantalla de ayuda y el tema de la Ayuda asociado con la actividad resaltada en
Microlog.

e Pulse el botdn de funcion Ir a para acceder al tema de ayuda seleccionado, o utilice
las teclas de flecha para obtener ayuda sobre otros temas.

Cuadro de dialogo Acerca de

e Pulse el botdon Acerca de para que se muestre en pantalla el cuadro de dialogo
Acerca de.

En el cuadro de didlogo Acerca de figuran todos los médulos instalados y los nimeros
de version de firmware de Microlog e ID de la unidad. Tenga a mano estos dos
numeros si llama al servicio de asistencia al cliente. Se puede acceder a los niveles de
estado de la memoria interna y la tarjeta SD (si procede) desplazandose hacia abajo.

» Sillama al servicio de asistencia al cliente, también debera
proporcionar el nimero de serie del sistema Microlog, que se
halla en la parte posterior.
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Uso de los botones y el teclado

En la imagen siguiente se identifican y ubican los botones y las teclas importantes del
sistema Microlog.

Figura 1 - 5.
Botones y teclas del sistema Microlog serie GX.

®
®
®
®
®
®

Boton de encendido

4 hotones de funcion

teclado alfanumérico

botén de maylsculas

2 botones de introduccién/disparo
botones de flecha

botdn de encendido

El boton de encendido rojo enciende o apaga Microlog. Si la unidad esta encendida,
Microlog se apaga completamente. En lugar de ello, Microlog se apaga y enciende
mediante el proceso Suspender/Reanudar. Al pulsar el boton de encendido rojo de
Microlog, parece que va a “apagar” Microlog. En realidad, lo que se hace es poner
Microlog en modo Suspender. En el modo Suspender se conserva la carga de la bateria,
ya que quedan desactivadas casi todas las funciones, pero Microlog queda
inmediatamente preparado para reanudar las operaciones en el lugar que estaba antes
de interrumpirlas.

e Pulse el botdn de encendido rojo para encender Microlog (por ejemplo, encendido
inicialmente), la pantalla de titulo del SKF inicialmente se visualiza, mostrando el
numero de la version del firmware de la unidad. Después de algunos segundos,
Microlog muestra automaticamente la Pantalla principal con los modos de
funcionamiento disponibles.

e Pulse el botdn de encendido durante dos sequndos para apagar Microlog (modo
Suspender).
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» Para liberar la memoria interna, cuando esta apagado en la ruta,
sin ruta, instalacion o desde la pantalla principal, Microlog
automaticamente enciende el instrumento en el primer encendido
del dia siguiente. Este ciclo de energia es similar a un arranque
en caliente, donde se liberan todos los recursos de memoria, se
cierran todas las RUTAS y vuelve a la Pantalla principal.

Botones de introduccion/disparo

Los dos botones Intro/disparo se sitlian de cada lado de la pantalla LCD. En cualquier
pantalla, pulse dichos botones para seleccionar la opcidn resaltada o para avanzar por
las pantallas de obtencién de datos.

Botones de funcion

En la parte inferior de la pantalla principal figuran cuatro palabras de comandos que
describen las funciones de los cuatro botones de funcion del sistema Microlog. Cada
palabra de comando representa la funcion del boton que se encuentra debajo. Las
funciones de los botones cambian segun los modos y las pantallas de Microlog, para un
acceso rapido a las funciones de Microlog empleadas con mas frecuencia.

En todas las pantallas que no son de configuracion, el botén 0/flecha arriba (mayusculas)
proporciona varias funciones a los cuatro botones.

e Sipulsa el boton O/flecha arriba, durante unos tres segundos aparecen disponibles
varias funciones; a continuacion, se muestran de nuevo las originales.

Botones de flecha

Los cuatro botones que hay en el centro del dispositivo Microlog se identifican como
botones de flecha arriba, abajo, izquierda y derecha. El uso de estos botones depende
de la actividad que se efectlie en el sistema Microlog:

Pantalla principal: en la pantalla principal, se usan para seleccionar un modo de
funcionamiento; a continuacion, se pulsa un boton de introduccion para iniciar el modo
gue se haya seleccionado.

SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Introduccion al sistema SKF Microlog serie GX
Uso de los botones y el teclado

Menii Principal o fil09:27
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CONFIGU... CONFISU.. |E|
Ayuda | Config fcetea
de
Figura 1 - 6.

Pantalla de Menu principal.

Pantallas de configuracion: en una pantalla de configuracion, mediante los botones de
flecha arriba/abajo se selecciona el campo cuyo parametro se desea modificar. Cuando
el campo esta resaltado, mediante los botones de flecha izquierda/derecha se
abre/cierra el campo y se muestran los parametros disponibles. A continuacion, con los
botones de flecha arriba/abajo, seleccione el parametro nuevo del campo y pulse un
boton de introduccion.

» En las pantallas de configuracion, si no se esta en un campo de
entrada, el boton O/flecha arriba (maylsculas) resalta el primer
parametro de la pantalla.
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Configuracion

Intarmo [a]
Tiempo de espera: Apagado |
Unid pred: Métric

Config. de Canales:  Individual
Gama de entrada: Unidadss da...
Velocidad de medi... Inactivo
Entrada de filtro: Libra

Disparadar: lUsuzrio
Incl.disp.ext.: +
Mddulo ICP: Configuracid...
Formato de la Fecha: DD/MM/AAAA
Zona horaria: (GMT-08:00...
Fech/Hora: 0B:44 17/0...
Opciones de Mem... -seleccionar ...
Fusnte de ruta: Pequenia

Visualizacion de sa... Nomal

—

Ayuda | Contr.- | Contr.+| Aplicar

Figural - 7.
Pantalla Configuracion.

Pantallas de la lista Jerarquia: en el sistema Microlog, en pantalla puede ver sélo una
jerarquia de RUTA.

Obtenido 13 de 14 o ] 12:15

BRATION a
) PLANT XYZ VIBRATION ]
=@ INFLOW AREA
El @ MTR FAN TRAIN 21
-
@ MTR 21 OB H ENV
& MTR PUMP TRAIN 12
{3 MTR 12 OB H VEL
----- @ MTR 12 OB H ENV
----- @ MTR 12 FFT + TW
----- @ MTR 12 TIME
=3 OUTFLOW AREA

Kl []

Outboard horizontal velocity
0.054in/'s Pico [-1%

Revisar |Analizar] Motas | Atras t

Figura 1 - 8.
Pantalla de lista Jerarquia.
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Para seleccionar una RUTA:

e En el menl principal, resalte el icono RUTA y pulse un botén Intro. La pantalla
Administrador de rutas muestra una lista de todas las RUTAS almacenadas en la
memoria del dispositivo Microlog seleccionada.

e Cuando se muestre la lista de RUTAS, mediante las flechas arriba/abajo resalte el
nombre de la RUTA que desea obtener.

e  Presione el boton Intro o el boton de flecha derecha para seleccionar la RUTA
resaltada. Se abre un cuadro de dialogo de progreso conforme Microlog carga la
RUTA en la memoria.

Del elemento de jerarquia de RUTA activo se derivan los elementos de jerarquia
CONJUNTO, Maquina y PUNTO. Mediante los procedimientos de las teclas de flecha
que se han explicado, desplacese por estos elementos de jerarquia adicionales y sus
subelementos.

> Los elementos de jerarquia Maguina y PUNTO son obligatorios en
todas las bases de datos de @ptitude Analyst; por lo general,
contienen varios subelementos.

Pantallas de visualizacion de datos: en una pantalla en que se visualiza un espectro,
use los botones de flecha izquierda/derecha para desplazar el cursor del espectro, asi
como para controlar la ampliacion de la pantalla. Mediante los botones de flecha
arriba/abajo, ajuste la escala maxima del espectro.

ol ] 12:16

MTR PUMP TRAIN 12, MTR 12 FFT +
TW, Ch1
Lsto

|1x RPM |Reobten| MNotas | Atras

Figural - 9.
Pantalla de visualizacion de datos.
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Teclado alfanumeérico

El teclado alfanumérico sirve para introducir nimeros y letras en el CMXA50.
e Sidesea escribir nimeros, pulse las teclas numéricas o la tecla decimal.
Las teclas numéricas 2-9 también representan tres o cuatro letras.

e Para escribir letras, pulse repetidamente la tecla numérica que contenga la letra
especifica dos, tres o cuatro veces. Por ejemplo, para la B, pulse 3 veces la tecla 2.
Funciona de manera similar al modo de introducir texto en un teléfono maovil.

Boton 0/Shift

En el teclado numeérico, el boton O/flecha arriba también sirve para escribir mayusculas,
ademas de otros usos segtn el modo de funcionamiento en que se encuentre el
sistema Microlog:

e Enel campo de entrada numeérica de una pantalla de configuracion, este boton
funciona como cero (0).

e Enlas pantallas de configuracion, si no se esta en un campo de entrada, resalta el
primer parametro de la pantalla.

e Entodas las demas pantallas, cuando es aplicable, este boton proporciona distintas
funciones a los cuatro botones de funcion. Cuando es aplicable, pulse el boton de
cambio de funciones, durante unos tres segundos aparecen disponibles varias
funciones; a continuacion, se muestran de nuevo las originales. Una flecha hacia
arriba a a derecha en los botones de teclas blandas indica que las funciones de

cambio estan disponibles. M

Almacenamiento de pantallas de Microlog con el teclado

El dispositivo Microlog permite guardar pantallas de visualizacion como archivos graficos
en una tarjeta SD para después imprimirlos o utilizarlos en un equipo host.

» Para guardar e imprimir pantallas de datos dinamicos, en el
campo Obtencion del menl Config. se debe elegir Una vez. Para
obtener mas informacion, consulte la seccion Configuracion de
mediciones globales del capitulo Configuracion del sistema
Microlog serie GX.

Para guardar pantallas en la tarjeta SD de Microlog:

e Inserte una tarjeta de memoria SD en la ranura de Microlog si no hay una ya
introducida.

Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

e Pulse la tecla de mayusculas (0/flecha arriba) y, a continuacion, la tecla
alfanumeérica P. Aparece el cuadro de dialogo de Configuracion de la impresora.

> Ultilice las teclas de funcion para indicar el archivo que se
guardara en la Tarjeta SD. Un archivo de mapa de bits (.bmp) se
guardara en la tarjeta SD y aparecera un cuadro de dialogo de
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confirmacion. Note the file name assigned to the bitmap for
further use.You may also select to save the image to the
Microlog’s internal memory by selecting Internal. The bitmap
image is saved in the \InternalDisk folder. It may then be copied
to a host PC using ActiveSync.

Para imprimir el mapa de bits de la pantalla de Microlog que se ha guardado:
e Pulse la parte posterior de la tarjeta SD para liberarla. Extraiga la tarjeta SD.

e Inserte la tarjeta SD en una ranura para tarjeta SD del equipo portatil o de
escritorio. El mapa de bits que hay en la tarjeta SD aparecera en el directorio de
unidades externas del equipo.

Control de los auriculares con el teclado numerico

Microlog serie GX ofrece soporte para auriculares. La barra de titulos de la pantalla de
obtencion de datos indica el canal supervisado (desde CH:1 hasta CH:4) y el volumen de
los auriculares (desde O hasta +10, o SILENCIAMIENTO).

Puede controlar el volumen y el canal con el teclado alfanumérico de la siguiente
manera:

e 6 ("M"): cambia al estado Silenciamiento del canal seleccionado
e 0/ flecha arriba o 0/ flecha abajo: ajusta el volumen (de 0 a 10)

e 0/ flechaizquierda o 0/ flecha derecha: cambia los canales supervisados (desde
Ch:1 hasta Ch:4)

Uso de baterias

Adaptador de alimentacion/Cargador de baterias

El adaptador de alimentacion/cargador de baterias (CMAC 5090) convierte la corriente
alterna en continua que necesita el sistema Microlog serie GX. El adaptador de
alimentacion/cargador incluye un cable separador USB (CMAC 5095) que proporciona
conexiones entre Microlog, el adaptador y el puerto de comunicaciones USB de un
dispositivo externo.

El adaptador de alimentacion/cargador de baterias se puede conectar al sistema

Microlog tanto si esta encendido como apagado. Es compatible con todos los valores de
voltaje y frecuencia de CA de cualquier parte del mundo. Sin embargo, compruebe que
disponga de un cable de alimentacion homologado para utilizar en su pais de residencia.

» Sielsistema Microlog se usa conectado a corriente alterna y lleva
instalada la bateria, la fuente de alimentacion continlia cargando
(si hace falta) y manteniendo la carga de la bateria.

AAVISO Cuando utilice el sistema Microlog o esté cargando la bateria, cologque
el adaptador de alimentacién/cargador de baterias en un lugar bien ventilado (por
ejemplo, sobre una mesa). No utilice el adaptador de alimentacién/cargador de
baterias en un lugar mal ventilado, ya que el dispositivo se podria sobrecalentar y
provocar un incendio.
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Instalacion y carga de la bateria del sistema Microlog

Antes de utilizar por primera vez el sistema Microlog, cologue en la unidad el paquete
de baterias de ion litio (CMAC 5031) y déjelo un minimo de 24 horas para que se cargue
por completo. La bateria del sistema Microlog empieza a cargarse cuando la unidad se
conecta al adaptador de alimentacion/cargador de baterias.

» Elsistema Microlog se puede utilizar directamente conectado al
adaptador de alimentacion/cargador de baterias mientras la
bateria esta en proceso de carga.

Cuando la bateria esta totalmente cargada (o el sistema Microlog esta conectado al
adaptador de alimentacion/cargador de baterias), el dispositivo Microlog ya se puede
utilizar.

Duracion de la bateria

La alimentacion principal del sistema Microlog se efect(ia con un grupo o "paquete” de
baterias. En general, las baterias duran 8 horas, aunque esto puede variar
considerablemente segun las condiciones de uso, las opciones de configuracion y la
forma de utilizar el dispositivo.

> Elestado de la bateria aparece en la esquina superior derecha de
la barra de titulo.

e Para comprobar la cantidad de energia que queda en la bateria, pulse la tecla (.). El
estado de la bateria se muestra en un cuadro de dialogo.

Bien: la carga de la bateria es de un 25% o mas (es decir, unas 4 horas de uso
normal).

Bajo: la carga de la bateria es menor al 25% (aproximadamente 2 horas).
Carguela lo antes posible.

Muy bajo: la carga de la bateria estd muy baja (menos de 45- 60 minutos).
Cargue la bateria de inmediato. Cuando el estado de la bateria es “Muy bajo”
no se recomienda que siga trabajando.

Cargando: indica que se esta cargando la bateria.

A Importante: Si en el futuro inmediato no fuera a reanudar actividades con la

unidad, déjela conectada a su fuente de alimentacion/cargador de baterias. Si las
baterias se descargaran totalmente con la unidad en uso o en modo Suspender, la
informacion de la base de datos se puede perder o alterar.
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Instalacion del grupo de baterias

A Importante: Para garantizar el funcionamiento correcto y sequro de la unidad,
use UNICAMENTE el grupo de baterias que se suministra con la unidad.

Para instalar el paquete de baterias de ion litio en el sistema Microlog:

e Quite los dos tornillos de la tapa de la bateria en la parte inferior del dispositivo y
retire la tapa.

e Para quitar la bateria, primero deslicela hacia la izquierda y luego levantela.

e Introduzca la bateria en el compartimiento y deslicela hacia la derecha. Afirmela
bien en posicion.

o Coloque la tapa y ciérrela con las trabas.

AAV/SO Para reducir al minimo el riesgo de lesiones graves y dafios:

No exponga el paquete de baterias a temperaturas superiores a 60,00 °C (60 °C ).

No desarme, incinere ni cortocircuite la bateria.
Si la bateria se sustituye incorrectamente, puede haber peligro de explosion.

Use baterias de repuesto iguales a las originales o del tipo recomendado por el
fabricante. Deseche las baterias usadas de acuerdo con las instrucciones del
fabricante.

No abra el compartimiento de las baterias en entornos explosivos o que entrafen
riesgo.

Cambio de las baterias en un sistema Microlog activo

Si la unidad Microlog funciona Unicamente con la alimentacion de la bateria, quitarsela
hara que el dispositivo interrumpa el suministro de energia a la pantalla y la tarjeta SD.
El sistema Microlog puede perder los datos almacenados en la memoria RAM. Eso
puede causar errores en la base de datos.

Si desea evitar estos problemas, para cambiar el paquete de baterias en un sistema
Microlog activo que funcione alimentado por baterias, siga este procedimiento:

e Pulse el botdn de alimentacion durante dos segundos para suspender el dispositivo
Microlog.

e Abra la tapa del compartimiento de las baterias y retirelas.
e Coloque un paquete de baterias totalmente cargadas y vuelva a cerrar la tapa.

e Pulse el boton de alimentacion.

Microlog CMXA 75-SL-Z2 requiere que vuelva a ingresar la fecha y la hora en el
GX-Z2 Microlog cuando se desconecta la bateria principal.
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Como cargar la bateria

Los paquetes de baterias de ion litio (CMAC 5031) del sistema Microlog tardan en
cargarse por completo de 3 a 5 horas. Para evitar la sobrecarga, un circuito de
monitorizacion interno desconecta la corriente de la bateria una vez que se ha
alcanzado su capacidad total.

» Importante: antes de utilizar el sistema Microlog, cargue del todo
la bateria.

La bateria se carga en el sistema Microlog mediante la alimentacion. La unidad se
puede usar mientras se cargan las baterias.

Para cargar un paquete de baterias en el sistema Microlog:
e Conecte la fuente de alimentacion a una toma mural.

e Inserte el conector de la fuente en el conector POWER que hay en la parte superior
del dispositivo Microlog.

Mantenimiento de la bateria

Deseche la bateria de SKF Microlog Analyzer de acuerdo a sus necesidades
regionales locales. Si no puede deshacerse de la bateria a nivel local, péngase en
contacto con un Centro de reparaciones certificado (Certified Repair Depot) de SKF
para solicitar un ndmero de autorizacién de devolucion (RA, Return Authorization
Number) para devolver la bateria de SKF para reciclaje. Puede obtener un nimero
de autorizacion de devolucion desde el sitio web de SKF en www.skf.com/cm.

Use las siguientes recomendaciones para prolongar la vida (til de la bateria:

e Siuna unidad de visualizacidn esta fuera de uso temporalmente (y no se carga
regularmente), es importante recargarlo cada 25 o 30 dias como minimo.

e Sila bateria de GX se deja fuera de la unidad GX, es importante que se recargue
cada 12 meses para evitar el dafio a las células.

e Esrecomendable recalibrar el "medidos de combustible” electronico (es decir, el
medidor de Estado de la carga) luego de aproximadamente 30 recargas. Esto evita
que el medido de combustible muestre un porcentaje de carga de bateria incorrecto.
Para hacer esto, descargue por completo la bateria de GX y luego carguela sin
ninguna interrupcion, idealmente con la unidad en modo suspendido (apagada).

e La carga de la bateria tardara mas si la unidad GX esta encendida durante la carga.
Recargue el instrumento mientras la unidad esta en modo suspension (apagado)
para lograr recargar mas rapido.

e La capacidad de la bateria (la duracion del tiempo de funcionamiento / ejecucion de
la unidad) disminuye en temperaturas extremas, es decir, en temperaturas muy
bajas y altas disminuye la duracion de operacion de la unidad funcionando con la
bateria.
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Conexiones del sistema Microlog

(GX-Z2| | &AVISO Para obtener informacién sobre restricciones importantes acerca del uso
de Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Configuracion de las comunicaciones

Figura 1 - 10.
Conectores en la parte superior del sistema Microlog GX.

> Las operaciones de carga/descarga de RUTAS de @ptitude
Analyst para Microlog serie GX utilizan comunicacion USB.

Para conectar el sistema Microlog al equipo host usando una conexion USB:

e Conecte el cable separador USB/alimentacion suministrado entre el conector de
dispositivo USB de Microlog y el conector de puerto USB del equipo host.

e Habilite la funcion ActiveSync para la conexion USB en el equipo host. No
establezca una asociacion. Cuando se establezca la conexion entre Microlog y
ActiveSync, esta Gltima funcion mostrara un mensaje indicando gue se ha
conectado.

» La comunicacion ActiveSync con GX requiere la instalacion de
controladores especificos en la PC host. Consulte la seccion
Comunicaciones de Microsoft® ActiveSync, mas adelante en
este capitulo.

En el sistema Microlog, la pantalla actual muestra de forma automatica un cuadro de
dialogo de cuando se establece un enlace de comunicacion.

e Continlie con las operaciones de transferencia de datos utilizando las opciones del
menl Transferir de @ptitude Analyst.
> El cuadro de dialogo de comunicacion desaparece cuando finaliza
el enlace de comunicacion del equipo host.
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Conectores CH1, CH2, Dispositivo USB/Power/Trigger y host USB

Las senales de entrada de sensor se conectan mediante los conectores Fischer CH1 y
CH2 (canales 1y 2) y Host USB/CH4 ubicados en la parte superior de la unidad
Microlog.

Con CH1 y CH2, tiene lugar la identificacion sin cables para disponer de la flexibilidad de
aceptar sefales de distintos sensores; por ejemplo acelerdmetros, sensores de velocidad
y desplazamiento, entradas de procesos, etc. Por lo tanto, el sistema Microlog serie GX
obtiene los datos cuando se inicia la medicion, incluso aungue no haya conectado un
sensor o un cable.

CH1: permite capacidad de entrada para los canales de entrada de senal CH1,
CH2, CH3 y CH4.

CH2: permite la capacidad de entrada para los canales de entrada de senal
CH2 y CH3.

Importante: los conectores Microlog utilizan un mecanismo de bloqueo para
conexiones seguras. Para desconectar los cables de los conectores Microlog, tire
suavemente de la parte inferior del conector como se ilustra a continuacion.

,/

b
—”

E Y

Figura 1 - 11.
Forma incorrecta y correcta de desconectar los cables de Microlog.

Host USB/CH 4/Auricular: proporciona compatibilidad con un teclado USB,
capacidades de entrada para un canal de entrada de senal CH4, y
compatibilidad con auriculares. Para usar los auriculares se necesita el cable
accesorio CMAC 5078.

» En las proximas versiones de firmware, el conector Host
USB/Canal 4 conectara dispositivos USB periféricos adicionales
(por ejemplo, impresora y mouse).

Dispositivo USB/Power/Trigger: para cargar las baterias de la unidad
Microlog, conecte la fuente de alimentacion de Microlog al conector Power
(Alimentacion) de la unidad. Sila unidad no recibe suministro eléctrico, este
conector queda libre para entradas de disparador (Trigger). Opcionalmente,
utilizando el cable separador USB/alimentacion, puede suministrar
alimentacion al mismo tiempo que lleva a cabo comunicaciones USB.

El intervalo de medicion maxima es + 24 V; la gama de tension minima es de =10 mV
(pico) Las entradas estan protegidas frente a corrientes transitorias de tension
superiores; sin embargo, se deben evitar niveles de entrada de sobretension mantenida.
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La corriente puede ser continua o alterna acoplada, mientras el parametro Ruta ICP:
Como base de datos esté disponible para conexion directa de transductores
piezoeléctricos que necesitan 24 V CC/2.4 mA (establecido en la pantalla Configuracion),
en funcidn de la configuracion de Activar ICP de cada PUNTO en Propiedades de
PUNTO de @ptitude Analyst.

> Sielinstrumento se ha configurado para que efectlie mediciones
ICP y no tiene conectado ningin sensor ICP, en pantalla aparece
un mensaje de error.

Si no hubiera configurado Activar ICP en @ptitude Analyst (por ejemplo, si hubiera
descargado una RUTA de una version anterior de Machine Analyst incompatible con
esta configuracion), puede establecer la configuracién de Ruta ICP en Nunca.

Si Ruta ICP se ha ajustado en Nunca, aparece en pantalla un recordatorio cuando se
intenta obtener datos para el primer PUNTO de una RUTA. Si pulsa Aceptar, el
indicador aparece al comienzo de cada PUNTO. Si selecciona Aceptar todo, el indicador
no vuelve a mostrarse hasta que se seleccione otra RUTA en el Administrador de rutas.

» Las senales de entrada externa se pueden tomar de salidas
taponadas como las que estan en los sistemas en bastidor
montados permanentemente, de senales de procesos o de un
generador de senales

Detalles del conector

USB'HOST/ usepev/ | @
TEL PWR

-
¥

cHz Uss HOST/ USB DEV/
CH4 f TRIGIFWR

(éfﬁﬁ\ﬁ 2 i ?’ {ﬁ;m
N/ 5 ANED

Figural - 12.
Detalle del conector del sistema Microlog.

Comparacion de detalles de los conectores

e CH1/CH2: Fischer: Nam. ref. DPBE103A056-130

e USB DEV/Power/Trigger Fischer: Nim. ref. DPBE103A057-130
e HOST USB/CH 4: Fischer: Nim. ref. DPBE102A056-230

SKF Microlog - GX Series 1-25
Manual del usuario



Introduccion al sistema SKF Microlog serie GX
Conexiones del sistema Microlog

CH1. salida pin CH2. salida pin USB H/CH R USB DEV/TRIG/PWR
1 CANAL1 1 CANAL?2 1 CANAL 4 1 ENTRADA-CC-EXT
2 CANAL 2 2 5/C 2 VBUS USB 2 Dispositivo USB D+
3 Salida estrob. 3 Tierra digital 3 Host USB D+ 3 Dispositivo USB D-
4 CANAL 4 4 CANAL 3 4 Host USB D- 4 Tierra digital
5 Tierra analodgico 5 Tierra analodgico 5 Tierra 5 AUX-DISP-EXT
6 CANAL 3 6 +5 V-salida tacometro 6 Salida audio 6 USBV
7 Tierra analdgico 7 +5 V-salida tacometro

Comunicaciones con Microsoft® ActiveSync

Los procedimientos descritos en este documento requieren una conexion de USB entre
su Microlog y la PC host. Sino se ha conectado a su Microlog anteriormente, primero
debe verificar que ActiveSync (Windows XP) o el Centro de dispositivos moviles
(Windows 7) estan instalados en su PC. Sino esta instalado, debe descargar e instalar
el programa. También se deben instalar controladores especificos para establecer la
comunicacion con Microlog. Consulte la informacion que se detalla a continuacion.

Instalar ActiveSync o el Centro de dispositivos moviles

Para descargar una version gratuita de Microsoft ActiveSync (XP) o el Centro de
dispositivos moviles (Windows 7) y obtener informacion sobre su funcionamiento,
pongase en contacto con Microsoft Corporation en el sitio web www.microsoft.com.
Ejecute el programa de instalacion y siga las instrucciones en pantalla.

Cuando se instale, debe configurar ActiveSync o el Centro de dispositivos moviles para
establecer la comunicacion a través del puerto USB. Para ello, seleccione la opcion
Parametros de conexion del menu Archivo y active la opcion Permitir conexion USB...

Controlador del conector USB para Microlog

Para establecer la comunicacion entre la unidad Microlog y el equipo host, primero debe
instalar algunos archivos especificos del controlador de Windows en la PC host.

Como instalar los archivos del controlador:

e Ejecute el instalador del controlador USB de SKF instalador v#.##.#H##.msi desde
la carpeta Controlador del conector USB del CD del producto para copiar los
archivos del controlador a la PC en una ubicacion conocida.

e Una vezinstalado, conecte Microlog a la PC mediante un cable separador CMAC
5095/CA-38 o coloque la unidad en la estacion de acoplamiento.

e Ahora Windows completara la instalacion del dispositivo.

e En Windows 7, recibira una notificacion al finalizar la instalacion del controlador en
el area de estado.
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3 X

=

.I . . .
=% Device driver software installed successfully,

Figura 1 - 13.
Area de Estado.

e En Windows XP, se le indicara mediante un mensaje emergente. Simplemente
seleccione ‘Siguiente’ para completar la instalacion del controlador.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

Thiz wizard helps wou install saftware Far:

L'J_ If your hardware came with an installation CD
“ag or floppy disk. inzert it now.

YWhat do yow want the wizard to do?

) Inztall the software automatically [Fecommended]
7 Install fram a list of specific lacation [Advanced)

Click Mest o continug,

Mest » J[ Cancel

Figura 1 - 14.
Found New Hardware Wizard.

Cuando aparezca el siguiente mensaje, seleccione Continuar de todas maneras.
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Hardware Installation

L ] E The software you are installing for this hardware:
L
SKF Microlog

has naot passed Windows Logo testing to verfy its compatibility
with Windows XP. (Tell me why this testing is importart. )

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the comect operation of your system
either immediately or in the future. Microsoft stronaly
recommends that you stop this installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

Cortinue Armyway ] E....E..TOP Installation |

Figura 1 - 15.
Hardware Installation.

e Se ejecutara Microsoft ActiveSync o el Centro de dispositivos moviles y le dara la
opcion de Establecer una asociacion. Seleccione No y haga clic en Siguiente.
ActiveSync mostrara el cuadro de didlogo Conectado. Una vez completados estos
pasos, los controladores necesarios ya estan instalados y la unidad Microlog puede
comunicarse con la PC host.

Uso de la tarjeta de memoria SD

Las tarjetas SD y SDHC (hasta 16 GB) se pueden insertar con el dispositivo encendido o
apagado. Las tarjetas de memoria deben estar correctamente formateadas antes de su
uso.

IMPORTANTE: la tarjeta SD no debe desconectarse en dreas peligrosas, sélo debe
conectarse y desconectarse en dreas seguras.

Microlog GX solo cuenta con certificacion para uso con la siguiente tarjeta SD:

e Sandisk: Tarjeta digital segura SDSDx-yyy

Ventajas en cuanto a memoria de las tarjetas SD

Las tarjetas SD ofrecen una mayor flexibilidad de memoria para el almacenamiento de
RUTAS que la memoria interna. Las tarjetas SD son flexibles y portatiles, lo cual resulta
muy practico en plantas que tengan mas de una unidad Microlog. Asimismo, las RUTAS
independientes también se pueden almacenar en distintas tarjetas SD.

» Para obtener mas informacion sobre como configurar los
parametros de Memoria de RUTA, consulte la seccion
Configuracion del sistema del capitulo 2, Configuracion del
sistema Microlog serie GX.
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Como efectuar un arranque en el sistema Microlog

Si tuviera que restablecer (arrancar) el dispositivo Microlog, tiene la opcion de realizar
un arranque en caliente o en frio. Un arranque en frio restablece la fecha, la horay la
zona horaria a los valores predeterminados. Un arranque en caliente preserva estos
valores.

» Los arranques no eliminan datos ni RUTAS. El campo Memoria
del modo de configuracion dispone de varias funciones de
memoria que pueden eliminar la memoria de datos o RUTAS.
Consulte el capitulo 2, Configuracion del sistema Microlog
serie GX, para obtener mas informacion sobre funciones de
memoria.

Para reiniciar en caliente:

e Con el Microlog encendido, mantenga pulsadas simultaneamente las teclas 2, 7, 8 y
9 en el teclado del Microlog durante aproximadamente 1 segundo.

e La aplicacion del Microlog se reinicia y la pantalla LCD carga la pantalla de
bienvenida de SKF y, a continuacion, la pantalla principal.

Para arrancar “en frio" el sistema Microlog:

e Con Microlog APAGADO, desatornille la tapa de la bateria en la parte posterior de la
unidad.

e Con un objeto de punta metalica como la punta de un clip, presione el boton de
reinicio que hay en la esquina inferior izquierda del compartimiento de las baterias,
debajo de la bateria.

e Enla pantalla LCD aparece la pantalla de titulo de SKF y después la principal.

» La memoria del sistema Microlog también se puede iniciar
mediante la opcion Memoria/Inicializar del modo de configuracion.
Para mas informacion, consulte el capitulo Configuracion del
sistema Microlog.
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Colocar la correa

Figura 1 - 16.
Ejemplo de la colocacion de la correa.
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Especificaciones del sistema Microlog serie GX

GX-Z2

A AVISO Para obtener informacién sobre restricciones importantes acerca del uso
de Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Fuentes de entrada

Aceleracion, velocidad y desplazamiento desde los sensores portatiles o de vibracion
instalados o los sistemas de supervision

Sensores de CA/CC
Sensores de presion
Sensores de temperatura

Entrada del teclado: Mediciones leidas en indicadores o instrumentos instalados
introducidas en unidades de ingenieria

Tacometro universal

Inspecciones visuales: se afaden a la medicidn como notas codificadas

Preprocesamiento

Envolvente (desmodulador): con cuatro filtros de entrada seleccionables para
mejorar la deteccion de fallos de cojinetes y engranajes.

Seleccidn de filtros:
- 5Hza 100 Hz

- 50Hza1kHz

— 500 Hz a 10 kHz
— 5kHz a 40 kHz

Parametros de entrada:

— Tacometro: TTL / analdgico programable a + 25 voltios

— Intervalo de RPM entre 1y 99.999

— Salida de alimentacion de tacometro +5 voltios a 200 mA

Proteccion contra sobrecargas de tension:
— CA+50V pico
— DC + 50 V mantenidos

Gama dinamica: >90 dB (ADC sigma-delta de 24 bits)

Conectores de entrada:

— CH1: Fischer de seis pines, CH1, CH2, CH3

— CH2: Fischer de seis pines, CH2, CH3

— USB host/ CHR / auriculares: Teclado USB, CHR, auriculares

— Dispositivo USB/Power/Disparador: disparador Fischer de siete pines,
alimentacion de tacometro de disparador, USB COMMS, cargador

Senal esperada de entrada: +25 V maximo
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Procesamiento y almacenamiento de datos
e  Microprocesador: Marvell 806 MHz PXA320

e Almacenamiento interno: 128 MB (puede almacenar aproximadamente 4.000
espectros)

e Tarjeta SD: Tarjeta de memoria de hasta 16 GB
Medicion
e Alcance:

— Mediciones de RUTA: CD a 80 kHz
— Mediciones del analizador: CC a 80 kHz.

e Media: 1 a 255 medias de tiempo, 1 a 4.096 medias de espectro

e Tipo de media: Exponencial RMS, Blogueo de pico, Tiempo de Sincronizado

e  Cursor: fijo y blogueo del cursor. Seleccion simple, armoénica y de pico.

e Modos del disparador: directo o externo (inclinaciéon y amplitud del disparador).

e Resolucion: Lineas programables 100, 200, 400, 800, 1.600, 3.200, 6.400 y
12.800y 25.600

e Ventanas de medicion: Hanning, Flattop y Uniform.

e Automatizacion multipunto: Se pueden enumerar hasta 12 mediciones para la
obtencion automatizada de datos mediante la pulsacion de un boton en cada
PUNTO de medicion.

Visualizacion de datos

e Unsolo canal y de doble espectro, tiempo de un solo canal y doble, tabla de fase,
proceso, orbita, fase bicanal (GX-R:

e  Espectro simultaneo, forma de onda temporal, promedio de mantenimiento de pico

e Hasta 12 bandas (fijas o por orden) descargables desde el software del equipo host

Alimentacion eléctrica
e Bateria: Paguete de bateria de litio

e QOcho horas de funcionamiento continuo como minimo

Datos fisicos

e Teclas especificas: arriba, abajo, derecha e izquierda, dos teclas de introduccion
para diestros y zurdos, cuatro teclas de funcion

e Teclas de acceso directo: Buscar pico, armonico, expansion
e Pantalla LCD: 1/4 VGA a color, 320 x 240 pixeles (54 x 72 mm) de area visible
e Carcasa: ABS de alto impacto con calificacion IP 65 de polvo y salpicaduras

e Peso:715g(1.6 |b.)
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Tamanio (alto x ancho)
— Punto més estrecho: 186 x 93 mm (7,4 x 3,7 pulg.)
— Punto méas ancho: 186 x 134 mm (7,4 x 5,4 pulg.)

Prueba de caida: 2 m (6,6 pies), especificaciones MIL STD 810

Entornos

Entornos peligrosos:

— CSA, Clase |, Division 2, Grupos A, B, C, D (condiciones especiales por esquema
de instalacion 090-22600, consulte el Apéndice D, Instrucciones de seguridad)

— ATEX: @ 13 G ExicllC T4 Ge(Ta =-10 °C a +50 °C)(condiciones especiales
por esquema de instalacion 090-22861-1, consulte el Apéndice D, Instrucciones
de seguridad)

— |ECEx: Exic IIC T4 Gc (Ta = -10 °C a +50 °C)

Clase CE
— Condiciones especiales por certificaciones

Calificacion IP: IP 65

Pardmetros de temperatura:
— Temperatura de funcionamiento: =10 a +50 °C (14 a 50,00 °C)
— Temperatura de almacenamiento: de -20 °C a +60 °C (de -4 °F a +140 °C)

Humedad: 95% sin condensacion

Comunicaciones

Comunicacion por USB

Software de host

El SKF Microlog serie GX se comunica con el programa del SKF @ptitude Analyst para
mediciones de recoleccion de datos RUTA y analisis, y también con el programa
Administrador de reportes y analisis de SFK de datos que no son RUTA.
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Configuracion del sistema

Descripcion general

En esta seccion se edescriben las opciones de Configuracion y Configuracion del sensor
gue determinan distintas preferencias del sistema del dispositivo Microlog.

Para acceder a la pantalla de configuracion:

¢ En la pantalla principal, seleccione la opcion Configuracion mediante las teclas de flecha
izquierda, derecha, y arriba o abajo, o seleccione la funcién Configuracion de la pantalla
principal.

e Pulse cualquier botdn de introduccion. Aparece la pantalla Configuracion.

Configuracion i 7 08-44

Memoria: Interno -
Tiempo de espera: Apagado |
Unid pred: Métric

Config. de Canales:  Individual
Gamz de entrada: Unidades de...
Velocidad de medi... Inactivo
Entrada de filtro: Libre

Disparador: lUsuzrio
Incl.disp.ext.: +
Madulo ICP: Configuracid...
Formato de la Fecha: DD/MM/AAAA
Zona horaria: (GMT-08:00...
Fech/Hora: 0B:44 17/0...
Opcionss de Mem...  -ssleccionar ...
Fusnte de ruta: Pequenia

Visuglizacion de sa... Mormal

|

Ayuda | Contr.- | Contr.+| Aplicar

Figura 2 - 1.
Pantalla Configuracion.

(1) Indicador de 'tecla shift activada" Indica como usar la tecla shift
(cerofflecha hacia arriba) para ver botones con funciones adicionales.
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Pantalla Configuracion
Botones de funcion

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.

[Contin. -]: pulse el botén Contin.- para disminuir el contraste de la pantalla.
[Contin. +]: pulse el boton Contin.+ para aumentar el contraste de la pantalla.

Aplicar: pulse el boton Aplicar para guardar todos los cambios de los campos de la
pantalla Configuracion y volver a la pantalla principal.

Médulos: presione el botdon MayUs (0 / flecha arriba) y el boton de los Médulos para
abrir el Administrador de médulos.

En la pantalla Configuracion se establecen las siguientes preferencias del sistema:

» Pulse cualquier botdn de introduccion para aceptar la seleccion
resaltada en todas las listas desplegables.

» Una barra de desplazamiento en una lista desplegable denota la
presencia de mas opciones de las que se ven en pantalla. Utilice
los botones de flecha arriba y abajo para desplazarse por todas
las opciones.

Memoria de RUTA - Interna o Tarjeta. Especifique si desea almacenar los datos de
medicion en el chip de memoria Flash interna del Microlog, en su tarjeta de memoria de
PC o en una tarjeta SD.

» La memoria de la opcion Tarjeta tiene mas capacidad que la de
Interna. El Microlog tiene una memoria interna de 128 MB. Las
tarjetas SD ofrecen hasta 16 GB. (El almacenamiento en tarjetas
SD depende de la RAM disponible del Microlog. Quiza no pueda
utilizar toda la memoria de la tarjeta).

Tiempo de apagado: 5 min, 10 min, 15 min, 20 min o Apagado. Seleccione el periodo
de inactividad tras el cual el sistema Microlog se debe apagar para prolongar la vida de
la bateria o desactive la funcion.

Unidades predet.: Inglesas o Métricas. Determina las unidades de medicion del
sistema. Seleccione por ejemplo Inglesas para medir la velocidad en pulgadas/seg. o
Métricas para medirla en mm/seg.

Configuracion del canal - Individual o Copiar en todos. (Aplicable a los modulos
compatibles con mediciones de multicanal). Para mediciones de multicanal, determina
si todos los canales comparten la misma configuracion de sensor o si cada canal
individual puede ser configurado con configuraciones especificas.

Individual: cuando se selecciona Individual, entonces en una configuracion de
medicion de un modulo multicanal, cada canal puede ser configurado con
configuraciones especificas del sensor por canal.

Copiar a todos: cuando se selecciona Copiar a todos, entonces en una
configuracion de mediciéon de un médulo multicanal, todos los canales usan la
configuracion del sensor del canal 1.
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Rango de entrada - Gama automatica, maximo o unidades del sensor. Especifica si
usar la gama automatica, o si usar un set de rango arreglado por el Microlog, or si usar
un set de rango arreglado por la configuracion del sensor.

Autorango: La entrada del rango es determinada usando gama automatica
con recoleccion de datos rapidos. Esta configuracion limita la entrada de la
ganancia de escenario a O dB e intenta obtener un pico entre las entradas de
rango del hardware de 1% y 70% Notese que hay un potencial alto de error de
estabilizacion. El rango de entrada se aumenta automaticamente y los datos
son tomados nuevamente si hay distorsion. De esta manera, se garantiza que
la gama de entrada final nunca sea demasiado baja respecto a la senal que se
mide.

Maximo: no se lleva a cabo ninguna gama automatica. El rango de entrada
esta fijo al rango de entrada maximo en el hardware. Esta configuracion
proporciona actualizaciones en la pantalla mas rapidas.

Unidades de Sensor: (No es aplicable al mdédulo RUTA). No hay auto rango
En modulos que no sean RUTA, el rango de entrada es configurado de acuerdo
al tipo de médulo de sensor y su senbilidad La configuracion del rango de
entrada del modulo es predeterminado por la opcién de entrada de rango
media en el men( de configuracion del modulo. Puede alterar la configuracion
usando el menu de configuracion del moédulo. El rango de entrada se aumenta
automaticamente y los datos son tomados nuevamente si hay distorsion. De
esta manera, se garantiza que la gama de entrada final nunca sea demasiado
baja respecto a la senal que se mide.

Medicion de velocidad - Inactiva, RPM, Hz. (No aplica al médulo RUTA) Determina si
la medicion adquiere y muestra la velocidad de rotacion del &rbol como fue medida por
un tacometro conectado, y la velocidad de las unidades de medicion.

Inactivo: el dispositivo no adquirira una velocidad de medicion del arbol para la
mayoria de los tipos de medicion. Para mediciones de fase, orbita, orden,
equilibrado y RUCD, el dispositivo ain puede adquirir una medicion de
velocidad del arbol si hay presente una entrada de disparador. La medicion se
muestra en RPM.

RPM: el dispositivo adquiere la velocidad del &rbol y la muestra en RPM.

Hz: el dispositivo adquiere la velocidad del arbol y la muestra en Hz.

» Tanto RPMy Hz pantalla configuracion adicional Numerador /
Demominator campos que permiten multiplicar la velocidad de
tacho por la numerador / denominador relacion - (til para las
cajas de cambio.
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Parametros de configuracion del
sistema

Puntos no disparados (por ej.,
Acel., Velocidad, gE)

Puntos disparados (por ej., RPM,
Fase, Ordenes, Media de sinc. de
tiempo)

Medicion de velocidad = Inactiva
Disparador = Automatico

Las mediciones se pueden tomar
sin ninguna senal del disparador.

No hay opcion de medir velocidad.

Se necesita una senal del
disparador para que se obtengan
datos.

El nivel del disparador se calcula
automaticamente por dispositivo.
El valor de la velocidad se
mostrara en RPM.

Medicion de velocidad = Inactiva
Disparador = Usuario

Las mediciones se pueden tomar
sin ninguna senal del disparador.

No hay opcion de medir velocidad.

Se necesita una senal del
disparador para que se obtengan
datos.

Es necesario que el usuario
configure en forma manual el nivel
del disparador.

El valor de la velocidad se
mostrara en RPM.

Medicién de velocidad = RPM/Hz
Disparador = Automatico

Las mediciones se pueden tomar
sin ninguna senal del disparador.

No hay opcion de medir velocidad.

Se necesita una senal del
disparador para que se obtengan
datos.

El nivel del disparador se calcula
automaticamente por dispositivo.
El valor de la velocidad se
mostrara en la preferencia
seleccionada (Hz/RPM).

Medicién de velocidad = RPM/Hz
Disparador = Usuario

Las mediciones se pueden tomar
sin ninguna senal del disparador.
El usuario tiene la opcion de
activar el disparador durante la
configuracion de la medicion.

Si el disparador se configura en
modo Manual, la velocidad se
muestra en la preferencia
seleccionada (Hz/RPM).

Si el disparador se configura en
Off, la velocidad no se mide y se
muestra como 0.

Se necesita una senal del
disparador para que se obtengan
datos.

Es necesario que el usuario
configure en forma manual el nivel
del disparador.

El valor de la velocidad se
mostrara en la preferencia
seleccionada (Hz/RPM).

Entrada de filtro - Paso a paso o Libre. (No aplica al modulo RUTA) Cuando los
filtros de paso alto/bajo son requeridos para la configuracion de las mediciones de los
modulos, determina si el parametro de frecuencia del filtro entra desde las opciones
pre-definidas (eso quiere decir desde una lista desplegable) o como una entrada
numeérica (eso quiere decir escrita en un campo de entrada numérico).

Paso a paso: El parametro de frecuencia de filtro es seleccionado desde las
opciones predefinidas.
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Entrada libre: El pardmetro de frecuencia de filtro es escrito en un campo de
entrada numérico) Le permite configurar un parametro de filtro mas preciso.

Disparador: Usuario o automatico. Especifica si el nivel del disparador es configurado
automaticamente por el Microlog, o por el usuario (durante la configuracion de las
mediciones del modulo que quiere dispararse o, para recoleccion de datos de RUTA, con
la configuracion del Disparador de la pantalla Configuracion del instrumento).

Automatico: El Microlog examina la sefal del disparador y automaticamente
configura el nivel del disparador a una senal media. Esto supone un pequeno
retraso en la obtencidn, pero permite que la unidad dispare desde muchas
fuentes.

> Sise establece en Automatico, en Usuario / Nivel de disparador
del modo Analizador aparece "Automatico” y no se puede ajustar.

Usuario: El nivel del disparador es configurado por las configuraciones
especificas del usuario (ya sea en menues apropiados de maodulos o, por
recoleccion de datos RUTA, desde la pantalla de configuracion de
Instrumentos). Remitase a la siguiente seccion de Configuracion de
Mediciones Globales para obtener detalles.

Disparo Rampa ext. - + 0 -. Ajuste el borde del disparador, ya sea +ve (mas) o -ve
(menos) para determinar si el disparador se activa con una sefial ascendente o
descendente.

Maédulo ICP: Configuracion de Sensor, Apogado o Siempre Prendido. (No aplica al
moédulo RUTA) Para los fines de la medicion, siempre ajuste la Configuracion del
sensor, que usa cada configuracion preseleccionada de los modulos en el sensor ICP
(como se define en el mddulo Configuracion del Sensor). Las configuraciones Apogado
y Siempre Encendido son usadas por si se prensentan problemas en el sensor.
Apogado apaga el sensor ICP para todos los modulos y Siempre Encendido enciende el
sensor para todos los modulos, sin considerar cada configuracion preseleccionada del
sensor ICP de cada modulo.

Formato de fecha: se puede optar por el formato europeo (dia/mes/afio) o americano
(mes/dia/afo). Seleccione el formato adecuado:

DD/MM/AAAA; MM/DD/AAAA; AAAA/MM/DD

Zona horaria: para utilizar con Microsoft® ActiveSync. En la lista desplegable, elija la
zona horaria que corresponda. Cuando ActiveSync sincroniza datos entre el sistema
Microlog y el PC, sincroniza la fecha y la hora de Microlog con la fecha y la hora del PC.
Para evitar la configuracion incorrecta de la fecha y la hora, los valores de Zona horaria
de Microlog deben coincidir con los del PC.

Fecha/Hora: establezca la fecha y la hora actuales de las areas correspondientes.

e Utilice los botones de flecha a la derecha/izquierda para desplazarse entre los
campos.

e Accione los botones de flecha hacia arriba/abajo o el teclado numérico para ajustar
el valor de cada campo.

e Pulse un boton Intro para aceptar los cambios de Fecha/Hora.
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Memoria: efect(la una operacion en la memoria activa seleccionada en la opcion
Memoria de RUTA. Las opciones son:

-seleccionar cmd-: un marcador de posicion: deje esta opcion activada si no
desea ejecutar comandos de Memoria por el momento.

Borrar todas las RUTAS: elimina todas las RUTAS de la lista jerarquica
RUTAS del Microlog. Esta opcion conserva sus preferencias del sistema pero
borra las mediciones y los datos de RUTA (y las mediciones y los datos Sin
RUTA si usted esta en modo Sin Ruta tradicional).

Initializar: formatea la memoria activa y borra todas las RUTAS, PUNTOS DE
RUTA y PUNTOS de Analizador (y las mediciones y los datos Sin RUTA si usted
estd en modo Sin Ruta tradicional) que estan almacenados en el Microlog serie
AX. El proceso borra todos los datos almacenados, pero conserva las
configuraciones y los parametros del sistema, y actualiza la memoria activa si
el sistema Microlog tiene problemas con ella.

Fuente de RUTA: Grande o Pequena.
Pequena: la jerarquia de RUTA aparece en letra mas pequenfa.
Grande: la jerarquia de RUTA aparece en letra mas grande.

Visualizacion de salida del sonido: Normal, Ocultar automaticamente o Sin
visualizacion.

Normal: el volumen de salida del sonido siempre aparece en la barra de titulo
de las pantallas de obtencidn de datos aplicables.

Ocultar automaticamente: el volumen de salida del sonido siempre aparece
en la barra de titulo de las pantallas de obtencion de datos aplicables
solamente mientras se esta ajustando el volumen.

Sin visualizacion: el volumen no es ajustable.

Cambio del transductor: No advierte o Advierte. Determina si el mensaje de
advertencia aparece en la pantalla de Microlog cuando la siguiente medicion usa una
configuracion diferente en el ICP de la medicion anterior. Esta advertencia ayuda a
hacer la recoleccion de datos para que la persona sea consciente de que la medicién
siguiente necesita un cambio en el sensor (Por ejemplo: sensor de temperatura a
sensor de vibracion, o viceversa).

Bias Check — Manual o Automatic

Manual - Dentro de la jerarquia de RUTA, pulse May(s+B para comprobar la
tension de polarizacion para mediciones ICP. Esto activa el suministro ICP (si
estaba activado) y mide la tension de polarizacion de corriente continua para
cada canal utilizado por esta medicién (CH1 para PUNTOS de canal (nico,
normalmente CH1, CH2 para PUNTOS de dos canales y CH1, CH2 y CH3 para
PUNTOS Triax). Se muestra una pantalla de resultados de comprobacion de
polarizacion.

Esta pantalla muestra las tensiones para cada canal, junto con una indicacion
en rojo/verde: Verde, si la tension de polarizacion esta entre 2y 18 V, lo que se
considera normal; rojo, si queda fuera de este rango.
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Esto puede resultar Gtil para solucionar un posible problema con los cables o el
acelerometro.

Automatic — Comprueba automaticamente polarizacion de sensor en el inicio
de cada medicion.

Sin ruta: Usar el mddulo Analizador o Usar Sin ruta tradicional. Determina qué
modo sin ruta esta disponible desde una RUTA. Desde el médulo Analizador o el médulo
Sin RUTA tradicional, es posible obtener datos de mediciones para PUNTOS que no se
han descargado previamente en el Microlog desde el software host de @ptitude Analyst.
Los datos obtenidos en cualquiera de los dos modos se pueden cargar posteriormente
en @ptitude Analyst como datos sin ruta.

Idioma: en la lista desplegable, seleccione el idioma que debe usar el sistema Microlog.
Después de haberlo seleccionado, pulse Aplicar para volver a la pantalla principal. Todo
el texto aparece ya en el idioma que se haya indicado.

e Después de especificar los cambios en la pantalla Configuracion, pulse el boton
Aplicar para almacenar los nuevos valores en el sistema Microlog serie GX.
Aparece la pantalla principal.

Configuracion de mediciones globales

Descripcion general

En esta seccion se explican las opciones de la pantalla Configuracion de instrumento
gue determinan distintos parametros de mediciones globales. Estos parametros se
aplican a todas las mediciones de Microlog.

Para acceder a la pantalla de configuracion de instrumento:

e Enla pantalla principal, resalte la opcidon RUTA mediante los botones de flecha
izquierda, derecha, arriba y abajo, y pulse uno de los botones de introduccion. La
pantalla Administrador de rutas muestra todas las RUTAS almacenadas en el
Microlog.

En la pantalla Administrador de rutas, pulse el botdn de funcién Config. Aparece la
pantalla de Configuracion de Instrumento.
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instrumento  Configu i 11| 08:46

Unid. frec.: CPM

Maostrar actualizaci... Simple

Avance auto.: Desactivado
Tiempo de Rete... 0.50s

Vel maq.: Auto

Establecimisnto de... 5.00s

Rutz ICP: Como b.dat.

Ver espactro MPA: Primera

Disparadar: Corragido

Nivel de dispara... 2.80V
Obtencidn datos h... Preguntar siempre

Ayuda Aplicar

Figura 2 - 2.
Pantalla Configuracion de Instrumento.

Pantalla de configuracion de Instrumento

Botones de funcion

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.

Retroceso: pulse el botdn de retroceso para suprimir el texto numérico que se haya
introducido en cualguier campo de texto.

Aplicar: pulse el boton Aplicar para guardar los cambios en los parametros de la
pantalla Configuracion de instrumento y volver a la pantalla anterior.

En la pantalla Configuracion se establecen los parametros de obtencion de datos
globales siguientes:

» Una barra de desplazamiento en una lista desplegable denota la
presencia de mas opciones de las que se ven en pantalla. Utilice
los botones de flecha arriba y abajo para desplazarse por todas
las opciones.

»  Pulse cualguier boton de introduccion para aceptar la seleccion
en todas las listas desplegables.

Tipo de Unidades - Hz, CPM y Ordenes de velocidad de funcionamiento. Especifique
unidades de frecuencia para todos los campos de entrada y pantallas graficas
pertinentes.

Actualizacion de pantalla: Simple, Multiple o Continua. Esta configuracion determina
si se detienen las mediciones espectrales luego de los procesos de promedio, 0 si
continia midiendo hasta que se presiona la tecla Intro, y también determina si se aplica
promedio "espectral” rapido durante la recoleccion de datos.
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Simple: Detiene las mediciones luego de un proceso de promedio y posibilita el
proceso de promedio espectral rapido. Si el promedio rapido esta activado,
s6lo aparece el espectro final promediado.

Multiple: detiene las mediciones luego de un proceso de promedio y deshabilita
el proceso de promedio espectral rapido. Si promedio rapida esta desactivado,
la pantalla se actualiza a la mayor frecuencia posible mientras el procesador de
sefales digitales obtiene y promedia datos (por ejemplo, si el nimero de
promedios se establece en 20, los datos se pueden mostrar para promedios de
1,6,12,18y 20).

Continua: repite continuamente las mediciones promediadas hasta que se
pulsa Intro. Promedio rapido es activado.

Avance automatico: On/Off. Determina como se mostraran los espectros resultantes
durante la obtencion de datos de RUTA. Las opciones son:

On: avanza de manera rapida y automatica en la obtencion de datos de RUTA
mostrando cada resultado de medicion espectral para un Tiempo de
retencion designado.

Off: avanza de manera manual en la obtencién de datos de RUTA mostrando
cada resultado de medicion espectral hasta que se pulsa la tecla de fuego para
detener la medicion y se pulsa Continuar para pasar al siguiente PUNTO en la
jerarquia.

Tiempo de retencion: tiempo, en segundos, que se mostraran los resultados
espectrales antes de que Avance Automatico pase al siguiente PUNTO en la jerarquia.

Veloc maquina: Normal, Lenta o Automatica. Ayuda a recolectar datos de mejor
calidad en maquinaria de velocidad mas lenta. Especifique la velocidad global de la
magquina con el fin de obtener datos precisos.

Normal: seleccionar para mediciones en arboles que giran a 600 0 mas r.p.m.

Lenta: seleccionar si se producen problemas de “ski slope” o de estabilizacion
en arboles que giran a menos de 600 r.p.m.

Automatica: seleccione esta opcion para que el Microlog seleccione
automaticamente Normal o Lenta en funcion de la configuracion de velocidad
del PUNTO especificada en @ptitude Analyst.
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Establecimiento de retraso: especifique (en segundos) un establecimiento de retraso
adicional para que los transductores ICP se puedan encender. El retraso especificado se
aplica sélo a la primera medicion ICP después de activar ICP (por ejemplo, la primera
medicion al comienzo de una RUTA o medicion después de una medicién que no es de
ICP). A partir de entonces, los tiempos de obtencion no quedan afectados. Sise
producen problemas de ski slope, intente aumentar el retraso de de uno a dos
segundos.

Ruta ICP: Nunca, Base de datos o Automatica. Muchos sensores contienen un
amplificador interno que precisa ICP, mientras gue otros no utilizan ICP. Determine las
necesidades de su sensor de RUTA y desactive o active ICP seleccionando Nunca, Como
base de datos o Automatica. SiRuta ICP esta establecido en Como base de datos, se
usa la configuracion de Activar ICP en Propiedades de PUNTO de @ptitude Analyst para
determinar si se usara el ICP para cada PUNTO; si se establece en Nunca, el ICP no se
usa; si se establece en Automatica y se activa la configuracion de Activar ICP en
Propiedades de PUNTO de @ptitude Analyst, el ICP se enciende si el tipo de transductor
es Acelerémetro y se apaga con el resto de los transductores (incluso con Activar ICP
activado).

El indicador ICP se muestra la barra de titulo si el PUNTO seleccionado se va a recoger
con el ICP encendido.

Obtenido 13 de 14 Ipjj @] 12:15

BRATION
) PLANT XYZ VIBRATION
=@ INFLOW AREA
El @ MTR FAN TRAIN 21
----- ®
@ MTR 21 OB H ENV
& MTR PUMP TRAIN 12
{3 MTR 12 OB H VEL
----- @ MTR 12 OB H ENV
----- @ MTR 12 FFT + TW
----- @ MTR 12 TIME

[]

Outboard horizontal velocity
0.054in/'s Pico [-1%

Revisar |Analizar] Motas | Atras t

Figura 2 - 3.
La pantalla Obtencion de datos con el indicador ICP encendido.

Ver espectro MPA: permite seleccionar la vista del espectro MPA para los puntos
Primero, Ultimo, Todos o Ninguno. GX muestra el espectro correspondiente (incluso
cualquier FAM o informacién de banda espectral) para que el operador pueda
inspeccionar y verificar que los datos sean correctos.

Primero: Muestra el primer PUNTO MPA en un espectro.

Ultimo: Muestra el Gltimo PUNTO MPA en un espectro.
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Todos: Muestra todos los PUNTOS MPA en un espectro.
Ninguno: No muestra ningin espectro.

Disparador: Manual o Visual. (Solo disponible si el campo del Disparador de la
pantalla de Instalacién esta establecido en Usuario). Determina como el nivel del
disparador es ingresado cuando se configuran las mediciones que requiere el
disparador, ya sea manualmente como entrada numeérica en el campo subsiguiente de
Nivel del Disparador, o visualmente usando una representacion grafica de la senal del
disparador y del nivel del disparador.

Manual: Cuando esta establecido en Manual, usted ingresara el nivel del
disparador en voltios como entrada numérica en el campo de instalacion del
Nivel de disparador.

Visual: Exhibe la pantalla de Establecer Disparador que muestra una
representacion grafica de la sefal del tacometro y del nivel de disparador
(cursor horizontal). Use las teclas de arriaba y abajo para mover el cursor del
disparador al nivel de disparador deseado (normalmente entre 1/2 y 3/4 de la
sefal entera del disparador), y presione OK. La pantalla de Ajuste de
Disparador se cierra, la configuracion del Disparador cambia a Manual y el
nivel especifico visual del disparador se muestra numéricamente en el campo
del Nivel del Disparador.

Nivel del Disparador: Campo de Entrada datos de nivel manual del disparador o
muestra el nivel resultante del disparador cuando el nivel del disparador se ingresa
visualmente (Vea arriba la explicacion sobre Disparador).

Obtencion de datos de historial: Agregar siempre, Sobrescribir siempre o
Preguntar siempre. Sise obtienen nuevos datos para un PUNTO que ya tiene una
medicion almacenada, tiene la opcion de agregar o sobrescribir los datos anteriores con
los nuevos datos.

Agregar siempre: los nuevos datos obtenidos se agregan a los existentes, lo
gue le permite obtener diversas mediciones del mismo PUNTO. Las
mediciones anteriores entran a formar parte de un archivo de datos de
historial que se pueden revisar y cargar en @ptitude Analyst.

Sobrescribir siempre: los nuevos datos que se obtienen sobrescriben los
existentes, y le aseguran que s6lo se conserva la medicion mas reciente.

Preguntar siempre: cada vez que se toma una medicion de un PUNTO que
tiene datos de historial, aparece un mensaje para preguntarle si desea agregar
o sobrescribir la medicion actual.

» Siya hay datos de historial almacenados para el PUNTO, la sobre
escritura solo afectara a las mediciones mas recientes.

e Después de especificar los cambios en los valores de la pantalla Configuracion del
instrumento, pulse el boton Aplicar para almacenar los nuevos valores en el
Microlog y volver a la pantalla Administrador de rutas.
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Configuracion del sensor

El moddulo Configuracion del sensor provee una lista maestra de sensores
preconfigurados. La lista por defecto de los sensores viene configurada de fabrica SKF
y contiene sensores SKF utilizados por la mayoria de las necesidades de las maquinas
de monitoreo. Estas configuraciones por defecto del sensor no pueden ser ni editadas
ni borradas de la lista. Sin embargo, usted puede agregar sensores a la lista de
sensores segln requiera. Cuando un modulo o aplicacion requiere cierto sensor, en
lugar de definir los parametros del sensor durante la configuracion de medicion, usted
solo elije el sensor apropiado preconfigurado desde la lista de mediciones del contexto
del sensor (esto quiere decir que solo se muestran los sensores que importan para el
tipo de medicion durante la configuracién de la medicion). Esto reduce
significativamente el tiempo de configuracion de medicion.

Para acceder a la pantalla Config del Sensor:

e Enla pantalla principal, seleccione la opcidn Configuracion mediante las teclas de
flecha izquierda, derecha, y arriba o abajo.

e Pulse cualguier boton de introduccion. Se muestra la pantalla Configuracion del
Sensor.

Configuracion del sensor ilo9:07

CMSS 2200

CMSS 2111

CMAC 4370 Triax

Displacement Probs

CMAC 5084 Microphone

CMAC 5208 Current Clamp (60A)
CMAC 5208 Current Clamp (600A4)
MEW SEMNSOR.

Agregar] Ver Atras

Figura 2 - 4.
Pantalla Configuracion.
Botones de funcion

Anadir: Presione el botdn de funcién Anadir para anadir una nueva configuracion de
sensor a la lista.

Ver: Presione el botdn de funcion Ver (o/y el botén Entrar) para ver las configuraciones
del sensor resaltadas.

Eliminar: (No es aplicable en los sensores por defecto SKF.) Resalte un sensor
configurado por el usuario, luego presione Eliminar para eliminar un sensor de la lista.
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Editar: (No es aplicable en los sensores por defecto SKF.) Resalte un sensor
configurado por el usuario, luego presione Editar para revelar la pantalla de Modificar
Configuracion, que le permite modificar la configuracion del sensor.

Atras: Pulse este botdn para volver al Men( principal.
Ayuda: pulse el boton Ayuda para acceder rapidamente a la ayuda contextual.
Para anadir configuracion de sensor:

e  Presione el botdn de funcion Anadir. Aparece la pantalla para Anadir Sensor.

Agregar sensor fil09:10

Familia de se... Vibracidn
Unidades de ... [g]
Sensibilidad ... 100.00 mv/[q]
Alimentacidn... Activado

Ayuda Aceptar'(ancelar

Figura 2 - 5.
Pantalla Anadir sensor.

Botones de funcion
Ayuda: pulse el boton Ayuda para acceder rapidamente a la ayuda contextual.

OK: Presiones el botdn de funcion OK para guardar las nuevas configuraciones del
sensor.

Cancelar: Presione el boton de funcion Cancelar para volver a la pantalla de
Configuracion de Sensor sin guardar ninguna de las actualizaciones en las
configuraciones.

» Use la tecla de flecha DERECHA para abrir las opciones del
elemento resaltado

> Presione un boton Entrar, la tecla IZQUIERDA, o el boton OK para
aceptar la seleccion actual en todos los campos/listas.

En la pantalla Anadir Sensor se establecen las siguientes preferencias del sistema:

Sensor: Ingrese el nombre Unico del sensor (eso identificara el sensor en la lista de
sensores).

Familia de Sensores - Vibracion o Proceso. Especifica si el sensor mide datos de
Vibracion o datos de Procesos de planta (esto quiere decir, temperatura, presion, etc.)
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Unidades de Sensores: Desde la lista desplegable, seleccione las unidades de sensores
para usar las mediciones del sensor. Esto determina el tipo de medicion que el sensor
realiza. Las unidades de medicidn que se muestran son determinadas por las
configuraciones de Familia de Sensores.

Sensibilidad del sensor: use el teclado numérico para introducir la sensibilidad del
sensor

Alimentacion ICP - Encendido o Apagado. Seleccione para encender o apagar el ICP
para el sensor.

Para ver en pantalla un informe que ya existe:

e Desde la pantalla de Configuracion de Sensor, use los botones ARRIBA y ABAJO
para resaltar el sensor cuya configuracion usted desea ver y luego presione el
botdn funcion Ver. La pantalla Ver Sensor muestra la configuracion del sensor

Visualizacién del sensor 1ij09:13

CMSS 2200
Familia de sa... Vibracidn
Unidades de ... [g]
Sensibilidad ... 100 mv/[q]
Alimentacidn... Activado

Ayuda Cancelarn

Figura 2 - 6.
Pantalla Ver sensor.

Botones de funcion

Ayuda: pulse el boton Ayuda para acceder rapidamente a la ayuda contextual.
Cancelar: Presione el boton de funcion Cancelar para volver a la pantalla de
Configuracion de Sensor.

» Use la tecla de flecha DERECHA para abrir las opciones del
elemento resaltado

> Presione un boton Entrar, la tecla IZQUIERDA, o el boton OK para
aceptar la seleccion actual en todos los campos/listas.
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Solucion de problemas

En la pantalla Ver Sensor, usted puede ver la configuracion del sensor, pero esta
configuracion no es editable. Remitase a la seccion anterior de Anadir Sensor para
descripciones de los parametros de configuracion del sensor.

e Luego de ver la configuracion del sensor, presione el boton Cancelar para volver a
la pantalla de Configuracion de Sensor.

Solucion de problemas

Operaciones de memoria

Si Microlog serie GX no funciona correctamente, quiza necesite efectuar una operacion
de memoria en la pantalla Configuracion o el modo Configuracion.

e Utilice el boton de Alimentacion para apagar y luego volver a encender el equipo
(suspender/reanudar).

e Sjel problema no se ha resuelto, realice un arranque en caliente pulsando, y
manteniendo pulsadas a la vez, las teclas 2, 7,8 y 9.

e Sjel problema sigue sin resolverse, reinicie el equipo.

» Para obtener mas informacion sobre como reiniciar el equipo,
consulte el apartado Como reiniciar el sistema Microlog del
capitulo Introduccion.

> Aseglrese de que el equipo esta enchufado al cargador de
bateria/red eléctrica.

e Siel problema no se soluciona, cargue los datos (si estan disponibles) y ejecute una
operacion de Memoria/Inicializar para reiniciar el sistema Microlog GX.
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Descripcion general

La funcion RUTA del software @ptitude Analyst permite al usuario generar secuencias
de obtencidn de mediciones (RUTAS) para adquirir datos con la maxima eficacia.

Al construir inicialmente la base de datos central en @ptitude Analyst mediante el
método jerarquico, probablemente haya organizado la jerarquia por areas, tipo de
magquina o alguna otra agrupacion similar. Si descarga PUNTOS en el colector Microlog
serie GX en dicho orden jerarquico, la persona que quiera obtener datos tendra que
“realizar saltos" en la RUTA o volver a ejecutar ciertos pasos para llegar al siguiente
PUNTO de obtencion de datos de la RUTA. Incluso si la base de datos se ha disefiado
con el método de “RUTA mas eficiente”, puede que durante la obtencion de datos quiera
realizar cambios en una lista de RUTA o incluir un PUNTO en mas de una RUTA.

» Al crear RUTAS en el software central se recomienda al usuario
que registre los datos de proceso y datos dindmicos en RUTAS
separadas para no tener que cambiar tantas veces la
configuracion de RUTA ICP.

¢Qué es una RUTA?

Una RUTA es una lista de PUNTOS de medicion ordenados en una secuencia que
permite obtener datos con la maxima eficiencia.

La ventaja de la obtencion de datos de RUTA es que las mediciones pueden
secuenciarse para maximizar la eficacia de la obtencion de datos, independientemente
de su ubicacion en la jerarquia de la base de datos. El método permite que uno o mas
PUNTOS de medicion aparezcan en diferentes RUTAS. Ademas es posible generar un
Informe estadistico de RUTA.

» Consulte el Manual del usuario del software @ptitude Analyst
para obtener ayuda sobre la creacion y la transferencia de RUTAS
de @ptitude Analyst al sistema Microlog serie GX.

GX-72 Microlog CMXA 75-SL-Z2 tiene restricciones en cuanto a los tipos de accesorios
que se pueden utilizar con el instrumento en dreas de Zona 2 de ATEX, que en
ciertos casos limita los tipos de PUNTOS que se pueden obtener.

Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.
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Carga y descarga de RUTAS y datos de RUTAS con el sistema Microlog
serie GX

Descripcion general de las transferencias del Microlog

La funcion transferir del Microlog permite descargar las configuraciones de PUNTOS de
medicion en el Microlog, cargar los datos obtenidos desde el Microlog, comprobar el
estado de éste y configurarlo, borrarlo o reiniciarlo.

Microlog utiliza la comunicacion USB para comunicarse con @ptitude Analyst.

Para configurar Microlog para la transferencia de datos usando el tipo de
comunicacion USB:

e (Conecte el cable USB suministrado entre el conector del puerto USB del equipo y el
Microlog.

e Enla computadora host, habilite ActiveSync o Windows Mobile Device Center para
conexion USB. No establezca una asociacion. Cuando se establezca la conexion
entre Microlog y ActiveSync, esta ultima funcion mostrara un mensaje indicando
gue se ha conectado.

> Consulte la seccion de ayuda sobre Microsoft ActiveSync o
Windows Mobile Device Center para mas informacion.

» La comunicacion ActiveSync con GX requiere la instalacion de
controladores especificos en la PC host. Para obtener mas
detalles, consulte la seccion Comunicaciones Microsoft®
ActiveSync, en el Capitulo 1 - Introduccién al sistema Microlog
serie GX de SKF.

e En el software, seleccione la opcion Analizador Microlog del ment Transferir para
gue se muestre el cuadro de dialogo Analizador del Microlog. En la ficha
Comunicacion, seleccione USB en la lista desplegable Tipo de comunicacion.
Cuando se establezca la conexion entre @ptitude Analyst y el Microlog, en la
pantalla de éste Gltimo se muestra un indicador de comunicaciones y se enciende el
LED azul.

Importante:

No desconecte el Microlog del equipo host mientras el indicador de comunicaciones
genérico se muestre en la pantalla del sistema. Si desconecta el Microlog antes de
completar el proceso, puede perder datos y necesitara volver a realizar el proceso
de transferencia. En algunos casos extremos, la desconexion prematura puede
hacer que se corrompa el firmware.

e Continlie con las operaciones de transferencia de datos utilizando las opciones del
menl Transferir de @ptitude Analyst.
» Descargue todas las RUTAS que desee del Microlog a la vez para
evitar tener que reiniciar el Microlog varias veces.

¢ Cuando haya acabado el procedimiento de transferencia, cierre el cuadro de dialogo
Analizador Microlog.
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e El Microlog se reinicia automaticamente y vuelve a estar listo para la recogida de
datos. Cuando el indicador de comunicaciones genérico desaparezca de la pantalla,
puede desconectar el Microlog del equipo host de forma segura.

e Enla pantalla principal del Microlog, utilice los botones de flecha
derecha/izquierda/arriba/abajo para resaltar la opcion RUTA.

e Pulse cualguier boton de introduccion. La RUTA se actualizara momentaneamente
y se activara la pantalla Admin. rutas. La lista de RUTA mostrara las RUTAS
descargadas.

» Sise ha descargado mas de un operador del software host
@ptitude Analyst, aparece la pantalla Seleccionar Operador.

Nota sobre valores Fmax del software host

Los valores Fmax introducidos se ajustan al valor Fmax valido mas alto disponible en
Microlog. El valor ajustado (real) aparece en el eje X del espectro obtenido.

Seleccion de operadores

El sistema Microlog permite asociar a un operador y los datos obtenidos por él con una
fecha determinada y con un instrumento especifico si se utiliza mas de un dispositivo
Microlog.

Después de seleccionar la opcion RUTA en la pantalla principal, aparece la pantalla
Seleccionar Operador.

e Utilice los botones de flecha arriba/abajo para resaltar el operador pertinente y
pulse el boton OK.

Volvera a la pantalla Administrador rutas con una lista de RUTAS disponibles.

El administrador de rutas

La pantalla Admin. rutas muestra todas las RUTAS gue se han descargado en el
dispositivo Microlog desde @ptitude Analyst. Utilice las flechas hacia arriba/abajo para
seleccionar una RUTA de la lista. Pulse un boton Intro o la flecha a la derecha para
abrir la jerarquia de la RUTA resaltada.

Los botones de funcion de la pantalla Admin. rutas son:

Config: pulse el boton Config para abrir la pantalla Configuracion de instrumentos,
que proporciona acceso a diversas configuraciones globales de obtencion de datos.
(Consulte la seccién Configuracién de mediciones globales en el Capitulo 2 para
obtener detalles).

Reiniciar: pulse el boton Reiniciar para eliminar todos los registros de datos
almacenados para la RUTA resaltada, ademas de todos los datos no de RUTA.

Eliminar: pulse el boton Eliminar para borrar la RUTA resaltada.

Esc: pulse el boton Esc para cerrar el Administrador de rutas y volver a la pantalla
Men principal.
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Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.

Como obtener mediciones de RUTA

Descripcion general

La obtencion de datos de RUTA es un proceso muy sencillo. De hecho, una vez que se
inicia el proceso s6lo hay que pulsar varias veces el botdn Intro para adquirir datos
secuencialmente para cada PUNTO de medicion de la RUTA.

Antes de describir como iniciar la obtencion de datos de RUTA, veamos como
desplazarse por la lista jerarquica de RUTA.

Como navegar en la lista jerarquica de RUTA

¢ PLANT X¥Z VIBRATION
©) ’ INFLOW AREA
®

/Ef.i' MTR FAN TRAIN 21
>
‘ /\@ MTR 21 OB H Erw
@ =-£8 MTR PUMP TRAIN 12
&% MTR 12 OB H VEL
----- @ MTR 12 OB H ENV
----- @ MTR 12 FFT + TW
----- @ MTR 12 TIME

[ [

(D —joutboard horizontal velocity
0.054in ‘= F*u:o [-1my
©)

Rew5ar Analizar| Motas | Atras t

Figura 3 - 1.
Ejemplo de una lista de jerarquia de RUTA (con acceso al modo Analizador).
RUTA activa
CONJUNTO
Maquina
PUNTOS

Iniciar modo Analizador
Revisar datos para PUNTO seleccionado
area de informacion del PUNTO activo

CEOELEE
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Figura 3 - 2.

Ejemplo de una lista de jerarquia de RUTA (con acceso al modo Sin ruta).

RUTA activa

CONJUNTO

Maquina

PUNTOS

Iniciar modo Sin ruta

Revisar datos para PUNTO seleccionado
area de informacion del PUNTO activo

COEEEEEE

El Microlog permite visualizar la jerarquia de una RUTA de medicion a la vez. La RUTA
“activa” se selecciona mediante la pantalla Administrador de rutas.

Para seleccionar una RUTA:

e En el menl principal, resalte el icono RUTA y pulse un botén Intro. La pantalla
Administrador de rutas muestra una lista de todas las RUTAS almacenadas en la
memoria del dispositivo Microlog seleccionada.

e Cuando se muestre la lista de RUTAS, mediante las flechas arriba/abajo resalte el
nombre de la RUTA que desea activar.

e presione el botdn de flecha derecha para seleccionar la RUTA resaltada. Conforme
el sistema Microlog carga la RUTA en memoria, se abre un cuadro de didlogo y la
jerarquia de RUTA especificada aparece en la lista de RUTA.

e Cuando aparezca la RUTA por primera vez, se contraera la jerarquia. Utilice el
botdn de flecha a la derecha para ampliar cada nivel de la jerarquia de RUTA, o

e  Utilice el boton de funcion Ampliar para abrir todos los conjuntos, maquinas y
PUNTOS de la RUTA.

Del elemento de jerarquia de RUTA activo se derivan los elementos de nivel de jerarquia
CONJUNTO, Maquina y PUNTO.
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Los elementos de nivel de jerarquia de CONJUNTO son opcionales. Los elementos de
nivel de Maquina y PUNTO son obligatorios en las bases de datos de @ptitude Analyst.

» Un “CONJUNTO” sé6lo puede incluir otros CONJUNTOS y Maquinas.
Una “Maquina” solo puede incluir PUNTOS de medicion.

e  Utilice los botones de flecha segln los procedimientos arriba descritos para
desplazarse por estos elementos jerarquicos adicionales y sus sub elementos. A
modo de recordatorio:

Flechas izquierda/derecha — subir y bajar niveles jerarquicos.

Flechas arriba/abajo — desplazarse por subelementos en listas desplegables
que se derivan de un nivel jerarquico.

» Desde el Gltimo o primer PUNTO de una Maguina, use las teclas
de flecha abajo o arriba para progresar a la maquina siguiente o
anterior, respectivamente.

Botones de funcion
Las operaciones de los botones de funcion y botones Intro para la pantalla RUTA son:
Introducir: inicia la obtencion de datos para el PUNTO resaltado.

Ampliar/Contraer: El uso depende de si la Maquina o el CONJUNTO de jerarquia
seleccionado esta abierto o cerrado. Ampliar/Contraer: todos los conjuntos, maquinas
y PUNTOS que derivan del elemento de jerarquia Maquina/CONJUNTO activo.

Revisar: solo disponible cuando el puntero de jerarquia se encuentra sobre un PUNTO
con datos almacenados. Este botdn abre la pantalla Revisar datos, en la que puede
revisar datos de mediciones anteriores para el PUNTO seleccionado.

Analizar: disponible cuando la configuracion Sin ruta (en la pantalla Configuracion) es
“Usar modulo Analizador”. Accede al mddulo Analizador, en el que puede obtener datos
de mediciones para PUNTOS no descargados anteriormente en el Microlog desde el
software host de @ptitude Analyst. Sin embargo, fijese que los datos almacenados en
el modo Analizador, cuando se accede de estar forma, puede ser subido al dato Sin
Ruta del @ptitude Analyst.

Sin ruta: disponible disponible cuando la configuracion Sin ruta (en la pantalla
Configuracion) es “Usar Sin ruta tradicional”. Accede al moddulo Sin ruta, en el que
puede obtener datos de mediciones para PUNTOS no descargados anteriormente en el
Microlog desde el software host de @ptitude Analyst. Sin embargo, ndtese que cuando
se accede de esta forma, los datos almacenados en el modo Sin ruta pueden ser
cargados a @ptitude Analyst como datos Sin Ruta.

Notas: abre la pantalla Notas, en la que puede ver o agregar notas codificadas o
escritas para el PUNTO actual.

Atras: pulse el boton Atras para salir de la RUTA seleccionada y volver a la pantalla del
Administrador de rutas.

Los botones de cambio de funcion son:

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.
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Omitir MAQ. - Cuando el puntero de jerarquia esta sobre la maquina, o sobre el primer
PUNTO de la maquina, presione el botén de funcién Omitir MAQ para omitir ese
PUNTO de la Maquina y pasar al siguiente. Cuando usted presiona Omitir MAQ, antes
de omitir a la siguiente maquina, el Microlog muestra la pantalla de Notas, permitiendo
seleccionar una nota codificada para indicar la razén de omisién de maquina (esto
quiere decir la Maquina no esta operando).

Nota acerca de la configuracion de avance automatico

En la pantalla Configuracion, el valor de configuracion de Avance Automatico
determina como se muestran los espectros resultantes durante la obtencion de datos
de RUTA. Las opciones son:

On: avanza de manera rapida y automatica en la obtencion de datos de RUTA
mostrando cada resultado de medicion espectral para un Tiempo de
retencion designado.

Off: avanza de manera manual en la obtencién de datos de RUTA mostrando
cada resultado de medicion espectral hasta que se pulsa la tecla de fuego para
detener la medicion y se pulsa Continuar para pasar al siguiente PUNTO en la
jerarquia.

Tiempo de retencion: tiempo, en segundos, que se mostraran los resultados
espectrales antes de que Avance Automatico pase al siguiente PUNTO en la jerarquia.

Como iniciar la obtencion de datos de Ruta
Para iniciar la obtencion de datos de RUTA:

e Enla pantalla principal, seleccione la opcion del modo RUTA. La pantalla
Administrador de rutas muestra una lista de todas las RUTAS almacenadas en la
memoria del dispositivo Microlog seleccionada.

e Con lalista RUTA en pantalla, utilice las flechas hacia arriba/abajo para resaltar el
nombre de la ruta que desea activar y, a continuacion, utilice los botones Intro o de
flecha hacia la derecha para seleccionar la RUTA resaltada. Conforme el sistema
Microlog carga la RUTA en memoria, se abre un cuadro de dialogo y la jerarquia de
RUTA especificada aparece en la lista de RUTA.
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Figura 3 - 3.
Pantalla del modo RUTA.

Para abrir una maquina y obtener datos:

o Utilice las flechas hacia abajo/hacia arriba para resaltar la maqguina deseada en la
lista y pulse la flecha a la derecha para mostrar sus mediciones de PUNTOS.

e Utilice las flechas arriba/abajo para desplazar el puntero al PUNTO de medicion que
desee registrar y pulse Intro para comenzar a obtener datos. Aparece la pantalla
de obtencidn de datos del PUNTO.
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Figura 3 - 4.
Pantalla de medicion espectral.

@ obtencion de mediciones completada

> Sugerencia: El Microlog serie GX ofrece también compatibilidad
para auriculares, lo que permite a los usuarios escuchar la
vibracion mientras se registran las mediciones.

e Visualice los resultados de la medicién para asegurar una obtencion de datos
correcta y pulse un botdn de Intro para guardar los datos del PUNTO y vuelva a la
jerarquia de RUTA con el siguiente PUNTO de la lista resaltado (o pulse la tecla de
funcion Atras para volver a la lista de jerarquia sin guardar los datos del PUNTO).

> Silos datos ya se han obtenido para el PUNTO, en funcion de la
configuracion de la RUTA, puede que se le pida que agregue,
sobrescriba o descarte la medicion. Agregar mueve la medicion
gue se ha guardado a un archivo de datos de historial y guarda
esta medicion como la medicion actual. Sobrescribir guarda esta
medicion sin conservar los datos anteriores. Descartar cancela
esta medicion.

La pantalla de jerarquia de RUTA se actualiza con el estado a medida que se obtienen
los datos. Los PUNTOS para los que se obtuvieron datos tienen un circulo verde
pequefio (no en estado de alarma), un triangulo amarillo (alarma de alerta) o un circulo
rojo (alarma de peligro) en sus elementos de la jerarquia. La barra de titulos de la
pantalla indica el nimero de PUNTOS que se han obtenido del nimero total de
PUNTOS de la jerarquia.
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Figura 3 - 5.
Se muestra el estado de la RUTA.
cantidad de PUNTQS obtenidos vs. cantidad total de PUNTOS
indica datos obtenidos para PUNTO-PUNTO en alarma de peligro
indica datos obtenidos para PUNTO-PUNTO no en alarma
datos no obtenidos para el PUNTO
indica datos obtenidos para PUNTO-PUNTO en alarma de alerta

Siga pulsando Intro para obtener los datos de los PUNTQOS siguientes de la RUTA
hasta completar la misma. Se muestra el mensaje "Ultimo PUNTO de la RUTA".

» Al desconectar el conector del sensor de los conectores CH,
asegurese de que los puntos rojos estén alineados, sujete el
sensor cerca de su punta y tire suavemente (no lo retuerza).

En el mensaje “Ultimo punto de la ruta...”, pulse un boton Intro para volver a la
pantalla de la lista de jerarquias de modo de RUTA. Pulse el botdn de funcion Atras
para volver al administrador de rutas, en la que puede iniciar la obtencién de datos
para la siguiente RUTA.

Como visualizar los datos de mediciones dinamicas

Visualizacion de los datos de espectros

Es posible realizar un analisis preliminar sobre el terreno de los datos de RUTA
obtenidos. Un cursor desplazable, controlado por las teclas de flecha a la izquierda y
derecha, permite obtener valores precisos de amplitud y frecuencia de los componentes
individuales del espectro en la pantalla del Microlog.

SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Médulo RUTA
Como visualizar los datos de mediciones dindmicas

®

R A A TR [ —— R, [ — [

a3 1-[-"""1"" b e e Fr=====

= 8 — Q@
= o

E 1

MTR FAN TRAIN 21, MTR 21 OB H
YEL, Outboard horizontal velocity,

1% RPM Reobte Motas | Atrds

® ® @©) @
Figura 3 - 6.

Pantalla de visualizacion espectral.

Valor global

area de informacion del PUNTO; nombre de la maquina, ID de PUNTO, descripcidn
del PUNTO, estado de alarma

Cursor

frecuencia y amplitud actuales del cursor

indicadores de alarma

indicador de medicidn anterior

% de diferencia con respecto a la medicién anterior

establecer la frecuencia del cursor como velocidad de funcionamiento
Retomar mediciones

ver/agregar notas codificadas y escritas

Salir sin guardar los datos

BEPEEELOE ©O

La pantalla de visualizacion espectral incluye los elementos siguientes:

Valor global: el valor global de la medicion se muestra en la esquina superior izquierda
de la pantalla.

Posicion/amplitud del cursor: use los botones de flecha izquierda/derecha para mover
el cursor del espectro. La posicion y amplitud del cursor se muestran en la esquina
superior derecha.

Barra de porcentaje de cambio: la barra a la derecha del espectro proporciona
informacién sobre el valor global de la medicion en comparacion con alarmas de alerta
y de peligro (flechas amarilla y roja, respectivamente) y con las mediciones anteriores
(flecha verde). El valor de medicion actual se representa mediante la barra de color,
que aparece en rojo si el PUNTO esta en peligro, en amarillo si esta en alerta y en verde
sino hay alarma. Si la amplitud de la medicion se sale de la visualizacion, aparece un
indicador de “desbordamiento global” en la parte superior de la barra.
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Figura 3 - 7.
Barra de porcentaje de cambio con desbordamiento global

@ indicador de desbordamiento global

La barra también muestra el porcentaje de cambio con respecto a la lectura global
anterior. Un porcentaje positivo indica que la medicion es superior a la lectura anterior.
Un porcentaje negativo indica que la medicion es inferior a la lectura anterior. (Por
ejemplo, "-5%" significa que la lectura es un 5% inferior a la Gltima lectura o un 95% de
la dltima lectura; mientras que "+5%" significa que la lectura es un 5% superior a la
ultima lectura o un 105% de la Ultima lectura. Una visualizacion del "+100%" indica bien
un aumento del 100%, es decir, que la nueva lectura es el doble de la anterior, 0 que no
hay ninguna lectura anterior, o que la lectura anterior era de 0.)

Botones de funcion
La visualizacion espectral incluye los botones de funcion siguientes:
1x RPM - Pulse el botdn de funcion 1x RPM para seleccionar la linea de velocidad de
funcionamiento y seleccione la velocidad para la medicion.
» Mostrar FFT debe estar activado en la pantalla de jerarquia de
RUTA.
Reobtener: pllselo para volver a tomar las mediciones.
Notas: pulse el boton de funcion Notas para acceder a la pantalla de Notas de Microlog,
en la que pueden verse y anadirse notas codificadas para el PUNTO actual.
» Para mas informacion, véase la seccion Notas Codificadas mas
adelante en este capitulo.
Atras: Pulse el botdn Atras para salir de la pantalla espectral sin almacenar los datos
de medicion. Regresara a la lista jerarquica de la RUTA.
» Pulse un boton Intro para almacenar los datos de medicion y

volver a la jerarquia de RUTA.

Pulse el boton mayusculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.
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» Para mas informacion, consultese Como visualizar la informacion
de configuracion de un PUNTO més adelante en este capitulo.

Ver: Pulse para acceder al cuadro de dialogo Ver opciones de la pantalla, donde se
presentaran opciones de visualizacion de datos especificas para el tipo de medicion que
se muestra. Para mediciones espectrales, las opciones de visualizacion incluyen:

Vista Cuadricula (activada o desactivada) Alterne entre cuadricula de
pantalla Activada y Desactivada.

Rellenar espectro: On / Off. Permite rellenar la zona de debajo del contorno
del espectro para aumentar el contraste.

Modo Cursor: utilice los marcadores armonicos para buscar rapidamente las
ordenes enteras, en relacion con la fundamental (1X). Los tres modos de
cursor armonico son: simple, arménico vy fijo. El valor predeterminado es
Simple (desactivado).

Simple: Sin cursores armonicos.

Armonico: Se visualizan los arménicos de la posicion actual del cursor.
El cursor del espectro actiia como marcador fundamental y se
posiciona mediante los botones de flecha izquierda/derecha.

Fijo: Los armonicos permanecen fijos y el cursor puede desplazarse
independientemente.

Ver: ofrece opciones de visualizacion adicionales relativas al tipo de datos
presentado. Para la visualizacion de un solo espectro, las opciones son:

TRF: Vista predeterminada: muestra el espectro de TRF del PUNTO
y la barra de cambio de porcentaje. Debajo del espectro, el area de

informacion muestra el nombre de la maquina desde el que deriva el
PUNTO y el ID del PUNTO, la descripcion y el estado de alarma.

Info. de pto.: no se muestran espectros de FFT, pero se presenta la
lectura global del PUNTO vy la barra de cambio de porcentaje. Ademas,
a la derecha se presenta un area de informacion de PUNTO que
detalla la informacion de ID de PUNTO, la Gltima (anterior) fecha/hora
de obtencidn de datos y la Gltima (anterior) lectura global para el
PUNTO. La informacion de ID de PUNTO y el estado de alarma se
repiten debajo de la visualizacion global.

TRF: Sin global: s6lo muestra el espectro de TRF y la informacion de
ID de PUNTO debajo del espectro.

Aplicar: pulse este boton de funcidn para volver a la pantalla anterior.

> Las configuraciones Ver se pierden cuando Microlog se reinicia (es
decir, después de un un arranque en caliente o en frio, después
de la comunicacion con @ptitude Analyst o después del ciclo de
energia automatico diario).

Funciones de analisis sobre el terreno del sistema Microlog

Existen herramientas de analisis espectrales para realizar analisis mas detallados sobre
el terreno. Las herramientas de analisis espectral incluyen:
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Ajuste de la escala del grafico del eje Y — Use las teclas de flecha arriba/abajo para
ajustar manualmente la escala del eje Y del grafico espectral. Esto permite adaptar el
tamarnio del grafico a fin de ver mejor los componentes de baja amplitud.

Boton de flecha arriba — Reduce el valor de escala del eje Y del grafico a la
mitad de su valor actual.

Botdn de flecha abajo — Duplica el valor de configuracion de escala del eje Y del
grafico.

Marcadores armonicos - tecla “H” - En una pantalla espectral, pulse la tecla
alfanumérica “H” para visualizar marcadores armonicos para la posicion actual del
cursor. Los marcadores arménicos permiten buscar rapidamente las 6rdenes enteras,
en relacion con la fundamental (1X). La tecla H alterna entre los tres modos del cursor
armonico: simple, armonico v fijo.

Simple: Sin cursores armonicos.

Armonico: Se visualizan los armoénicos de la posicion actual del cursor. El
cursor del espectro actlla como marcador fundamental y se posiciona
mediante los botones de flecha izquierda/derecha.

Fijo: Los armonicos permanecen fijos y el cursor puede desplazarse
independientemente.

> Elvalor predeterminado es Simple (desactivado).

Cursor de pico - tecla “P” - En una pantalla espectral, pulse la tecla alfanumérica “P”
para saltar con el cursor al siguiente pico mas alto a la derecha del mismo.

Expansion de pantalla - tecla +/- —: esta funcion amplia y comprime graficamente la
gama de visualizacion del dominio de frecuencias en un plano horizontal alrededor de la
posicion del cursor, para usar toda la gama dinamica del Microlog. Revela
caracteristicas que pueden estar ocultas por el modo de visualizacion o la resolucion sin
tener que cambiar los parametros de obtencion de datos.

e Con un espectro en la pantalla, pulse la tecla +/- del teclado. El valor fmax. del
espectro se amplia y el espectro se adecua a la nueva fmax. Repitalo para seguir
ampliando hasta la maxima resolucion (en funcién del nimero de lineas de
resolucion para el espectro), después de lo cual, la funcién cambia a compresion.

> Tecla de punto (.): conmuta inmediatamente la tecla +/- entre
expansion y compresion de la pantalla.

Visualizacion de los datos de forma de onda temporal

Los graficos de forma de onda temporal presentan una muestra temporal breve de una
sefal de vibracion en bruto con la amplitud de vibracion representada graficamente
sobre la escala de tiempo. Los datos de forma de onda temporal se visualizan en un
grafico similar a la pantalla de visualizacion espectral.
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ol M 12:16

|1x RPM |Reobten| Motas | Atras

Figura 3 - 8.
Pantalla en mosaico de espectro y forma de onda temporal.

Sise descarga un PUNTO de FFT y Tiempo del software @ptitude Analyst, de forma
predeterminada se ve en pantalla el espectro FFT. Sin embargo, si se descarga un
PUNTO solo de Tiempo, aparece la forma de onda temporal.

Utilice el botdn de funcién Ver para determinar como ver datos, opciones, etc. de FFT.

FFT y hora: Vista predeterminada
Informacion de punto

FFT y hora: Sin global

Solo FFT

Solo FFT: Sin global

Solo hora
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Figura 3 - 9.
Pantalla de visualizacion de forma de onda temporal.

La pantalla de forma de onda temporal incluye los elementos siguientes:

Valor global: el valor global de la medicion se muestra en la esquina superior izquierda
de la pantalla.

Posicion/amplitud del cursor: use los botones de flecha izquierda/derecha para mover el
cursor de la forma de onda temporal. La posicion y amplitud del cursor se muestran en
la esquina superior derecha.

Barra de porcentaje de cambio: la barra a la derecha de la forma de onda temporal
proporciona informacion sobre el valor global de la medicion en comparacion con
alarmas de alerta y de peligro (flechas amarilla y roja, respectivamente) y con las
mediciones anteriores (flecha verde). El valor de medicion actual se representa
mediante la barra de color, que aparece en rojo si el PUNTO esta en peligro, en amarillo
si esta en alerta y en verde si no hay alarma. Sila amplitud de la medicion se sale de la
visualizacion, aparece un indicador de “desbordamiento global” en la parte superior de
la barra como una flecha pequena gris. La barra también muestra el porcentaje de
cambio con respecto a la lectura global anterior. Un porcentaje positivo indica que la
medicion es superior a la lectura anterior. Un porcentaje negativo indica que la
medicion es inferior a la lectura anterior.

Botones de funcion

Los botones de la pantalla de forma de onda temporal funcionan de manera similares a
los descritos para las visualizaciones espectrales.

3-16 SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Modulo RUTA
Visualizacion de los datos de forma de onda temporal

Vista de datos multicanal a

@ptitude Analyst permite crear PUNTOS multicanal. Al obtener datos para estos tipos
de PUNTOS, se obtienen y se muestran simultaneamente varias mediciones en la
pantalla de espectro. Estos tipos de PUNTOS son:

De dos canales: este tipo de PUNTO admite dos sensores (uno en CH1 y el
segundo en CH2). Los PUNTOS de dos canales muestran una visualizaciéon
espectral para cada canal. Nota: las mediciones de dos canales “FFT y hora”
muestran cuatro trazos; FFT CH1, Hora CH1, FFT CH2 y Hora CH2.

De tres canales: este tipo de PUNTO se obtiene con un sensor de
acelerdmetro Triax, que simultdneamente obtiene tres mediciones para la
ubicacion de sensor (una para cada eje supervisado mediante el sensor de
acelerometro Triax). Los puntos Triax muestran tres espectros, uno para cada
gje.
» Aungue los PUNTOS Triax se conocen como “de tres canales”, los
datos solo en obtienen en CH1. Sin embargo, los resultados de la
medicion se muestran como multicanal.

» Consulte la documentacion que acompana al sensor de
acelerébmetro Triax para obtener informacion de montaje y de uso
del sensor Triax.

La obtencion de datos para estos tipos de PUNTOS da como resultado varias
visualizaciones espectrales.

Chli 0 [r | Fil09:36

CPM 300000
OCPM _0g »

300000

CPM

t

1x RPM Ileobtenel Notas | Atras

Figura 3 - 10.
Pantalla de visualizacion espectral Triax.
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De forma predeterminada, se visualizan los trazos de varias mediciones en una pantalla
dividida. No obstante, puede utilizar el boton de funcion Ver para determinar la
visualizacion de datos de medicion multicanal. Las opciones de Ver para PUNTOS Triax
son:

Triax: Vista predeterminada
Informacion de punto

Triax: Sin global

FFT Ch1: Vista predeterminada
FFT Ch1: Sin global

FFT Ch2: Vista predeterminada
FFT Ch2: Sin global

FFT Ch3: Vista predeterminada
FFT Ch3: Sin global

Para las mediciones multicanal, el cursor funciona de forma simultanea en todos los
trazos (aunque estén ocultos). Los mismo se aplica a los ajustes de escala maxima
usando los botones de flecha arriba/abajo (eje de amplitud) y ajustes de
visualizacion/expansion mediante las teclas +/- (eje frecuencia/tiempo).

Vista de datos de orbita

Los PUNTOS de 6rbita muestran los datos de drbita mas recientes del arbol para los
dos canales de entrada (CH1 y CH2). Se pueden utilizar para mostrar el movimiento del
arbol dentro del cojinete.

Chl 0 W i 15:01

Orbita cruda 1.21pm -9.71pm
20.0
@__.
1 I T I T T T Y
O -20.0
-20.0 pm 20.0
-0.003 % -0.003 %
Basic Unfiltered Pha, lag 90 Deg Hz
Mormal - datos con rx 100.0
Reobten) Motas | Atras t

Figura 3 - 11.
Pantalla de una 6rbita .

(1) Posicion del cursor
(2) ubicacion de sensor de canal 1

(3) ubicacion de sensor de canal 2
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En forma predeterminada, las mediciones de orbita se muestran en el trazo de orbita.
No obstante, puede utilizar el botdn de funcién Ver para determinar la visualizacion de
mediciones de Grbita. Las opciones de Visualizacion para PUNTOS de 6rbita son:

Orbita: Vista predeterminada
Informacion de punto

Vista de orbita

Hora X Hora Y

1x

2x

3x

e Utilice las flechas ala izquierda/derecha para mover el cursor entre puntos de datos
individuales en la visualizacion de orbita.

Como obtener mediciones de proceso

Las mediciones de proceso son de tipo estatico, como por ejemplo temperatura, presion,
flujo, pH, etc.

Los PUNTOS de medicion de proceso se configuran en el software @ptitude Analyst y
se descargan de la misma forma que los PUNTOS de medicion dinamica.

Mediciones de proceso obtenidas de un lector

Las mediciones de proceso obtenidas de un lector (por ejemplo temperatura) se
visualizan en la pantalla de datos de las mediciones de proceso.

Para acceder a la pantalla de datos de las mediciones de proceso:

e Mediante los botones de flecha izquierda/derecha, arriba/abajo, seleccione el
PUNTO de medicion de la lista de RUTA y pulse un botén Intro para comenzar a
obtener datos. Se abre la pantalla de datos de las mediciones de proceso.

El valor de los datos y el correspondiente indicador de barra se actualizan
automaticamente al calcularse la media.
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Figura 3 - 12.
Pantalla de datos de las mediciones de proceso.

(1) lectura actual

(2) lectura anterior

(3) cambiar a partir de anterior
(¥) Escala maxima

() Limite de alarma

() lectura anterior

Botones de funcion
La pantalla de visualizacion de Proceso contiene los botones de funcion siguientes:

Manual: para acceder a la pantalla de entrada manual de la medicion. Pulse este boton
si prefiere introducir manualmente los datos del PUNTO. Se descartaran todos los
datos registrados automaticamente antes de pulsar el boton Manual.

Editar: luego del ingreso manual de datos, presione Editar para cambiar la entrada
previa.

Reobtener: pllselo para volver a tomar las mediciones.

Notas: pulse el boton Notas para acceder a la pantalla de Notas del Microlog, en la que
pueden verse y anadirse notas codificadas para el PUNTO actual.

» Para mas informacion, véase la seccion Notas Codificadas mas
adelante en este capitulo.

Atras: para salir a la pantalla de lista de RUTA del modo RUTA sin guardar los datos de
la medicion.

e Pulse un botdn Intro para almacenar los datos y volver a la lista de RUTA del modo
Ruta.
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Introduccion manual de mediciones de proceso

Las mediciones de proceso pueden introducirse también de forma manual. Por ejemplo,
pueden introducirse manualmente los datos numéricos leidos en los mandmetros e
indicadores situados en las maquinas y en los paneles de control.

Para introducir manualmente los datos de PUNTOS de proceso:

e Mediante los botones de flecha izquierda/derecha, arriba/abajo, seleccione el
PUNTO de medicion pertinente de la lista de RUTA y pulse un botén Intro. Se abre
la pantalla de datos de las mediciones de proceso.

e Pulse el botdn de funcion Manual o empiece a escribir en el teclado numeérico.
Aparece la pantalla de entrada manual y se descartaran todos los datos registrados
automaticamente antes de pulsar el botdn de funcion manual.

e  Utilice el teclado numeérico para introducir la lectura correcta en el campo de texto.
Si se equivoca, utilice los botones Borrar y BKSp (retroceso) para borrar el texto
introducido.

e Después de introducir correctamente la lectura de la medicion, pulse un botén de
introduccion. El valor introducido aparece en el indicador de barra. Se activan
nuevos botones de funcion, Editar y los limites de alarma de la medicién aparecen
como flechas.

» Sila configuracion de Avance automatico de la pantalla
Configuracion esta establecida en On, al pulsar Intro, se almacena
la medicion. Para introducir notas, utilice el boton de funcion
Notas en la pantalla de jerarquia de RUTA.

Botones de funcion
La pantalla de entrada manual de datos incluye los botones de funcion siguientes:

Backspace (retroceso) — Borra la entrada a la izquierda del cursor en el campo de texto
para poder editarla inmediatamente.

Borrar: Borrar todo texto en el campo de texto numeérico.

Notas: Permite acceder a la pantalla Notas a fin de guardar notas codificadas para el
PUNTO.

Atras: para salir a la pantalla de lista de RUTA del modo RUTA sin guardar los datos de
la medicion.

e Pulse nuevamente un boton Intro para almacenar los datos de medicion y
continuar registrando datos para la RUTA.
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Como adjuntar notas codificadas

Para acceder a la pantalla de Notas:

e Enuna pantalla de visualizacion de datos, pulse el boton Notas. Aparece la
pantalla Notas.

0 BIEN
e Enuna pantalla de jerarquia, pulse el boton de funcién Notas.
Para almacenar notas codificadas con los datos obtenidos para un PUNTO:

e Sitle la barra indicadora sobre la nota deseada mediante los botones de flecha
arriba/abajo.

e Pulse un botdn Intro para seleccionar el cddigo de nota. Aparece una marca de
verificacion a la derecha de la nota seleccionada.
» Mediante este procedimiento pueden seleccionarse hasta seis
notas codificadas para un mismo PUNTO de medicion.

e Sijes preciso, pulse nuevamente el boton Intro para anular la seleccion de la nota
codificada.

e Paraintroducir manualmente una nota, seleccione el botdn de funcion Texto. Se
muestra una pantalla de entrada en la que puede escribir una nota utilizando el
teclado del Microlog.

Notas 10:43

Machine Not Operating

02: Gensrate work reguest
03: Ground straps intact
04: Coupling guards intact
05: Sezl steam lesks

06: Piping steam leaks

07: unusuzl noise

Nota de texto sin formato

IWATEF-L LEAK

Borr oK |Cancelar Bksp

Figura 3 - 13.
Pantalla de entrada de texto de notas codificadas.

e Para escribir letras, pulse repetidamente la tecla numérica que contenga la letra
deseada dos, tres o cuatro veces Por ejemplo, para la B, pulse 3 veces la tecla 2.
Funciona de manera similar al modo de introducir texto en un teléfono movil.

» Paraingresar un espacio, presione la tecla 0/Shift dos veces.
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e Pulse Aceptar para guardar la nota. Aparecera debajo de la lista Notas codificadas.

o Después de seleccionar todas las notas aplicables, pulse el boton Aceptar.

> Pulse el boton Cancelar para anular el proceso sin guardar
ninguna nota codificada.

» Las notas puede ser adjuntadas al primer Punto en el grupo MPA
de PUNTOS. La referencia de la seccion automatizacion multi
punto estara disponible luego en este capitulo con detalles en los
PUNTQOS MPA

Marcacion de velocidad

La marcacion (o "etiquetado”) de velocidad permite obtener valores de velocidad muy
precisos para las mediciones dinamicas del sistema Microlog serie GX, incluso en
magquinas de velocidad variable.

El software @ptitude Analyst permite seleccionar facilmente varios PUNTOS (PUNTOS
dindmicos Microlog) de la lista jerarquica (denominados PUNTOS de velocidad marcada)
para asociarlos con (vincularlos a) un PUNTO de referencia de entrada manual/dinamica
especifico del Microlog.

El PUNTO de referencia de velocidad puede ser un PUNTO de tacometro, un PUNTO de
datos dinamicos o un valor de velocidad manualmente introducido. Los datos
registrados para los PUNTOS de velocidad marcada reflejan la velocidad de rotacion del
PUNTO de referencia de velocidad al que estan vinculados.

(GX-/2!|| Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

IMPORTANTE: El PUNTO de referencia de velocidad (ID del PUNTO velocidad) ha de
obtenerse (a través del Microlog) antes de adquirir los correspondientes PUNTOS
de datos dinamicos de velocidad marcada. Configure la jerarquia de la RUTA o de
la base de datos de @ptitude Analyst para facilitar la obtencién de datos de los
PUNTOS de velocidad antes de obtener datos de los PUNTOS vinculados a los
PUNTOS de velocidad.

» ELPUNTO de referencia de velocidad no puede incluirse en un
grupo de PUNTOS MPA, pero si los PUNTOS de datos dinamicos
vinculados a un PUNTO de referencia de velocidad (consulte mas
adelante la seccién Automatizacion multipunto).
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Relacion de velocidad

El sistema Microlog determina la velocidad de funcionamiento real de una medicion
vinculada multiplicando la velocidad de su PUNTO de referencia de velocidad asociado
por la Relacidn (o "tasa”) de velocidad (especificada en @ptitude Analyst) de la medicion
de velocidad marcada.

IMPORTANTE: El valor de Relacién(o "tasa") de velocidad de la medicién dindmica
ha de ser mayor que cero (0). El valor cero desactiva la marcacién de velocidad.
En este caso, el valor de velocidad de la medicion se determina mediante el valor
del campo Velocidad de la medicién (entrada manual en el cuadro de didlogo de
Configuracion del PUNTO).

Mensaje de error

Si el PUNTO de referencia de velocidad no precede al PUNTO de datos dinamicos de
velocidad marcada en la lista de RUTA del sistema Microlog GX, se desactiva la
marcacion de velocidad. La marcacion se desactiva también si el PUNTO de referencia
se ha descargado en el sistema Microlog serie GX en la posicion jerarquica correcta pero
no hay datos asociados. En ambos casos, aparece el mensaje siguiente al intentar
obtener datos para el PUNTO de datos dinamicos de velocidad marcada:

Microlog

Punto de control de velocidad: >>Marcacion de velocidad no realizada.
Por favor, registre datos.
Medicion interrumpida. Pulse OK para continuar.

e Pulse el boton OK para volver a la lista de RUTA. Antes de continuar, obtenga los
datos del PUNTO de referencia de velocidad o reconfigure la RUTA en el software
@ptitude Analyst y descarguela de nuevo.

> Aseglrese de que el PUNTO de referencia figura en la lista de
RUTA antes de cualesquiera PUNTOS de velocidad marcada y de
gue los datos del PUNTO de referencia de velocidad se registran
antes que los de los PUNTOS marcados.

Aunque los datos de un PUNTO de referencia de velocidad (RPM) pueden obtenerse
tantas veces como se desee, los PUNTOS de velocidad marcada vinculados al PUNTO de
referencia no se actualizan con un nuevo valor de velocidad, a menos que se vuelva a
realizar la medicion de ese PUNTO después haber igualmente reobtenido el PUNTO de
referencia.
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Uso de un lector conectado temporalmente

(GX-72| | Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Sino se utiliza un sensor magnético o fijo, el lector ha de ponerse en contacto con la
magquina antes de iniciar la medicion mediante un boton Intro. Si la sonda de
vibraciones se pone en contacto con la maquina después de iniciar la medicion, pulse el
botdn Reobtener y vuelva a registrar los datos del mismo PUNTO.

Al utilizar una sonda portatil, es importante sujetar la sonda con firmeza, aplicando
presion uniforme. La adquisicion de alta velocidad del sistema Microlog serie GX
necesita s6lo unos instantes para obtener un espectro FFT promediado.

Si la Actualizacion de pantalla de la pantalla de Configuracion esta establecida en
Multiple y la sonda para vibraciones pierde contacto o si hay que interrumpir el calculo
de medias por otras razones, como, por ejemplo, una temperatura ambiente demasiado
alta para continuar sujetando la sonda en su posicion, el proceso de promediado puede
detenerse a voluntad pulsando el boton Intro. Ante esta posibilidad, el sistema Microlog
serie GX divide por el nimero de medias que se han obtenido en lugar de por el nimero
especificado. Por tanto, a medida que se promedia un espectro FFT, los valores
almacenados y visualizados son exactos para el nimero de medias obtenidas hasta
entonces. Si el proceso de promediado ha de interrumpirse después de tres o cuatro
medias, la pérdida de precision suele ser minima. Si ya ha guardado datos para el
PUNTO, los datos promediados se pueden borrar en cualguier momento y reiniciar el
proceso de promediado desde cero con solo volver a tomar datos para el mismo PUNTO.
Al guardar la nueva medicion, se le pedira que agregue, sobrescriba o descarte la
medicion (en funcion de la configuracion de Obtencién de datos de historial en
Configuracion). Seleccione Sobrescribir para volver a realizar la Gltima medicién.

> La mayoria de las veces se emplea el acoplamiento magnético a la
estructura. La orientacion angulary la presion aplicada por el
usuario influyen en la obtencion de datos mediante sondas
manuales.

> Elsistema Microlog serie GX indica que esta activada la gama
automatica antes de registrar datos. La pantalla de obtencion de
datos no indica el nimero de medias actual.

» Al desconectar el conector del sensor de los conectores CH,
asegurese de que los puntos rojos estén alineados, sujete el
sensor cerca de su punta y tire suavemente (no lo retuerza).

SKF Microlog - GX Series 3-25
Manual del usuario



Modulo RUTA

Consejos para una obtencion de datos eficiente

Consejos para una obtencion de datos eficiente

Gama de entrada

El sistema Microlog serie GX informa de las senales de entrada demasiado grandes para
la pantalla mediante un banner de Por encima del intervalo en el grafico. Sise
produce una sefal de sobrecarga, la amplitud de escala maxima aumenta para evitar
errores de amplitud, y luego se procede a registrar datos.

Comprobacion de polarizacion

Dentro de la jerarquia de RUTA, pulse May(s+B para comprobar la tension de
polarizacién para mediciones ICP. Esto activa el suministro ICP (si estaba activado) y
mide la tension de polarizacion de corriente continua para cada canal utilizado por esta
medicion (CH1 para PUNTOS de canal (nico, normalmente CH1, CH2 para PUNTOS de
dos canales y CH1, CH2 y CH3 para PUNTOS Triax). Se muestra una pantalla de
resultados de comprobacion de polarizacion.

Esta pantalla muestra las tensiones para cada canal, junto con una indicacion en
rojo/verde: Verde, si la tension de polarizacion esta entre 2y 18 V, lo que se considera
normal; , rojo, si queda fuera de este rango.

Esto puede resultar Gtil para solucionar un posible problema con los cables o el
acelerometro.

Bandas espectrales

Las bandas espectrales proporcionan alarmas de alerta y peligro para valores
espectrales de pico y globales dentro de una banda de frecuencias definida.

El sistema Microlog serie GX puede procesar y mostrar hasta 12 bandas espectrales
predefinidas y descargadas de una base de datos del software @ptitude Analyst.

En el Microlog, las bandas definidas aparecen en el espectro visualizado como lineas
discontinuas.

» Para ver bandas espectrales, configure la opcion Avance
Automatico del meni Config. en Off (0 en On con una
configuracion suficiente de Tiempo de retencion).

» Elvalor global para cada banda se calcula con el mismo método
de deteccion (RMS, Pico a Pico, Pico) especificado para el valor
global del PUNTO.

Indicadores de alarma - Si hay un PUNTO en zona de alarma, aparecera en la pantalla
un mensaje banner indicando el tipo de alarma.

» Elsistema Microlog no diferencia entre alarmas de alerta y de
peligro.

Una A mayUscula indica una alarma global. Una a mintscula indica una alarma de pico.
Las alarmas de banda aparecen con un subindice que indica el nimero de banda
especifico en zona de alarma.
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En caso de superarse los niveles de alarma, apareceran alarmas de banda espectral que
se guardaran a fin de poder revisarlas en el modo de Revisién. El software central
recalcula las bandas espectrales a partir de los datos espectrales cargados y los limites
de banda espectral originales.

Automatizacion multipunto (MPA)

En cada punto de medicidn, el colector de datos Microlog serie GX permite al usuario
configurar hasta 12 mediciones de obtencion automatica. Utilizando el mismo sensor,
basta con que el usuario pulse un boton para registrar sucesivamente todas las
mediciones MPA preconfiguradas.

Reglas PUNTO AMP

PUNTOs MPA en un grupo de PUNTOs MPA deberian respectar lo siguiente:
e Debe haber mas de dos PUNTOS en un grupo MPA.

e Todos los PUNTOs deben ser menores a 10 kHz Fmax.

e Todos los PUNTOs deben tener el mismo acomplamiento.

e No se permite una integracion doble.

e Solo la primera banda con envolvente es recolectada.

e Elmismo sensor debe ser usado para todos los puntos.

e Actualizaciones de pantalla simple.

Configuracion de la RUTA MPA
Para configurar una RUTA MPA:

e Entre en la pantalla Configuracion de punto del software @ptitude Analyst. El
campo Descripcion de la pantalla Configuracion de Punto se utiliza para
identificar PUNTOS MPA. Los 4 primeros caracteres del campo Descripcion
identifican el grupo MPA al que pertenece el PUNTO a configurar. En los PUNTOS
MPA, el caracter inicial del campo Descripcion es siempre "@". El caracter @ debe
ir seguido de tres caracteres alfanuméricos que identifican el grupo de PUNTQS
MPA.

Los cuatro primeros caracteres de la Descripcion deben ser idénticos para cada PUNTO
del grupo MPA.

Por ejemplo:

@MT1 VELOCIDAD
@MT1 ACEL
@MT1 ENV ACEL

ACEL. son Descripciones validas para tres PUNTOS MPA registrados en la misma
posicion de un motor. Para tres PUNTOS suplementarios registrados en otra posicion
del motor:
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@MT2 VELOCIDAD
@MT2 ACEL
@MT2 ENV ACEL

pueden ser Descripciones adecuadas.

> Sise definen mas de 12 PUNTOS, el Microlog obtiene datos para
los primeros 12 PUNTOS MPA y omite los PUNTOS MPA
restantes.

Obtencion de datos de un Grupo MPA
Para iniciar la obtencion de datos de un Grupo MPA:

e Mediante los hotones de flecha, seleccione la maguina MPA del nivel Maquina de la
lista de RUTA.

e Resalte un PUNTO MPAy pulse un boton Intro.

> La obtencidn de datos comienza en el primer PUNTO MPA,
independientemente del PUNTO que se seleccione.

Después de obtener los datos para el primer PUNTO del grupo MPA, el Microlog
muestra los resultados del espectro del PUNTO. Esto permite comprobar el buen
estado de las conexiones de los cables y de la senal del sensor, y verificar la integridad
de los restantes PUNTOS MPA del grupo MPA (cuyos espectros permanecen ocultos
para acelerar la obtencion de datos).

» Seleccione si desea mostrar el espectro MPA para el primero, el
ultimo, todos o ninguno de los PUNTOS de la pantalla de
configuracion de medicion global

e Cuando aparezca el espectro del primer PUNTO, pulse un boton Intro para
continuar registrando datos para los PUNTOS MPA restantes, indicados por la
pantalla Obtencion de datos.
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Figura 3 - 14.
Pantalla Obtencion de datos MPA.

Los botones de funcion operan segin se describid anteriormente.

¢ Cuando haya finalizado, pulse el boton Intro.

»  Siun grupo MPA contiene un PUNTO que no es MPA, se
interrumpe el proceso de obtencion de datos de los PUNTOS MPA
restantes. Al llegar al siguiente PUNTO MPA, éste se considera
como un nuevo grupo MPA.

Revision de los datos obtenidos

La funcion Revision del sistema Microlog permite ver todos los datos de medicion
almacenados para ejecutar analisis sobre el terreno y determinar si los resultados son
adecuados o si han de repetirse las mediciones.

Como revisar los datos de mediciones dinamicas

Para revisar espectros Microlog de canal unico:

e Enla pantalla Administrador de rutas, utilice los botones de flecha arriba/abajo
para resaltar la RUTA que contiene el PUNTO cuyos datos desea revisar, y pulse la
flecha a la derecha para abrir la jerarquia de grupo.

e Use los mismos procedimientos de desplazamiento por la lista jerarquica ya
descritos en este capitulo para resaltar el PUNTO de medicion cuyos datos desee
revisar.

e Cuando se resalta un PUNTO, se hace disponible un botdn de funcion Revision.
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Figura 3 - 15.
Pantalla del modo RUTA.

@) Boton de funcién Revision

e Pulse el botdn de funcion Revision para acceder a la pantalla Revision.

> Las operaciones de visualizacion espectral de la pantalla Revision

son parecidas a las de la pantalla de visualizacion espectral del
modo de ruta, salvo en que no estan disponibles los botones de
funcion 1x RPM, Reobtener y Notas, y en que la pantalla de
revision incluye una opcion para eliminar la medicién almacenada.
Para obtener mas informacion sobre el analisis de pantallas
espectrales, consulte la seccion Como visualizar los datos de
mediciones dinamicas de Como obtener los datos de RUTA.

e Sidesea eliminar la medicion almacenada, pulse el botdn de funcion Eliminar.
Aparece un mensaje de confirmacién. Pulse Sipara borrar la medicion o No para
conservarla.

e Después de revisar los datos de medicion, pulse un botdon de introduccion o el
boton Atras para regresar a la jerarquia de RUTA.
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Como revisar los datos de orbita

Los PUNTOS de 6rbita admiten la obtencion de datos de dos canales que se muestran
en una oOrbita en la pantalla de revision.

Para revisar datos de orbita:

e Enlajerarquia de RUTA, utilice las flechas a la izquierda, derecha, arriba y abajo
para resaltar el PUNTO de 6rbita que desea revisar y pulse el botdn de funcién
Revisar. Se muestra la pantalla Revisar orbita.

Revisar Datos W [ 15:06

Orbita cruda 1.48pm -9.89um
20.0
E
1 I T I T T T Y
-20.0
-20.0 pm 20.0
-0.003 % -0.003 %
Basic Unfiltered Pha, lag 90 Deg Hz
20/07/2015 15:04:58 100.0
Eliminar| Atras t

Figura 3 - 16.
La pantalla Revisar orbita.

e Utilice las flechas ala izquierda/derecha para mover el cursor entre puntos de datos
individuales en la visualizacion de orbita.

> Las operaciones de visualizacion de orbitas de la pantalla
Revision son parecidas a las del modo Ruta, excepto que no estan
disponibles los botones de funcién Reobtener y Notas y que la
pantalla de revision incluye una opcion para eliminar la medicion
almacenada. Para obtener mas informacion sobre las funciones
de andlisis de visualizacion de orbitas, consulte la seccion Como
visualizar los datos de mediciones dinamicas de Como obtener los
datos de RUTA.

e Sidesea eliminar la medicion almacenada, pulse el botdon de funcion Eliminar.
Aparece un mensaje de confirmacion. Pulse Sipara borrar la medicion o No para
conservarla.

e  Después de revisar los datos de medicion, pulse un botén de introduccion o el
boton Atras para regresar a la jerarquia de RUTA.
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Como revisar los datos de varias mediciones

Algunos tipos de PUNTOS obtienen automaticamente varias mediciones cuando se
obtienen datos para el PUNTO. Incluyen:

PUNTOS de dos canales, que obtienen datos en CH1 y CH2 simultaneamente.

PUNTOS Triax, que simultaneamente obtienen tres mediciones para la
ubicacion de sensor (una para cada eje supervisado mediante el sensor de
acelerometro Triax).

PUNTOS de FFT y tiempo, que almacenan automaticamente un espectro FFT
y una forma de onda temporal para la medicion.

PUNTOS MPA, que tienen relacion con un grupo de PUNTOS con la ubicacion
de un sensor. El sistema Microlog permite revisar datos de cada PUNTO MPA
en un grupo MPA.

Al revisar estos tipos de datos, puede ir cambiando entre cada medicion relacionada en
la pantalla Revision.

Para revisar datos de varias mediciones:

e Enlajerarquia de RUTA, utilice las flechas a la izquierda, derecha, arriba y abajo
para resaltar el PUNTO que desea revisar y pulse el botdn de funcién Revisar. Se
muestra la primera medicion.

Revis. Datos 1347
_iZ5CPM_0.030gE True Pk-Pk » 4 <
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=
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= |

=

LLI

o

0 CPM 60000
MTR FAN TRAIN 56, MTR 56 OB H RPM
ENY, @MT1 ENY, Chi 1800|

01/07/2013 13:40:18

AnteriorfSiguientgEliminar | Atras t

Figura 3 - 17.
Una pantalla de revision de pantalla espectral MPA.

e Pulse un botdn Intro o el boton de funcidn Siguiente para ver pantallas de
visualizacion para el resto de mediciones, o

e Pulse el botdn de funcion Anterior para volver a la medicion anterior.

e Pulse el botdn de funcién Eliminar para eliminar la medicion. En el caso de grupos
MPA, se eliminan las mediciones para todos los PUNTOS del grupo.
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> Pulse el boton de funcion Atras para volver a la jerarquia de
RUTA sin ver los demas graficos espectrales.

Como revisar datos de historial

Al obtener datos, es posible tomar nuevos datos de un PUNTO que ya ha almacenado
datos y agregarlos a los registros de datos existentes. Sise ha obtenido mas de un
registro de datos para un PUNTO, tiene la opcion de revisar cada registro de datos por
separado, o puede ver todos los registros de datos simultaneamente como grafico de
cascada.

Para ver PUNTOS con datos de historial:

e Enlajerarquia de RUTA, utilice las flechas a la izquierda, derecha, arriba y abajo
para resaltar el PUNTO que desea revisar y pulse el boton de funcion Revisar.

e Mantenga pulsado el botdn shift (O/flecha arriba) para acceder a los botones de
funcion Anterior y Posterior, que le permiten desplazarse por los registros de

medicion.
Review Data H fil14:03

_Chi  OCPM Onjs Peak p
02000 0.172 7 T

I B i

infs Peak

CRM 30000
MTR FAN TRAIN 21, MTR 21 0B H RPM
VEL. Cutboard heorizontal velocity, 1800
Chi

01/07/2013 13:49:42

‘Ayuda knterior’osteriml Ver F

Figura 3 - 18.
Botones de funcion Anterior y Posterior.

» El espectro para la medicion actual es azul. Los espectros para
mediciones historicas son magenta.

Al almacenar varios registros de datos para un PUNTO, las mediciones de historial
ya no se consideran actuales. Al ver visualizaciones espectrales individuales para
un PUNTO con datos de historial, el boton de funcion Eliminar elimina el registro
de datos actual (es decir, el mds reciente), independientemente del registro de
datos que se muestre. Siintenta revisar el PUNTO tras eliminar la medicién actual
del PUNTO, aparece un mensaje “Aun no se ha tomado ningun espectro”, aunque
ain no haya datos de historial. Los datos de historial volveran a estar accesibles
una vez que se tome una nueva medicion actual.
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De forma predeterminada, los datos historicos se muestran como un solo espectro.
Opcionalmente, puede cambiar el valor predeterminado para ver los datos historicos
como grafico en cascada.

Para ver datos historicos como grafico en cascada:
e  Seleccione el botdon de funcion Ver.

e Enla pantalla de Ver opciones, resalte la opcion Ver mediante los botones de
flecha arriba/abajo y pulse el botdn de flecha a la derecha. Aparece una lista
desplegable.

e Utilice los botones de flecha arriba/abajo para seleccionar Cascada: Vista
Predeterminada y pulse Intro.

e Pulse el botdn de funcion Aplicar para regresar a la pantalla Revisar datos en
modo de cascada.

Review Data o il 14:03

OHz 0.117gE

[y

E
Q1,11 Dl

g

HORIZONTAL ENV BAND 3, Chi
0372452010 10:19:07, Alarm: Ow2

[ Ayuda ”&nterior“’osterim” Ver

Figura 3 - 19.
Datos historicos - Vista Cascada.

Los trazos aparecen en orden cronoldgico con la medicion mas reciente adelante.
Puede utilizar los botones de funcion Anterior y Posterior para desplazarse a través de
las mediciones. El espectro de la medicion seleccionada aparece en negrita y la
informacion de la medicion muestra el area de datos en la parte inferior de la pantalla.
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Como revisar los datos de mediciones de proceso (estaticos)

El sistema Microlog permite mostrar una pantalla de Revision de proceso de los datos
de medicion de proceso almacenados.

Para revisar los datos de un PUNTO de medicion de proceso:

e Enlajerarquia de RUTA, utilice las flechas izquierda, derecha, arriba y abajo para
resaltar el PUNTO de proceso deseado y pulse el botdon de funcion Revision.
Aparece la pantalla Revision de proceso.

> Las funciones de la pantalla de visualizacion Revision de proceso
son parecidas a las pantallas de obtencion de datos de medicion
de proceso, salvo en que no estan disponibles los botones de
funcion Manual y Notas, y en que la pantalla de revision incluye
una opcion para Eliminar la medicion almacenada. Consulte la
seccion Como obtener mediciones de proceso del capitulo para
obtener mas informacion.

e Sidesea eliminar la medicion de proceso almacenada, pulse el boton de funcion
Eliminar. Aparece un mensaje de confirmacion. Pulse Sipara borrar la medicion o
No para conservarla.

e Después de revisar los datos de medicion almacenados, pulse el boton Atras de la
pantalla jerarquica Revision para volver a la pantalla de jerarquia de RUTA.
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Descripcion general

El modulo Sin RUTA del Microlog permite obtener datos de mediciones para PUNTOS
gue no se han descargado previamente en el Microlog desde el software @ptitude
Analyst. Dado que las mediciones no forman parte de las RUTAS de obtencion de datos
descargadas en el Microlog, reciben a menudo el nombre de mediciones “Sin RUTA”.

En el modo Analizador puede llevarse a cabo rapidamente una de las mediciones de
vibracion tipo "estandar" predefinidas o configurarse una nueva medicion "definida por
el usuario" y, seguidamente, obtener los datos de la nueva medicion para fines de
analisis. Luego de la recoleccion de datos, los datos de mediciones del Analizador
pueden ser almacenados en el Microlog para una futura revision, y pueden ser
transferidos a la computadora host y ser vistos con el Software administrador de
analisis e informes de SKF.

> Las configuraciones de las mediciones del modulo Analizador se
pueden almacenar en el Microlog y recuperarse inmediatamente
para poderlas utilizar en el futuro.

» El modulo Analizador se ha concebido para analizar la maquinaria
en régimen estacionario. Use el modulo Grabador de datos de
Microlog para analizar la maquinaria que cambia de velocidad.

(GX-72| | Microlog CMXA 75-SL-Z2 tiene restricciones en cuanto a los tipos de accesorios
que se pueden utilizar con el instrumento en dreas de Zona 2 de ATEX, que en
ciertos casos limita los tipos de PUNTOS que se pueden obtener.

Para obtener informacion sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Todas las mediciones del Analizador se inician desde la pantalla del Analizador Microlog.

e Enla pantalla principal, resalte el icono Analizador mediante los botones de flecha'y
pulse un boton Intro. Aparece la pantalla Analizador.
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Descripcion general

Analizador fi10:58
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Configuracidn: medir con nusvos ajustes
Recordar: medir con ajustes guardados
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Figura 4 - 1.
La pantalla del Analizador.

En adicidn al permiso que tiene usted de configurar mediciones especificas del
Analizador "definidas por el usuario”, la pantalla del Analizador proporciona iconos de
promedio para mediciones de vibraciones estandares de la maquina, permitiendo que
usted pueda ejecutar estas mediciones estandares. Todas las mediciones del Analizador
estan preconfiguradas desde la fabrica SKF con configuraciones de medicion por
defecto que se aplican a la mayoria de las necesidades de monitoreo de las maquinas
(basadas en los estandares de la industria). Usted puede aplicar estas configuraciones
de fabrica estandares, o alterar las configuraciones de fabrica a aquellas que apliquen
mejor a su necesidad de monitoreo de la maquina. Si usted no altera ninguna
configuracion de la medicion, usted tiene la opcion de guardar su nueva configuracion
para poder reaplicarla facilmente en mediciones futuras.

Las mediciones de vibracion estandar incluyen:
e Aceleracion

e Velocidad

e gE (aceleracion con envolvente)

e Desplazamiento

Las mediciones estan disponibles para cada monitoreo especifico de vibracion,
incluyendo:

e  Prueba Bump
o  Orbita del arbol

e Analisis del motor actual
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Ademas, el Nuevo icono de medicion proporciona otra forma de configurar la nueva
medicion "definida por el usuario”, y hay dos iconos de medicion adicionales que
permiten Revisar datos de mediciones guardados anteriormente o configuraciones de
mediciones guardadas, o Recordar la pantalla de configuracion de la Gltima medicidn
tomada (ya sea que se haya guardado o no).

Botones de funcion

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a la
obtencion de datos de Microlog.

Configuracion: Resalte un icono de medicion del Analizador y presione el botdn de
funcion Configuracion para acceder a la pantalla de configuracion de la medicion
resaltada, donde usted puede alterar las configuraciones por defecto de la medicion e
iniciarla.

Iniciar: resalte un icono de medicion del Analizador y luego presione el botdn de funcion
Iniciar para empezar inmediatamente la medicion resaltada utilizando la configuracion
por defecto.

Atras: Para salir de la pantalla Analizador y volver a la pantalla de men( principal.

Pulse el boton mayusculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Revisar: Muestra la pantalla Analizador - Cargar Configuracion donde usted puede
previsualizar resultados de medicion del Analizador y configuraciones de medicion
guardadas.

Contin.-: pulse el boton Contin.- para disminuir el contraste de la pantalla.

Contin. +: pulse el boton Contin.+ para aumentar el contraste de la pantalla.

Como recolectar mediciones de vibraciones estandares

Todas las mediciones de vibraciones estandares trabajan similarmente a como son
aplicadas. Utilizaremos las mediciones de aceleracion como ejemplo.

Recolectar mediciones usando configuraciones de medicion por
defecto

Las mediciones de vibracion estandares pueden ser aplicadas rapidamente usando las
configuraciones por defecto de fabrica, o usted puede cambiar sus configuraciones y
luego ejecutar la medicion. Primero describiremos como ejecutar mediciones
estandares usando sus configuraciones por defecto.

Para ejecutar una medicion de aceleracion estandar (usando sus configuraciones
por defecto);

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de Aceleracion mediante las teclas de
flecha y pulse un boton Intro. La medicion es ejecutada y los resultados de la
medicion inicial se muestran.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el botdn
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcion Iniciar, usted
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visualizara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion.

Chi: +0 M 7l 09:29
FFT para Chl 0.000Hz Og
1
_ \\ @
o —
| ©)
0
0 z 2500 ©)
Chi: Global:1.03g RMS
Arrftbaj: Zoom de Y (finaliza escala aupdm. p
ara masx.)
7: Buscar pico, 4: Cursor armanico, 4-: Zoom
Media | 1x RPM| Parar | Atrds t

Figura 4 - 2.
Ejemplo de la pantalla de Mediciones del Analizador FFT

(1) frecuencia/amplitud cursor
(2)  lectura global
(3)  adquisicion Detener/Pausar

Los resultados de las mediciones se actualizan constantemente en la pantalla. Esto le
permite a usted terminar qué tan estable las condiciones de mediciones son, antes de
grabar la medicion. Desde aca usted tiene dos opciones para grabar la medicion, usted
puede o bien utilizar el boton de funcion Promedio o el botdon de funcion Detener, cada
uno como se describe abajo.

Promedio: si, observando los resultados continuos que se actualizan en la
medicion, usted determina que las condiciones de mediciones son de alguna
forma inestable, entonces usted deberia aplicar la configuracion de Ndmeros
de Medias en la medicion. Para hacer esto, presione el boton Promedio para
empezar con el proceso de medias. La medicion promediara de acuerdo con
su Numero de Promedios preconfigurado, luego de que los resultados de
mediciones se congelen en la pantalla (al menos que la configuracion de
medicion del tipo de Promedio esté colocada en Exponencial o Bloqueo de pico
en lugar de RMS, en ese caso el proceso de promedio continlia hasta que usted
presione el botdon de funcion Detener). El color del botén de funcién Promedio
cambia a azul cuando la mediacion esta ocurriendo. Luego de que termine la
mediacion (o usted presione el botdn de funcion Detener para detener el
proceso de mediacion), el botdn de mediacién cambia a el boton Guardar,
permitiendo asi que usted pueda guardar los datos de medicion.
» Siel tipo de Mediacion esta puesto para Mantener Pico, el
proceso de Promedio comienza automaticamente cuando la
medicion empieza.
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» Luego de que las mediciones resulten en el congelamiento de la
pantalla, el boton Detener cambia al botdn Iniciar, permitiendo
que usted pueda recomenzar la medicion, si asi lo desea.

1x RPM: pulse el botdn de funcidn 1x RPM para seleccionar la linea de
velocidad de funcionamiento y seleccione la velocidad para la medicion.

Detener: (o tecla Intro) si usted determina que las condiciones de mediciones
son estables, y para ahorrar tiempo usted no desea aplicar la configuracion de
las mediciones de No. de Promedios, o si las condiciones de la maguina estan
en un estado en el que usted desea capturar la medicion inmediatamente,
entonces presione el boton de funcion Detener. Los resultados de las
mediciones se congelan en la pantalla inmediatamente (no se realizan
promedios), y los botones de pantalla de Promedios cambian a botones de
Guardado, permitiendo que usted pueda guardar los datos de medicion.
Nuevamente, el boton Detener cambia al botdn Iniciar, permitiendo que usted
pueda recomenzar la medicion, si asi lo desea.

e Presione el boton de funcion Promedio o Detener para guardar la medicion, como
se describe arriba.

Ver (botdn de cambio de funcion): utilice este botdn de funcién para
determinar la visualizacion de los resultados de mediciones. Las opciones Ver
para las mediciones del Analizador incluyen:

FFT para Ch1 (defecto)

Alimentacion Cepstrum para CH1: Una Alimentacion Cepstrum es el
resultado de tomar la transformacion inversa de Fourier del logaritmo
del espectro de la sefial. Una Alimentacion Cepstrum conviente los
valores del espectro de potencia y los transforma en decibeles, que
luego realiza un FFT en la forma para producir otro espectro. Con
una Alimentacion Ceptstrum, tanto los valores negativos como los
positivos se muestran. Una Alimentacion Cepstrum contiene
informacion acerca del valor de cambio en las diferentes bandas del
espectro. Tiene mas altos, mas obvios picos, que hace mas facil que el
analista pueda identificarlos, dandole mejor vista en la repeticion de
ambas senales.

Espectro de potencia para CH1: Los valores al cuadrado (amplitud)
del espectro (cada amplitud del espectro al cuadrado). Cuando se crea
un espectro de potencia, la unidad modifica las unidades originales y
las calcula al cuadrado (2).

FFT+Cepstrum de potencia para el Chl
FFT+Espectro de potencia para el CH1

Tabla de picos para CH1: muestra los resultados de las mediciones
en forma tabular para los 8 picos de amplitud mas altos. Por cada
pico, muestra la frecuencia del pico, amplitud, y la fase de angulo (si
puede ser aplicable).
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Chl: +0 i fl09:32

Ch# | Freg Amp Fase

378 Hz 0.309 gRMS 0°
306 Hz 0.290 g RMS  0°
466 Hz 0.167 g RM5  0°
788 Hz 0.157 gRMS 0°
119 Hz 0.141 gRMS 0°
509 Hz 0.120 g RMS 0°
1388... 0.102gRMS5 0°

de X

Chi: Global:1.1%g RM= Media 1 of 1
ArrfAbai: Zoom de Y (finaliza escala autom. p

Guardar| WVer Inicic | Atras t

Figura 4 - 3.
Ejemplo pantalla de Tabla de picos.

Para cambiar a otra vista:

Analyzer - ver opcione i 7l09:44

Ver  |FFT para Chi

Cepstrum de potencia para CH1
Espectro de potencia para CH1
FFT+Capstrum de potencia para &l
FFT+Espectro de potencia para el
Tahla de picos para Chl

Uss |as teclas de flecha amiba/abaio pars
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cambiar la seleccion.
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Ok

Figura 4 - 4.
Seleccione una opcion Ver.

Presione el botdn de funcion de Vista, el Analizador - La pantalla Opciones Vista
muestra el campo Vista.

Presione la tecla flecha derecha para mostrar las opciones Vista de la lista
desplegable,
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e Use las flecha arriba/abajo para resaltar la opcion Ver que desea, y luego presione
el botdn OK (o flecha a la izquierda) para seleccionar. El campo se cierra e indica la
opcion de vista seleccionada.

> La pantalla de Opciones Vista proporciona un boton de funcion
Por Defecto, que le permite a usted, si es necesario, revertir
rapidamente a la vista por defecto de mediciones.

e Presione el boton OK para volver a la pantalla de datos cuando esté utilizando la
opcion Ver. La vista seleccionada se muestra en la parte superior de la pantalla.
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Media | 1x RPM| Parar | Atras t

Figura 4 - 5.
Vista de una medicion de Espectro de potencia

e Mueva el cursor espectral para identificar las frecuencias de espectros que le
interesen.

» Pulse P para desplazar el cursor al siguiente pico, o pulse H para
ver los marcadores armonicos en la posicion del cursor.

e Para lecturas de fase, mueva el cursor entre amplitudes pico para observar la
diferencia de fase entre los componentes de amplitud pico del sensor itinerante y el
sensor de referencia.

» Siusted desea volver a la pantalla de configuraciones de
mediciones, vuelva Atras al Men( principal del Analizador y
presione el icono Recordar para volver a la pantalla de
configuracion de mediciones anterior.

Guardar - Si lo desea, pulse el boton Guardar para asignar un nombre y guardar la
pantalla actual del Analizador (junto con la configuracion) para revisarla y utilizarla
posteriormente. Guardar los resultados de las mediciones esta descrito en detalle en la
siguiente seccion de Guardar resultados de mediciones del Analizador.
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Atras: Quita las mediciones y muestra el mensaje "jAdquisicion encontrada de datos sin
guardar!" que proporciona otra oportunidad para Guardar los resultados de mediciones,
y luego volver a la pantalla del Analizador - o Salir de la medicion sin guardar los
resultados - o Cancelar y volver a la pantalla de resultados de medicion.

Pulse el boton mayusculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Logaritmo / Lineal - Especifica el tipo de escala de ejes Y En general se establece
Lineal.

Hz/ Cpm - (Hz o CPM) Especifica las unidad de frecuencia de los ejes X para la muestra
de gréficos.

Como se dijo antes, otras mediciones estandares de vibraciones (como lo son, Velocidad,
gE, Desplazamiento, nuevo) operan de forma similar a las mediciones de aceleracion.

Como cambiar la configuracion de Medicion antes de Ejecutar una
Medicion

Esta seccion describe como alterar configuraciones mediciones de vibracion estandar
andes de recolectar datos. Note que, aunque nosotros describimos campos de
configuracion para una medicion de aceleracion, todas las mediciones de vibracion

(como lo son Aceleracidn, Velocidad, gE, Desplazamiento, Nuevo) utilizan los mismos
campos de configuracion.

> El Nuevo icono de medicion le permite a usted configurar una
nueva medicion que se basa inicialmente en la configuracion por
defecto de la medicion de la Aceleracion estandar.

Para cambiar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de Aceleracion mediante las teclas de
flechay pulse el boton de funcién Configuracion (o pulse un botén Intro). Se abre
la pantalla de configuracion de la medicion.
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Aceleracion fE11:15

CH1

Sensar: CMS5-2200
Var sefial Espectro
Unid. gje¥:  Accel G
Filtro: 2Hz

Rango frec.:  2500.00Hz
Deteccion: RMS
Lin: 800

Tiempo de obtencidn: 0.320sag

Lo o B e e Lo vt i g e e e ) [
s=l=ccidn,

Uz |a flecha hacia |a izguisrda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras f

Figura 4 - 6.
La pantalla de Medicién de Aceleracion (Vista reducida)

La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista "reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir

Para expandir la lista de parametros de medicion:

e Pulse la tecla de mayusculas/flecha arriba para mostrar otros botones de funcion y,
a continuacion, pulse el boton de funcion Expandir. La lista de parametros de
mediciones se muestra.

SKF Microlog - GX Series 4-9
Manual del usuario



El Modulo Analizador
Como recolectar mediciones de vibraciones estandares

Aceleracion rE11:16

CHL A

Sensar: CMS5-2200
Unidades de... g
Sensibilidad: 100,00 mv/g
ICP zlimenta... Activado

Var sefial Espectro
Unid. ej2 ¥: Accel G
Unid. eje X Hz

Filtro: 2Hz
M Frre w ACAn Do - E

Tiempo de obtencidn: 0.320sag

para guardar la seleccidn.

Use las teclas de flecha arriba/abajo para

I [N ISR [ |ty Eym—_——". |

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras

Figura 4 - 7.
La pantalla de Medicién de Aceleracion (Vista expandida)

Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicion a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.

Campos de configuracion de mediciones del Analizador

Si usted desea alterar las configuraciones por defecto de las mediciones estandares de
vibracion,

Num Canales - Elija entre CH1, CH1y CH2, CH1y CH2 y CH3,0 CH1y CH2 y CH3 y
CH4. Un canal es un punto simple de monitoreo, incluyendo el sensor y el equipo
necesario para la senal de entrada y para comparar la senal de entrada a un punto
predeterminado.

» Para mediciones tomadas con un sensor Triax, seleccione CH1 y
CH2 y CH3.

Sensor: seleccione el sensor preconfigurado apropiado desde la pantalla de
configuracion de la lista de sensores de contexto. Tenga en cuenta que las opciones y
las unidades de ingenieria disponibles dependen del tipo de sensor que se especifica.
También note que en la pantalla de configuracion Reducida, los parametros Unidades
de Sensores, Sensibilidad, y la alimentacion ICP solo se muestran si el sensor Variable
es seleccionado

> La opcion de sensor Variable le permite configurar el sensor que
no esta en la lista de sensores.
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Unidades de Sensor: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el
campo Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, seleccione las unidades de
medicion que se utilizar para el tipo de sensor que se utiliza. Opciones incluyen g, p/s,
mil, V, psi, lbf, A, y mil.

Sensibilidad: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el campo
Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, utilice el teclado alfanumérico para
ingresar la sensibilidad del transductor en mili voltios (mv) por Unidad de Ingenieria (EU).

Alimentacion ICP: Encendido o Apagado (no es editable si se selecciona un sensor
preconfigurado en el campo Sensor). Cuando se selecciona el sensor Variable,
seleccione si apaga la alimentacion ICP o si la enciende para el Sensor.

Vista de Senal: Desde la lista desplegable, especifigue el formato en el que se muestra
la senal medida. Las opciones son Espectro, Tiempo, Espectro+tiempo, o Espectro y
Fase.

» Para las mediciones de fase, conecte un sensor similar al CH1
conectado al conector CH2 de Microlog.

Unidades del eje Y: deriva el tipo de medicion y unidades. Las opciones varian de
acuerdo con la configuracion previa de Unidades del Sensor.

> Sila opcion Unidades del eje Y se define como gE, la opcion previa
Ver senal debe establecerse como Espectro. Sila opcion Ver
senal se define como Espectro y fase, se generan datos gE no
validos.

Unidades del eje X (Hz o CPM): especifique las unidades de frecuencia para la
visualizacion de graficos en pantalla. Note que la configuracion especificas de las
unidades de ejes X determinan las unidades de frecuencia para los campos de
configuracion subsecuente.

Filtro/ Banda gE — Como se determina por la configuracion de las unidades del Eje Y,
la lista desplegable muestra dos tipos de configuraciones de filtro, configuraciones de
filtro de paso alto y configuraciones de filtro de paso de banda con envolvente. El filtro
de paso alto analogico, real, del Microlog afecta a los dominios tanto temporal como
FFT.

» Elfiltro de paso alto del Microlog filtra el dominio temporal
mediante un filtro analdgico real que atenla a partir del valor
seleccionado.

e Cuando se configura una medicion distinta de una medicion de la aceleracion con
envolvente. La gama para mediciones normales es de aproximadamente 200 CPM
a 600 CPM, o su equivalente en Hz.

e En las mediciones de aceleracion con envolvente, el proceso de envolvente omite
automaticamente las frecuencias inferiores al limite de frecuencia baja.

Gama frec. (Fmax): Gama frec.use la lista desplegable para especificar la frecuencia
superior de escala max. de TRF, hasta 80.000 Hz (4.800.000 CPM) para las mediciones
simples y de 2 canales, 40,000Hz (2,400,000cpm) par alas mediciones de 3 y 4 canales.

» Elvalor Freq Range se puede introducir desde el teclado
numérico si se selecciona el ajuste Setup / Filter Entry / Free
Entry.
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Muestra el eje Y (Lineal o Logaritmico): especifique el tipo de escala del eje Y.

Si dB se selecciona para mostrar los ejes Y, los campos adicionales Referencia
dB y las Unidades de Ref dB se muestran. Referencia dB - Seleccione el valor
de referencia para asociarlo con las mediciones para calculos [esto quiere decir
20 Log (valor/referencia)] Unidades de referencia dB - (g, mg, o ug) Seleccione
las unidades aproiada de dB para mediciones (por ejemplo, para evitar tener el
tipo con un monton de ceros (esto quiere decir 0.000001g) , usted puede
elegir 1 pg.

Deteccion: determina la deteccidon y graduacion de sefiales. Elija entre:

RMS (Root Mean Square): el valor global cuadratico medio de los datos
temporales o de FFT.

Pico - Escala tomada de RMS como V2 - RMS.

Pico-Pico — Escala tomada de RMS como 2 - V2 - RMS.

Pico Real: detectado de la forma de onda temporal en vez de del espectro FFT
como 4 (Pico max. — Pico min.).

Pico-Pico real: detectado de la forma de onda temporal en vez de del espectro
FFT como (Pico max. — Pico min.).

Lineas: especifique las lineas de resolucion del espectro. Nota: una mayor resolucion
implica mas tiempo para la obtencion de datos y consume mas espacio de memoria. La
resolucion maxima es de 25,600 lineas para una medicion de un solo canal, 12,800
lineas para una medicion de 2 canales o 6400 lineas para una medicion de 3y 4
canales.

Tipo Tipo: las opciones disponibles son RMS o Exponencial

RMS: La suma de magnitudes de cada linea del espectro se divide por el
nlmero total de promedios (promedio colectivo). Es el método de promedio
mas utilizado en la obtencion y el analisis rutinario de datos.

Exponencial: Con la funcidn de promedio exponencial, el Microlog realiza
constantemente promedios de las lecturas para minimizar el nivel de ruido.
Pulse el boton Detener para pausar el proceso de obtencidn; después, pulse
Inicio para continuar con la obtencion.

Bloqueo de pico: mantiene el valor mas alto recibido en cada linea del
espectro durante el tiempo de promedio. Este método de promedio es muy (til
cuando la senal contiene una gran variacion de amplitudes y el objetivo
primario del analisis es ver el maximo alcanzado por cada componente.

Num. de Promedios: Define el nimero medio de muestras tomadas para la medicion.
Introduzca el nimero de promedios de FFT que se va a requerir (de 1 a 4096). Un
numero adecuado que suele utilizarse para supervisar el estado de maquinas es de
cuatro a seis medias. A mayor nimero de medias, mas lenta la obtencion de datos.

Superposicion - El proceso de superposicion es ventajoso si el tiempo para obtener un
registro de tiempo es mucho mayor que el necesario para calcular un espectro FFT. En
el Microlog, esto tiene lugar a frecuencias inferiores a 1.000 Hz (60.000 CPM).

Para frecuencias mas bajas, el grado de superposicion puede aumentarse con objeto de
reducir el tiempo necesario para obtener un nimero determinado de medias. Téngase
en cuenta, sin embargo, que conforme aumenta la superposicion, lo hace también el
volumen de informacion que comparten las medias.
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El proceso de superposicion se utiliza para obtener suficientes datos colectivos nuevos
para obtener un promedio exacto. Si la frecuencia maxima es baja y el proceso FFT es
rapido, el promedio del total incluiria un alto porcentaje de datos antiguos con
superposicion maxima.
» Sila frecuencia es inferior a 2 kHz, un 50% de superposicion y 6
medias son una configuracion de RUTA razonable.

Ventana: Tipo de ventana utilizado en el proceso de FFT. Es preciso aplicar una funcion
de ventana a todos los registros temporales periodicos antes de efectuar la FFT para
minimizar la posibilidad de errores de fuga. Las funciones de ventana Hanning y
Flattop reducen a cero los frentes anterior y posterior del registro intermedio del
dominio temporal (para evitar errores de fuga ocasionados por interrupciones en el
registro temporal). Presione la flecha derecha para ver las opciones:

Hanning: funcion de ventana para el analisis de sefales dindmicas que
proporciona una mejor resolucion de frecuencia que Flattop, pero es menos
exacta en cuanto a la amplitud. Es muy Gtil a la hora de tomar mediciones de
vibracion en la magquinaria, mediciones con fines generales y mediciones que
contengan ruido de fondo.

Hamming: una sefnal dinamica de la funcion de la ventana del analizador que
es completamente usada en aplicaciones de banda estrecha. La ventana se
optimiza para minizar el maximo (mas cerca) saliente de lado, dandole una
altura de un guinto de la ventana de Hanning.

Flattop: funcion de ventana para el analisis de sefales dinamicas que ofrece la
mejor exactitud de amplitud para la medicion de los componentes de
frecuencia discreta. Es muy Util para calibrar o para obtener mediciones de
vibraciones de magquinas mediante sondas de desplazamiento en cojinetes de
pelicula fluida.

Uniform: Funcion de ventana para el analisis de sefales dinamicas con
ponderacion uniforme en el tiempo. Es Gtil para medir corrientes transitorias,
para mediciones de respuesta mecanica y en modo de seguimiento.

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Referirse a lo siguiente seccion Como guardar, Ver, y
Eliminar Resultados de Datos de Medicion del Analizador para detalles en como guardar
su configuracion de medicion.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicion utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.
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Chi: +0
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Chi: Global:1.22g RMS
Arrffbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p

ara maux.)
7: Buscar pico, 4: Cursor armanico, +-: Zoom
Media Ver Parar | Atras
Figura 4 - 8.

Ejemplo de la Pantalla de Medicion que muestra la Onda de Tiempo del Analizador

Las opciones de botdn de funcién para completar, ver, y guardar los resultados de
mediciones operan como se describe previamente en la seccidon del capitulo Utilizando
las configuraciones por defecto de Mediciones. Referir a esta seccion previa para

detalles.

Como guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador

Para guardar los resultados de la medicion del Analizador:

e Desde la pantalla de resultados de medicion, presione el botdn de funcidn
Guardar para acceder a la pantalla Analizador - Guardar datos, desde donde
usted puede darle nombre y guardar el actual espectro de medicion del Analizador

para revisarlo luego.
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lar datos  Analizador — 171]11:27
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Use |as teclas de flecha arriba/abajo para
s=leccionar un nombre de archivo

Fulse |a t=cla Disparar para guardar 2n la
memoria interna.

Ayuda Guardar| Atras

Figura 4 - 9.
Un ejemplo de la pantalla Analizador - Guardar datos

@ configuraciones de mediciones guardadas
() resultados de mediciones guardados y sus configuraciones.

Si usted presiona el botdn de funciéon Guardar mientras esta en la pantalla de
configuracion de medicion, usted esta guardando solo la configuracion de medicion
(esto quiere decir, para utilizar nuevamente la misma configuracion de medicion
facilmente en el futuro). Considere hacer esto con configuraciones de mediciones
personalizadas que usted desea volver a aplicar en el futuro. Configuraciones de
mediciones guardadas no muestran una marca de comprobacion en el cuadro de
comprobacion.

» Sugerencia: Proporcione a su configuracion guardada un nombre
descriptivo para una futura seleccién (por ejemplo PUMP 123,
ENV BAND1, etc.).

Si usted presiona el boton funcion Guardar desde la pantalla que muestra resultados
de medicion, usted esta guardando ambos, los resultados de las mediciones vy las
configuraciones de las mediciones. Esto le permite:

Analizar los resultados de mediciones guardados en el Microlog mas tarde.

Transferir los resultados de mediciones guardados al Software administrador del
maédulo de andlisis e informes de SKF (ARM) para un almacenamiento de tiempo
largo un analisis de mayor profundidad.

En el futuro, abra las mediciones guardadas en el Microlog y retome la medicion
con su configuracion original, o altere las configuraciones originales y luego vuelva
a aplicar la medicion con nuevas configuraciones.

Resultados de mediciones guardadas no muestran una marca de comprobacion en el
cuadro de comprobacion.
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e Resalte la linea —guardar lectura como- y pulse el botén Guardar para abrir el
cuadro de didlogo Guardar como. El nombre predeterminado del archivo es la
fecha actual.

> Es posible sobrescribir/actualizar un archivo de resultados de
medicion utilizando los botones de flecha y el boton Guardar.

e Puede pulsar el boton OK para aceptar la fecha como nombre del archivo; o usar el
teclado alfanumérico del Microlog para especificar un nombre descriptivo y, a
continuacion, pulsar OK. Los resultados de la prueba se guardan y el programa
regresa a la pantalla Analizador - Configuracion.

> Sugerencia: con la fecha y hora a la vista, pulse los botones de
flecha izquierda/derecha para desplazar el cursor al final/principio
de la fecha y especifique el ID de la maquina sometida a prueba.
Esta convencion de denominacion identifica la maquina y la fecha
y hora en que se realizo la prueba.

> Los resultados de los espectros del modulo Analizador se guardan
como valores separados por comas (.csv) en la carpeta de
Dispositivo mévil/Disco interno/Analizador del Microlog.

Atras - el boton de funcidon Atras de la pantalla Analizador - Guardar datos lo hace
volver a la pantalla del Analizador, desde donde usted puede elegir realizar otra
medicion del analizador.

Pulse el boton mayUsculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Eliminar: Resalte los resultados del archivo de espectro .csv y presione el boton de
funcion Eliminar para eliminar de forma permanente los resultados de medicion
guardados.

Como ver Resultados de Medicion Almacenados y Configuraciones

de Medicion

Ver configuraciones de mediciones almacenadas y resultados de mediciones es facil.
@ e En el mend principal Microlog, seleccione el icono Revisar datos. El Analizador - la

pantalla de Cargar configuracion muestra una lista de todas las mediciones
almacenadas y de las configuraciones de las mediciones.
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Figura 4 - 10.
Un ejemplo de la pantalla Analizador - Pantalla Cargar Configuracion

@ configuraciones de mediciones guardadas
(2) resultados de mediciones guardados y sus configuraciones.

Usted puede abrir resultados de mediciones almacenados previamente, y usted puede
abrir y volver a usar configuraciones previamente almacenadas.

e Use los botones de flecha para seleccionar una medicion guardada o una
configuracion de medicion guardada y presione el botdn funcion Abrir. Aparece la
medicion seleccionada / la configuracion de medicion.

Cuando esta viendo resultados de mediciones guardadas:

e Use las funciones del cursores para analizar las mediciones, o use los botones de
funciones Iniciar, Detener, Promedio, Ver y Guardar como se describieron
anteriormente para retomar la medicion utilizando sus configuraciones originales.

e Use el boton de funcidn Configuracion para ver configuraciones originales de
mediciones guardadas. Usted puede alterar configuraciones de mediciones y
retomar las mediciones con las nuevas configuraciones.

> Pulse el boton Imprimir para imprimir el espectro mostrado.
Consulte el capitulo 1, Introduccion al sistema Microlog serie GX,
para obtener mas informacion sobre el procedimiento de
impresion.

» Pulse los botones Anterior y Siguiente para mostrar los espectros
previo y posterior en la lista.

e Cuando finalice, presione el boton Atras para volver al men( principal del
Analizador.
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Cuando esta viendo configuraciones de mediciones guardadas:

e Use los botones de funciones Iniciar, Detener, Promedio, Ver y Guardar como se
describieron anteriormente para retomar la medicién utilizando sus configuraciones
originales, o

e Use las teclas de felchas para cambiar las configuraciones como lo desee y luego
retome las mediciones con las nuevas configuraciones.

Como hacer copias de seguridad de espectros guardados
Copia de espectros al equipo host

e Con el cable apropiado, conecte el Microlog serie GX al puerto USB de su
computadora host. El ActiveSync o el Windows Mobile Device Center deberia
detectara automaticamente la conexion y la ventana mostrara un mensaje de
Conectado — Sincronizado.

» La comunicacion ActiveSync con GX requiere la instalacion de
controladores especificos en la PC host. Para obtener mas
detalles, consulte la seccion Comunicaciones Microsoft®
ActiveSync, en el Capitulo 1 - Introduccién al sistema Microlog
serie GX de SKF.

e Desde el Explorador de Windows, copie los archivos de espectro (.csv) guardados en
la carpeta del dispositivo movil/disco interno/analizador de la serie GX y péguelos en
una carpeta adecuada del equipo host.

Realizacion de copia de seguridad de datos espectrales en una tarjeta SD.

IMPORTANTE - La tarjeta SD no se deberia desconectar en zonas peligrosas, se
tiene que conectar / desconectar solamente en zonas seguras. Para zonas
peligrosas, debe utilizar una tarjeta SD de:

Fabricante: Sandisk
Modelo: Tarjeta digital sequra SDSDx-yyy

» Esta opcion de copia de seguridad esta habilitada para datos
almacenados en la memoria interna del Microlog que usted desea
copiar a la tarjeta de memoria SD del Microlog.

e Inserte una tarjeta de memoria SD en la ranura apropiada en la parte inferior de
Microlog serie GX.

e En el ment principal, seleccione el icono Revisar. La pantalla Analizador - Cargar
Configuracion aparecera.

e Con los botones de flecha arriba/abajo, seleccione un espectro para efectuar una
copia de seguridad o seleccione la opcion - todo — para realizar una copia de
seguridad de todos los espectros.

e Presione el boton de funcion Realizar copias de seguridad. Tendra que indicar si
desea formatear la tarjeta antes de realizar la copia de seguridad, responda
apropiadamente.

IMPORTANTE - Si responde Si se eliminara toda la informacién previa
almacenada en la tarjeta.
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Todos los archivos espectrales especificados se copiaran a la tarjeta SD y aparecera
un mensaje de Copia de seguridad finalizada.

e Extraiga la tarjeta y guardela en un lugar sequro, o introddzcala en el equipo
principal y copie al disco duro las copias de seguridad realizadas.

Como eliminar archivos guardados

Para eliminar un solo archivo almacenado (ya sea resultados de mediciones o
configuraciones de mediciones);

e Desde la pantalla de Analizador - Cargar Configuracion, use los botones flecha
arriba/abajo para seleccionar un archivo y eliminarlo.

e  Presione el botdn de funcion Eliminar. El sistema solicita que se confirme la
supresion.

e Siresponde Si, el archivo es borrado y usted permanece en la pantalla de
Analizador - Cargar Configuracion

Para eliminar todos los archivos/carpetas:

e Desde la pantalla de Analizador - Cargar Configuracion, use los botones flecha
arriba/abajo para seleccionar la opcion - Todos- Aparece la pantalla Eliminar

todo.
B B

= ConfCheck

= Recorder

_]15 Mar 2013 14.58.00
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¥] 10 Sep 2013 13.03.36
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Seleccions lo que deses eliminar.

Archivnslcarpetae Todo

Figura 4 - 11.
La pantalla Eliminar Todo.

Archivos: Elimina todos los archivos guardados (tanto resultados de mediciones como
también archivos de configuraciones). El sistema solicita que se confirme la supresion.

Carpetas: Elimina todas las carpetas y sus contenidos. El sistema solicita que se
confirme la supresion.
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Todo: Elimina todas las carpetas guardadas y archivos guardados. El sistema solicita
que se confirme la supresion.

Cancelar: Cancela el proceso de eliminacion y lo hace volver a la pantalla de Analizador
- Cargar configuracion.

e Seleccione una de las opciones de supresion de arriba para llevara a cabo.

Como realizar mediciones Multi-canal

Las mediciones con el Analizador Multi-canal le permiten controlar multi espectro, multi
tiempo, espectro + tiempo, espectro y fase, fase espectro+canal-cruzado y mediciones
de orbita.

> Mediciones de 6rbita con filtro y sin filtro pueden ser realizadas
mas facilmente con el icono del Analizador de Orbita Encendido.
Las mediciones de orbita estan detalladas en la seccion siguiente:
Como medir la orbita del arbol

Opciones de Visualizacion de la Senal de las Mediciones MultiCanal

Espectro Espectros, cepstrum, o espectro de potencia de todas las
entradas de canales, capturados y vistos al mismo tiempo o
independientemente.

Tiempo Onda de tiempo de todas las entradas de canales, capturados y
vistos al mismo tiempo o independientemente.

Espectro+Tiempo Espectros, cepstrum, o espectro de potencia mas la onda de
tiempo de todas las entradas de canales, capturados y vistos al
mismo tiempo o independientemente.

Espectro y fase Espectros, cepstrum, o espectro de potencia mas el angulo de
fase por cada entrada de canal, capturados y vistos al mismo
tiempo o independientemente.

Espectro+Fase Espectros mas la fase de angulo del canal-cruzado (fase de

canal-cruzado entrada CH1 relativo a la entrada de CH2) para cada entrada de
canal, vistos simultaneamente Ambos espectros se almacenan
y la fase relativa se muestra en FFT como tabla de pares de
magnitud/fase con 8 drdenes como maximo.

Orbita Orbita sin filtro, o la onda de tiempo para cada entrada de canal,
vistos al mismo tiempo o independientemente.

Notas acerca de Fase de Mediciones

Si se utilizan ambos canales para obtener fase cruzada mediciones, el canal uno debe
usarse como referencia de fase (sensor estatico) y el sensor itinerante debe conectarse
al canal dos; de este modo, se evita la generacion de resultados negativos.

Para lecturas de fase, mueva el cursor entre amplitudes pico para observar la diferencia
de fase entre los componentes de amplitud pico del sensor itinerante y el sensor de
referencia.
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» La diferencia de fase entre los canales 1y 2 se muestran en la
esquina derecha superior de la pantalla. Se muestra un vector y
un valor numérico.

» La fase de lectura solo es valida cuando el cursor se mueve a un
pico especifico en el espectro (es decir, 1 X pico).

» Las lecturas de fase no se alteran en noventa grados al integrar la
aceleracion, velocidad y desplazamiento. Las lecturas de fase se
utilizan para compararlas con graficos de diagnostico.
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1) 1752 RPM

.- &

i T SrdEnes” T 200
Chi: Global:0.758g RMS
Arrftibaj: Zoom de ¥ (finaliza escala autom. p

ara masx.)
7: Buscar pico, 4: Cursor armanico, +-: Zoom

Media Ver Parar | Atras

Figura 4 - 12.
Ejemplo de una pantalla del Espectro y Fase.

Consideraciones especiales cuando se toman las mediciones
multicanal

Tenga en cuenta lo siguiente al conectar sensores para el analisis de varios canales:

Para una pantalla de un solo canal conecte el sensor al CH1.
Para una medicion de 2 canales conecte los sensores al CH1 y CH2.

Para una medicion de pantalla de 3 canales si utiliza un sensor triaxial conecte el
cable del sensor al CH1.

Para una medicion 3 canales si se utilizan sensores separados conecte un sélo
sensor al CH1 (se muestra como la parte superior), conecte el cable CMAC 5079 (se
vende por separado) al CH2, conecte el sensor para el canal 2 al conector Ay el
sensor para el canal 3 en el conector B.

Para una medicion de 4 canales conecte el cable CMAC 5079 al CH1 y CH2. El
CMAC 5079 conectado al CH1 debe tener el sensor para el canal 1 conectado al
conector Ay el canal 4 conectado al conector B. El cable CMAC 5079 conectado al
CH2 debe tener el sensor para el canal 2 conectado al conector Ay el sensor del
canal 3 conectado al conector B.
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Configuracion de las mediciones
Para configurar y obtener Mediciones multicanal del analizador:

e Enla pantalla principal, resalte la opcién Sin RUTA mediante los botones de flecha
derecha/izquierda/ arriba/abajo y pulse un boton Intro. Entrara en el modo de
Analizador.

e Use los botones de flecha y un botdn de Entrar/Fuego para seleccionar el icono
Nueva Medicion Aparece la pantalla Configuracion de la nueva medicion.

» Una opcion para usar la Nueva medicion es seleccionar el icono
de medicion preconfigurada que es mas similar al tipo de
medicion multicanal que usted desea realizar, y luego alterar la
configuracion de la medicion para aplicarla a su medicion
multicanal (Por ejemplo: Nam. de Canales = CH1y CH2).

Nuevo Til11:50

Cant. canales: il

Sensor: CMSS5-2100
Var safial Espactro
Unid. gd2¥:  Accel G
Filtro: 2Hz

Rango frec.:  1000.00Hz
Detaccion: RMS
Lin: 400

Tiempo de obtencidn: 0.400sag

para guardar la s=leccian.

Use |as teclas de flecha arriba/abajo para
s=l=ccionar un 2l elemento de mend.

Ayuda |Guardar| Inicio | Atras

Figura 4 - 13.
La pantalla de configuracion de la nueva Medicion (Vista reducida)

» La configuracion de la nueva medicion utiliza la configuracion por
defecto de las mediciones de aceleracion

La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista "reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir.
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Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicién a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.

Campos de configuracion de Mediciones Multicanal

Con dos excepciones (esto quiere decir, Nam. de canales y Ver Senal), los campos de
configuracion multicanal operan como se describe previamente en la seccion Campos
de configuracion del Analizador. Referir a esta seccion previa para detalles.

Num. de Canales: para mediciones multicanal, use los botones de flecha arriba/abajo
para especificar su entrada de canales, CH1y CH2, CH1y CH2 y CH3, 0 CH1y CH2 y
CH3 y CH4.

Ver Senal: como usted configura el parametro de los Num. de Canales de las
mediciones para mas de un canal, la opcion Ver Senal relaciona a aquellas mediciones
multicanal. Desde la lista desplegable, especifique el formato en el que se muestra la
senal medida. Las opciones son:

Espectro

Tiempo

Espectro+tiempo

Espectro y Fase

Espectro+Fase de Canal Cruzado

e Configure otros parametros de mediciones como se describen en esta seccion del
capitulo Campos de Configuraciones de Mediciones del Analizador

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Remitirse a la siguiente seccion Como guardar, Ver y
Eliminar Resultados de Datos de Medicion del Analizador para obtener detalles de
cémo guardar su configuracion de medicion.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicion utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.

» En todos los resultados de mediciones multicanal que se
muestran, los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar y
Guardar operan como se describe previamente en la seccion
Usar la configuracion de Mediciones por Defecto. Referir a
esta seccion previa para detalles.
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Pantallas de Mediciones Multicanal

Pantalla Espectral de dos Canales
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ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
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Media | 1x RPM| Parar | Atras t

Figura 4 - 14.

Pantalla de visualizacion de espectros hicanal.

En una visualizacion de canal doble, el trazo superior representa el primer canal y el
trazo inferior, el segundo canal. A ambos trazos, ya sean ocultos o visibles, les son
aplicados los valores de ajuste de la escala maxima y los movimientos del cursor.

» Para obtener mas informacion, consulte la seccion Cursor
multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de escala

maxima mas adelante en este capitulo.

Las opciones del mend Ver para visualizaciones de dos canales son:

FFT para CH1, 2

Cepstrum de potencia para CH1, 2
Espectro de potencia para CH1, 2
FFT para CH1 FFT para CH2
FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH2
FFT+Espectro de potencia para CH2
Tabla de picos para CH1, 2
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Pantalla de Tiempo de dos Canales

Chil: +0 i 12:24
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Figura 4 - 15.

Pantalla de visualizacion de formas de onda temporal bicanal.

En una visualizacién de forma de onda temporal de dos canales, el trazo superior

representa el primer canal (CH1 o CH3) y el inferior, el canal 2.

Las opciones del mend Ver son:

Tiempo para CH1, 2
Tiempo para CH1
Tiempo para CH2
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Pantalla de Espectro+Tiempo de dos Canales

Chil: +0 H i 12:26

FFT para Chl 117.5Hz 0.0
0.05

m]

)
I

14g

Tiempo para Chl
0.20

m]]

-0.20
0 ms

400

iChi: Global:0.110g RMS
Ch2: Global:0.094g RMS

ara masx.)

- - -

ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p

Media | 1x RPM| Parar | Atras

Figura 4 - 16.

Pantalla de visualizacion de espectro/tiempo de dos canales.

En una visualizacién de espectro+tiempo de dos canales, los primeros dos trazos

representan el espectro y la onda de tiempo para el canal uno.

Las opciones del mend Ver son:

FFT+Tiempo para CH1

FFT+Tiempo para CH2

FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH2
FFT+Espectro de potencia para CH2
Tiempo+Cepstrum de potencia para CH2
Tiempo+Cepstrum de potencia para CH2
Tabla de picos para CH1, 2
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Pantalla de Espectro y Fase de dos Canales

Chil: +0 i fij08:37

FFT para Chl 0.00rdenes Og

Ordenes 200
FFT para Ch2 0.00rdenss Og

Ordénss 200

Chi: Global:0.780g RMS

Ch2: Global:0.264g RM3

ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
ara masx.)

- - -

Media Ver Parar | Atras

Figura 4 - 17.
Pantalla de visualizacion de espectro y fase de dos canales.

En una visualizacién de espectro y fase de dos canales, los primeros dos trazos
representan el FFT y la fase de angulos por los canales 1y 2.

Las opciones del mend Ver son:

FFT para CH1, 2

Cepstrum de potencia para CH1, 2
Espectro de potencia para CH1, 2
FFT para CH1 FFT para CH2
FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH2
FFT+Espectro de potencia para CH2
Tabla de picos para CH1, 2
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Pantalla de Espectro+Fase de canales cruzados de dos Canales

Chil: +0 i 7l 08: 39

FFT para Chl 0.0Hz Og
0.50
z 1000
FFT para Ch2 0.0Hz Og
0.10
(a]
z Qoo
Fase cruzada: 180°
Chi: Global:1.32g RM5
Ch2: Global:0.335g RMS
ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p

Media

1x RPM

Parar

Atras t

Figura 4 - 18.
Pantalla de visualizacion de espectro/tiempo de dos canales.

Una medicion de fase bicanal muestra los espectros para los canales de entrada1y 2y
el angulo de fase relativo entre ambos. Efectivamente se mide la diferencia de fase
entre las dos entradas. Se denomina fase relativa.

Los espectros de ambos canales de entrada se almacenan y la fase relativa entre los
dos canales se visualiza como tabla de pares de magnitud/fase de hasta 8 4rdenes de la
velocidad de funcionamiento. En una pantalla de Espectro+Fase Canal-cruzado,los tos
trazos iniciales muestran el FFT y la fase de entrada del CH1 relativo a la entrada de

CH2

Las opciones del mend Ver son:

FFT para CH1, 2
Cepstrum de potencia para CH1, 2
Espectro de potencia para CH1, 2

FFT para CH1
FFT para CH2

FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH2

FFT+Espectro de potencia para CH2
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Visualizaciones Triax

Chil: +0 i 12:30

FFT para Chl 0.0Hz Og
0.42
ul,
' Hz " T {ooo
FFT para Ch2 0.0Hz 0Og
0.07
o
' Hz I {ooo
FFT para Ch3 0.0Hz Og
"8 L
" ab by
o " T T Hz T T dpoo

Chi: Global:0.093g RMS
Ch2: Global:0.052g RM3S
Ch3: Global:0.115g RMS
ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p

Media

1x RPM

Parar

Atras

T.

Figura 4 - 19.
Pantalla de visualizacion espectral Triax.

Si se seleccionaron tres canales de entrada, los datos se obtienen con un sensor de
acelerémetro Triax, que simultaneamente obtiene tres mediciones para la ubicacion de
sensor (una para cada eje supervisado mediante el sensor de acelerémetro Triax). Las

mediciones Triax muestran tres espectros, uno para cada eje.

Las opciones del mend Ver son:

FFT, Cepstrum de potencia y Espectro de potencia para los tres canales
simultaneamente todos, cada canal independientemente, o combinados de
cada tipo de grafico en cada canal especifico, y la tabla de picos para canales 1,

2y3

e Una vez finalizada la obtencidn y visualizacion de los datos de mediciones
multicanal, pulse Intro para almacenar los datos y volver a la pantalla principal del

Analizador.

Cursor multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de

escala maxima

Para las mediciones multicanal, el cursor funciona de forma simultanea en todos los
trazos (aunque uno esté oculto). Los mismo se aplica a los ajustes de escala maxima
usando los botones de flecha arriba/abajo (eje de amplitud) y ajustes de
visualizacion/expansion mediante las teclas +/- (eje frecuencia/tiempo).
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Gama automatica independiente

Para las mediciones bicanal, la funcién de gama automatica se lleva a cabo
simultaneamente en ambos canales. Esto permite utilizar dos sondas de diferente
sensibilidad y analizar dos ejes con amplitudes diferentes al tiempo que se asegura una
configuracion optima de la ganancia para cada canal.

Los dos canales comparten siempre los mismos filtros, integrador y Fmax. Sin embargo,
el intervalo de entrada y el acoplamiento son independientes.

Para las mediciones de fase bicanal y de tiempo y espectro duales, si la especificacion de
obtencidn es "Global y Espectro o Global solamente”, el valor global debera calcularse a
partir del espectro como RSS global: no hay soporte para globales analdgicos de dos
canales.

Como medir la Orbita del arbol

Descripcion general

Una “orbita” mide la trayectoria del movimiento de la linea central de un arbol durante
la rotacion. Mediciones de orbita que miden tiempo de Ch1 vs. tiempo de CH2, sin filtro
o por filtro (hasta 8 4rdenes).

Las maquinas voluminosas como por ejemplo los compresores centrifugos, las turbinas
de vapor primarias y secundarias y las cajas de engranajes de gran tamano no suelen
tener sistemas de reserva y rara vez disponen de rotores de recambio. Las maquinas
gue utilizan cojinetes de manguito alimentados a presion son generalmente cruciales
para el funcionamiento de la instalacion y muy costosas de reparar. Por tanto, es
esencial que los rotores se supervisen, protejan y conserven de forma efectiva conforme

a las normas mas estrictas.

Las Mediciones de orbita estandares puede ser aplicadas rapidamente usando las
configuraciones por defecto de fabrica, o usted puede cambiar sus configuraciones y
luego ejecutar la medicion. Primero describiremos como ejecutar mediciones de ‘robita
usando sus configuraciones por defecto.

Como recolectar los datos de Orbita
Para ejecutar una medicion de drbita (usando sus configuraciones por defecto);

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de Orbita mediante las teclas de flecha
y pulse un botén Intro. La medicidon es ejecutada y los resultados de la medicion
inicial se muestran.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el botén
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcion Iniciar, usted
visualizara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion.
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Chl: +0 W 1 14:42

Orbita original -0.054g0 -0.121qg
0.500 100.0 Hz

0.500 _
-0.500 a 0.500

Chi: Global:0.131g Pico

Ch2: Global:0.122g Pico

Arrfabaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
ara max.)

Media Ver Parar | Atras

Figura 4 - 20.
Pantalla cruda de una drbita (sin filtro)

e Use las funciones del curso para analizar las mediciones.

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar y Guardar operan como se
describe previamente en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por Defecto.
Referir a esta seccion previa para detalles.

Opciones de Vista Optica:

Ver: utilice este botdn de funcion para determinar la visualizacion de mediciones de
orbita.

Las opciones Ver para las mediciones de la drbita incluyen:

Orbita (Cruda)
Orbita 1X

Orbita 2X

Orbita 3X

Tiempo para CH 1, 2
Tiempo 1X
Tiempo 2X
Tiempo 3X
Tiempo 4X
Tiempo para CH 1
Tiempo para Ch 2
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Cémo medir la Orbita del &rbol

Ch1l: +0 W 1 14:53

1x arbita filtrada _B.52g 9.49g
23.2 500 Hz

m]]

A
—#

-23.2

23.3 g 23.3

Chi: Global:%.58g Pico

Ch2: Global:3.5369 Pico

Arrfabaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
ara max.)

Media Ver Parar | Atras

Figura 4 - 21.

Una pantalla de Orbita con filtro 1X (primer orden)

Para cambiar las configuraciones de las mediciones de Orbita y luego tomar una

medicion:

CHL y CH2 A

Ch1 Sensar: Displacement Proba [ |
Ch2 Sensar: Displacement Probe
Ver sefial Orbita

Chl Unid. &j... Disp um
Ch2 Unid. &j... Disp um

Ch1 Filtro: 2Hz L
Ch2 Filtra: 2Hz

Rango frec.: 20000.00Hz

Mg =i Mil=rel- E

Tiempo de obtencidn: 0.080s52g

Use las teclas de flecha arriba/abajo para
=zleccionar un €l elemento de meni.

Use la flecha hacia la derecha para cambiar la
szleccidn.

Ayuda |Guardar| Inicio | Atras

Figura 4 - 22.

En la pantalla del Analizador resalte el icono de Orbita mediante las teclas de flecha
y pulse el botdn de funcién Configuracion (o pulse un botdn Intro). Se abre la
pantalla de configuracion de la medicion.

La pantalla por defecto de Medicion de Orbita (Vista expandida)
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La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista “reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir

Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicion a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.

Campos de Configuracion de las mediciones de orbita

Con una sola excepcion (esto quiere decir, Ver Senal), los campos de configuracion de
orbita operan como se describe previamente en la seccion Campos de configuracion de
Medicion del Analizador. Referir a esta seccion previa para detalles.

Ver Senal - dado a que las mediciones de drbita son de do canales y usted configura los
parametro de medciones por CH1 y CH2, Ver sefal relaciona a estas mediciones de
ambos canales. Desde la lista desplegable, especifique el formato en el que se muestra
la senal medida. Las opciones son:

Espectro

Tiempo

Espectro+Tiempo

Espectro y Fase

Espectro+Fase de Canal Cruzado
Orbita (por defecto).

e Para ver la 6rbita, seleccione la opcién Orbita.

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Referirse a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador
en Como guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para mas
informacion en estos procedimientos.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicion utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.

e use las funciones del curso para analizar las mediciones.

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar, Ver y Guardar operan como se
describe previamente en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por Defecto.
Referir a esta seccion previa para detalles.
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Como efectuar una prueba Bump

GX-Z2

Descripcion general

AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

Una prueba Bump (también denominada prueba con martillo) determina las
frecuencias naturales de una maquina o una estructura. La explicacion de esta prueba
es que, cuando un objeto recibe un impacto o choque, se excitan las frecuencias
naturales o de resonancia del objeto. Sise toma un espectro mientras el objeto vibra
debido al impacto, aparecen picos de espectros que ubican las frecuencias naturales del
objeto. Mediante un analizador Microlog, esta respuesta de vibracion se puede capturar
y ver en pantalla un espectro que muestra las frecuencias naturales o de resonancia.

Motivos por los que se debe realizar una prueba Bump

Las maquinas rotativas transmiten fuerzas de vibracion que, con frecuencia, excitan
resonancias naturales en estructuras cercanas o conectadas. Sise dan tales
resonancias estructurales, las respuestas a la vibracion se amplifican y pueden
ocasionar roturas o fallos por fatiga. Asimismo, las resonancias estructurales pueden
ocultar la causa de la vibracion de una maquina y dificultar la aplicacion de un
mantenimiento correctivo a la maquina. Las pruebas Bump identifican los modos de
resonancia de una estructura y proporcionan a los ingenieros de mantenimiento la
posibilidad de cambiar la frecuencia de las resonancias para reducir o suprimir las
vibraciones perjudiciales.

Para efectuar una prueba Bump
Para realizar una prueba Bump usando las configuraciones por defecto

e Conecte el acelerometro al objeto de prueba (estructura o carcasa de la maquina).

teclas de flecha y pulse un boton Intro. La medicion es ejecutada y los resultados

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de la Prueba Bump mediante las

de la medicion inicial se muestran.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el botén
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcion Iniciar, usted
visualizara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion.
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Chil: +0 TH12:30

lxRPM Parar | Afras t
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0
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Chi: Global:0.010g RMS
Arrffbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
ara mam.)
7: Buscar pico, 4: Cursor armanica, +-: Zoom

Figura 4 - 23.
Pantalla Inicial de Prueba Bumo

de espectros de frecuencia natural.

FFT para Chl 47.5Hz 0.377g
0.300
m
]
o " T " Hz " T 1000
Chi: Global:1.60g RMS
Arrftibaj: Zoom de ¥ (finaliza escala autom. p
ara masx.)
7: Buscar pico, 4: Cursor armanico, +-: Zoom

le{F’M Parar | Atras t

Figura 4 - 24.

Comience a dar golpes con martillo de la prueba Bump para ver en pantalla picos

Desplace el cursor espectral para identificar las frecuencias naturales.

Ch1l: +0 rE12:32

Pantalla de una Prueba Bump luego de un Golpe de Martillo

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar y Guardar operan como se
describe en este capitulo en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por
Defecto. Referir a esta seccion previa para detalles.
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Opciones de vista de la Prueba Bump

Ver: utilice este botdn de funcion para determinar la visualizacion de mediciones de la
prueba bump.

Las opciones Ver para las mediciones de la prueba Bump incluyen:

FFT para CH1

Cepstrum de potencia para CH1
Especto de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
Tabla de picos para CH1

Para cambiar las configuraciones de mediciones en las pruebas Bump

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de la Prueba Bump mediante las
teclas de flechay pulse el boton de funcion Configuracion (o pulse un boton Intro).
Se abre la pantalla de configuracion de la medicion.

Prueba Bump rH12:11

Cant. canales: JReail -
Sensor: CMS5-2200

Unidades de ... g

Sensibilidad: 100,00 mv/g

ICP alimenta... Activado

Vear sefial Espectro

Unid. e ¥: Accel G

Unid. eje X Hz

Filtro: 2Hz
Mam s Frme o 4 mmn Al ke E

Tiempo de obtencidn: 0.400sag

szleccidn.
Use |a flecha hacia la izguierda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras

Figura 4 - 25.
La pantalla por defecto de la Prueba Bump (Vista expandida)

La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista “reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir

Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicion a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.
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Campos de configuracion de las mediciones de la prueba Bump

Los campos de configuracion de las pruebas Bump operan como se dijo anteriormente
en la seccion de Campos de configuracion de las mediciones del Analizador Referir a
esta seccion previa para detalles.

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Referirse a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador
en Como guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para mas
informacion en estos procedimientos.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicion utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.

e Use las funciones del curso para analizar las mediciones.

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar, Ver y Guardar operan como se
describe previamente en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por Defecto.
Referir a esta seccion previa para detalles.

Como realizar mediciones de Motor actual

Descripcion general

La opcidn del Analizador de Motor Actual simplifica el proceso de analisis y diagndstico
de los defectos de la barra rotor del motor AC. La opcidon del Motor Actual Microlog
adquiere la senal de una abrazadera SKF CMAC 5208 y produce un espectro de alta
definicion en su pantalla. El analista puede entonces ver el espectro para diferenciar
entre alguna falla en la frecuencia del motor y la frecuencia eléctrica y observar las
bandas laterales. Una vez que estas son medidas, el operador necesita determinar por
calculos si hay algin indice de alta resistencia o barras de rotor rotas. Los datos
recolectados del motor actual permanecen en el Microlog
» El Microlog es un analizador de cuatro canales, por lo tanto usted
puede usar las abrazaderas del motor actual y mirar a las tres
fases simultaneamente.

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este médulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.
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Para realizar una prueba de Motor actual:

Para realizar una prueba del motor actual usando las configuraciones por
defecto

o Conecte las abrazaderas del motor actual al motor controlado segiin requiera.

E e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de Motor actual mediante las teclas
de flecha y pulse un botdn Intro. La medicion es ejecutada y los resultados de la
medicion inicial se muestran.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el boton
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcidn Iniciar, usted
revelara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion

Chl: +0 faj12:34

FFT para Chl 0.000Hz 41.2dB(1EU}
G

dB(1EU)

74

7 160

Chi: Global:43 . 4dB{1EU)

ArrfAbaj: Zoom de Y (finaliza escala autom. p
ara max.)

7: Buscar pico, 4: Cursor armanico, +-: Zoom

Media | 1x RPM| Parar | Atras t

Figura 4 - 26.
Una pantalla de motor actual

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar y Guardar operan como se
describe en este capitulo en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por
Defecto. Referir a esta seccion previa para detalles.

Opciones de vista del Motor actual

Ver: utilice este boton de funcion para determinar la visualizacion de mediciones de la
prueba de motor actual.

Las opciones Ver para las mediciones del motor actual incluyen:

FFT para CH1

Cepstrum de potencia para CH1
Especto de potencia para CH1
FFT+Cepstrum de potencia para CH1
FFT+Espectro de potencia para CH1
Tabla de picos para CH1
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Para cambiar las configuraciones de mediciones en el motor actual

e Enla pantalla del Analizador resalte el icono de Motor actual mediante las teclas
de flecha y pulse el botén de funcién Configuracion (o pulse un botén Intro). Se
abre la pantalla de configuracion de la medicion.

Motor Current fE12:13

Cant. canales: JReail -
Sensor: Variahla 1
Unidades de... A
Sensibilidad: 1.00 mv/A
De=splazamien... 0.00

Vear sefial Espectro

Unid. eje ¥: Corm. (4) ||
Filtro: 10Hz

Rango frac.: 160.00Hz EI

Tiempo de obtencidn: 40seg

Use |a flecha hacia la derecha para cambiar la
selaccidn,

U=z |a flecha hacia |a izquizrda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras

Figura 4 - 27.
La pantalla por defecto del Motor actual (Vista expandida)

La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista “reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir

Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicion a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.
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Campos de configuracion de las mediciones del Motor actual

Los campos de configuracion del motor actual operan como se dijo anteriormente en la
seccion de Campos de configuracion de las mediciones del Analizador. Referir a
esta seccion previa para detalles.

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Referirse a la seccion de este capitulo Como guardar, Ver
y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para mas informacion en estos
procedimientos.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicion utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.

e use las funciones del curso para analizar las mediciones.

Los botones de funcion Promedio, Detener, Iniciar, Ver y Guardar operan como se
describe previamente en la seccion Usar la configuracion de Mediciones por Defecto.
Referir a esta seccion previa para detalles.
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Modulo Equilibrado de maquinaria

Descripcion general del equilibrado con el sistema Microlog

La aplicacion de equilibrado del Microlog es una herramienta sencilla de utilizar que
permite resolver equilibrados de uno y dos planos y de par estatico con una elevada
precision. Los claros y exhaustivos menus de configuracion y las pantallas con
representaciones graficas de los datos permiten un manejo sencillo.

AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

El dispositivo Microlog esta disefiado para trabajar con todos los equipos estandar del
mercado, como tacometros laser y Opticos o estroboscopios para las mediciones de fase
del equilibrado.

Para facilitar su uso y el desarrollo de los contenidos, este capitulo describe los detalles
de los procedimientos del Microlog para el equilibrado de uno y dos planos y de par
estatico en secciones diferentes.

Requisitos del disparador de mediciones

El equilibrado de la maquinaria necesita una senal disparadora X. La senal disparadora
se obtiene normalmente de la salida = TTL de uno de estos cuatro disparadores:

e Salidas con memoria intermedia
e TacOmetro laser
e Sistemas reflectores

e  SKF Strobelite.

Descripcion general del equilibrado de un plano

Tanto en los equilibrados de un plano como de dos, todos los procedimientos de
equilibrado discurren por las "mediciones” basicas durante el arranque (giro) del rotor y
durante la parada del mismo.

» En el caso de los procedimientos de dos planos, es necesario
ejecutar algunas mediciones dos veces, una con los pesos en el
plano de correccion uno y otra con los pesos en el plano de
correccion dos. Para simplificar, el siguiente ejemplo describe un
procedimiento de un plano.
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1 - Configure el equipo de equilibrado y los parametros de
medicion

Parada: en primer lugar, con la maquina detenida, configure el equipo de equilibrado y
marque el punto de referencia del tacometro en el rotor o en el arbol. Utilice las

opciones del men( Configuracion del Microlog para establecer los parametros para la
secuencia de mediciones de equilibrado.

2 - Efectue la medicion de referencia

Giro: arrangue la maquina y efectle una medicion de referencia. La medicion de
referencia es un mero punto de partida para los calculos de equilibrado. Con ella, se
registra el desequilibrio inicial de la maquina (amplitud de la vibracion 1X y angulo de
fase). En un punto mas avanzado del procedimiento, los datos de la medicién de
referencia se compararan automaticamente con los datos de la medicién (con peso) de
prueba para calibrar el desequilibrio de la maquina.

3 - Anada un peso de prueba

Parada: Una vez obtenidos los datos de la medicion de referencia, detenga la maquina y
anada un peso de prueba. Un peso de prueba es un peso sujeto temporalmente para
producir un cambio en las lecturas de desequilibrio originales (las lecturas de la
medicion de referencia). Especifique la cantidad de peso de prueba y el angulo de
colocacion en el Microlog.

4 - Lleve a cabo la medicion de prueba

Giro: una vez que el peso de prueba esté firmemente sujeto, arranque de nuevo la
magquina y lleve a cabo una medicion de prueba con el peso de prueba. La medicion de
prueba calibra el desequilibrio de la maquina y permite que el Microlog calcule el
coeficiente de influencia y la cantidad y ubicacion del peso de correccion permanente.

Con el fin de que los calculos de equilibrado sean precisos, el peso de prueba debe
superar la regla del 30/30. El peso de prueba debe:

e A:aumentar o disminuir la amplitud de vibracion 1X en, al menos, un 30%
e B:cambiar el angulo de fase en, al menos, 30 grados

e (C:unacombinacibonde Ay B

5 - Anada el peso de correccion permanente

Parada: Detenga la maquina, elimine el peso de prueba y, a continuacion, afiada el peso
de correccion especificado con el angulo especificado.

6 - Efectue una medicion con peso de correccion

Giro: arrangue la maquina de nuevo y realice una medicion con peso de prueba. La
medicion con peso de correccion tiene dos objetivos:

e Calcular la cantidad de desequilibrio residual con el peso de correccion colocado, a
fin de confirmar que la maguina esté equilibrada dentro de la tolerancia.
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e Encaso de ser necesario mas equilibrado, aplicar automaticamente el coeficiente
de influencia para calcular los pesos de "ajuste” adicionales que puedan anadirse
para equilibrar aln mas la maquina.

7 - En caso de ser necesario, anada un peso de ajuste
Parada: Si son necesarios mas pesos de ajuste para equilibrar la maquina dentro de la
tolerancia, detenga la maguina y anada los pesos de ajuste especificados.

8 - Efectie una medicion de ajuste

Giro: Arranque la maquina y realice una medicion de ajuste para comprobar que la
magquina esta equilibrada dentro de la tolerancia. En caso contrario, pueden realizarse
mas mediciones de ajuste.

Como configurar el Microlog para un procedimiento de un plano

”n

Todos los parametros de medicion de equilibrado se configuran desde las pantallas de
Config. de equilibrado, que aparecen inmediatamente al acceder a la aplicacion
Equilibrado.

Para iniciar la aplicacion Equilibrado:

e En la pantalla principal, resalte el icono Equilibrade mediante los botones de flecha
y pulse un boton Intro. Aparece el meni Equilibrado.

& &

1-Plana 2-Plano

Muavo Revisar

Prondstico

Configuracidn: medir con nusvos ajustes
Recordar: medir con ajustes guardados
Revisar datos: revisar mediciones guardadas

Ayuda pnfigurac] Iniciar | Atrds f
Figura 5 - 1.
Pantalla del men( Equilibrado.
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Las opciones del menu Equilibrado son:

Recordar: Recuerda la pantalla de configuracion de la ultima medicion de equilibrado
que fue tomada (ya sea guardada o no).

1 Plano: Inicia un trabajo de equilibrado de un plano usando configuraciones por
defecto

2 Plano: Inicia un trabajo de equilibrado de dos planos usando configuraciones por
defecto.

1-2 Prognosis: Empieza con un procedimiento de equilibrado de 2 planos, pero luego
de que se corre la prueba del Plano A, el Microlog determina si el equilibrado de un solo
plano es viable, si es asi, le permite a usted convertir el procedimiento de 2 planos a
uno de un solo plano para el resto de los trabajos de equilibrado, si lo desea.

Nuevo: Brinda cualquier otra forma de configurar una nueva medicion de equilibrado
"definida por el usuario”.

Revisar: Inicia la pantalla de Equilibrado - Revisar datos que le permite a usted
previsualizar mediciones de equilibrado de datos guardados previamente o
configuraciones de mediciones de equilibrado guardadas previamente.

Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla de Equilibrado incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.

Configuracion: Muestra la pantalla de mediciones para el tipo de medicion resaltada
(esto quiere decir, Recordar, 1 Plano, 2 Planos, 1-2 Prognosis o Nuevo).

Iniciar: Comienza con el trabajo de equilibrado utilizando las configuraciones del icono
resaltado.

Atras: Vuelve al Menu principal del Microlog.

Pulse el boton mayusculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Revisar: Muestra la pantalla Equilibrado - Revisar datos donde usted puede
previsualizar resultados de medicion del Equilibrado y configuraciones de mediciones
guardadas.

Contin.-: pulse el boton Contin.- para disminuir el contraste de la pantalla.

Contin. +: pulse el botdon Contin.+ para aumentar el contraste de la pantalla.
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La pantalla Config. de equilibrado

Una vez configurado el equipo de medicion de equilibrado y marcado el punto de
referencia del tacdmetro, el siguiente paso es configurar los parametros de medicion de
equilibrado para la secuencia de mediciones de equilibrado.

e En el Microlog, seleccione Equilibrado en el men( principal. Aparece el meni
Equilibrado.

e Para un trabajo de balance de un solo plano, seleccione el icono 1 plano, y luego
presione el boton de funcion Configuracion Aparecera la pantalla de configuracion
1 plano correspondiente.

1-Plano rE12:22

racion del planciiRERLIES N ip]
Sensor: CMS5-2200
Unidades de ... g
Sensibilidad: 100 mv/g
Alimentacidn... Activado
Gama de entr... 50g
Mostr. unid.:O0  mmys
Deteccidn: RMS
Unidadesde ... g
Unid. long.: mm
Disparador Manual
Inclinacidn ... +ve

Nival de dis... 2.00 VO
Umbral de vib.: 2.80 mmy/s
Tipo de comre... Polar

Ayuda |Guardar] Iniciar | Atras f

Figura 5 - 2.
Pantalla de configuracion de mediciones de equilibrado de un solo plano (vista expandida).

Botones de funcion

Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.
Guardar: Guarda el trabajo de equilibrado actual

Iniciar: Comience el proceso de equilibrado.

Atras: vuelve al men( Equilibrado.

Pulse el boton maylsculas (O/flecha arriba) para acceder a los botones de funciones
alternativas.

Expandir: Expande la lista de parametros de mediciones para mostrar todas las
configuraciones de parametro.

Reducir: Luego de expandir la lista de parametros, presione Reducir para volver a la
lista como estaba y mostrar aquellos parametros cambiados con mas frecuencia por los
analistas.
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Por Defecto: Vuelve a la lista de configuraciones a las configuraciones por defecto de
fabrica SKF.

Campos de la pantalla Config. de equilibrado

e Introduzca la informacion de configuracion del equilibrado de un plano en los
siguientes campos:

Configuracion de Plano - (Plano simple (A=Ch1), dos planos (A=CH1yB=CH2) o dos
planos (AyB=CH1), para trabajos de equilibrado de un solo plano.

Sensor: seleccione el sensor preconfigurado apropiado desde la pantalla de
configuracion de la lista de sensores de contexto. Tenga en cuenta que las opciones y
las unidades de ingenieria disponibles dependen del tipo de sensor que se especifica.
También note que en la pantalla de configuracion Reducida, los parametros Unidades
de Sensores, Sensibilidad, y la alimentacion ICP solo se muestran si el sensor Variable
es seleccionado

> La opcion de sensor Variable le permite configurar el sensor que
no esta en la lista de sensores.

> Por lo general, los acelerémetros se usan para realizar
mediciones de velocidad para procedimientos de equilibrado de
campo.

> Alfinal de la lista se incluye una opcion de introduccion manual
en la gue debe pulsar una tecla para la entrada manual de datos
de equilibrado, lo que permite revisar y cambiar los datos de
mediciones de equilibrado. Si esta seleccionada, se le solicitara
que escriba manualmente la velocidad de funcionamiento, la
amplitud de vibracion y el angulo de fase de las mediciones de
equilibrado.

Unidades de Sensor: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el
campo Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, seleccione las unidades de
medicion que se utilizar para el tipo de sensor que se utiliza. Las opciones incluyen g,
in/s o mil

Sensibilidad: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el campo
Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, utilice el teclado alfanumérico para
ingresar la sensibilidad del transductor en mili voltios (mv) por Unidad de Ingenieria (EU).

Rango de Entrada - (Disponible solo si el sistema de configuracion del Rango de
entrada esta configurado en Unidades Sensor) Seleccione el rango de entrada de
sefal entre Automatico y un rango fijo en unidades de transductor en una secuencia 1 -
2 - 5. (Los valores fijos disponibles varian en funcion del tipo de transductor que se
utilice).
> Sise seleccion6 un rango fijo y Microlog detecta una medicion por
encima del intervalo, automaticamente selecciona el siguiente
intervalo hasta que no sobrepase el intervalo

Alimentacion ICP: Encendido o Apagado (no es editable si se selecciona un sensor
preconfigurado en el campo Sensor). Cuando se selecciona el sensor Variable,
seleccione si apaga el ICP o si lo enciende para el Sensor.
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Unidades de visualizacion: especifica la unidad de medicion para el tipo de sensor
seleccionado. Las opciones disponibles en la lista varian de acuerdo con el sensor
seleccionado.

Deteccion: Determina la deteccion y graduacion de sefales. Las opciones de deteccion
son Pico, Pc-Pc y RMS. El valor predeterminado es Pico para la aceleracion y
velocidad y Pico a Pico (Pc-Pc) para el desplazamiento.

Unid. de peso: seleccione las unidades de medicion utilizadas para los pesos de prueba,
correccion y ajuste. Aparecen las opciones siguientes: g, kg, cm, mm, oz, Lb, in, EU o %.

Unid. long. — Seleccione las unidades de medicién utilizadas para medir el radio de la
colocacion del peso (desde el centro del &rbol a la posicion del peso). Puede usarse
pulgada, pies, EU. Esta informacion se utiliza si el sistema Microlog debe efectuar el
calculo del peso de prueba.

Disparador: Manual o Visual. (Solo disponible si el campo del Disparador de la
pantalla de Instalacidn esta establecido en Usuario). Determina cémo se ingresa el
nivel del disparador al establecer las mediciones que requieren disparador, ya sea
manualmente como entradas numéricas en el campo del Nivel de disparador
subsiguiente, o visualmente utilizando una representacion grafica de la sefial del
disparador y del nivel del disparador.

Manual: Cuando esta establecido en Manual, usted ingresara el nivel del
disparador en voltios como entrada numérica en el campo de instalacion del
Nivel de disparador.

Visual: Exhibe la pantalla de Establecer Disparador que muestra una
representacion grafica de la sefial del tacometro y del nivel de disparador
(cursor horizontal). Use las teclas de arriaba y abajo para mover el cursor del
disparador al nivel de disparador deseado (normalmente entre 1/2 y 3/4 de la
sefal entera del disparador), y presione OK. La pantalla de Ajuste de
Disparador se cierra, la configuracion del Disparador cambia a Manual y el
nivel especifico visual del disparador se muestra numéricamente en el campo
del Nivel del Disparador.

Inclinacién del disparador: Seleccione +ve (méas) o -ve (menos) para determinar si el
disparador se activa con una senal ascendente o descendente.

Nivel del Disparador: Campo de Entrada datos de nivel manual del disparador o
muestra el nivel resultante del disparador cuando el nivel del disparador se ingresa
visualmente (Vea arriba la explicacion sobre Disparador).

Vib. Umbral: El nivel de desequilibrio aceptado que intenta conseguir. Si la magnitud
de vibracion es mayor que el umbral, la barra de magnitud aparecera de color rojo
cuando realice una medicion. La barra se pone verde cuando se logra el nivel de
desequilibrio seleccionado.

Tipo de correccion: (Polar, Componente o Peso fijo). Seleccione el tipo de posicion de
peso adecuado.

Polar: especifica que los pesos pueden estar ubicados en cualquier posicion de
colocacion en el plano de equilibrado.

Componente: (también conocido como division de vectores) (Funciona con el
campo de Nimero de componente). Indica que los pesos pueden estar
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colocados solo en posiciones designadas (por ejemplo, rotores con patrones de
orificios de peso concretos, con un determinado nimero de aspas, etc.).

Peso fijo: (Funciona con el campo Peso fijo subsiguiente). Especifica que
usted solo posee un valor de peso especifico con el que debe trabajar.

Num. de componentes: (Se aplica solo a las mediciones con posiciones de
peso Tipo de correccion/Componente). Especifique el nimero de posiciones
de pesos, desde 3 hasta 360.

» La primera posicion es, de forma predeterminada, de cero grados,
y las posiciones subsiguientes se espacian uniformemente.

Peso fijo: (Se aplica solo al tipo de posicion de peso Tipo de correccion/Peso
fijo). Asume que usted solo posee un valor de peso. Por ejemplo, usted solo
posee pesos de 10 onzas y debe utilizar multiplos de 10 onzas para realizar el
equilibrado. Por ejemplo, usted utilizaria un peso de 10 onzas para la medicion
de prueba, y Microlog lo induce a utilizar dos pesos de 10 onzas en un angulo y
un peso de 10 onzas en otro angulo para los pesos de correccion. Ingrese el
valor de peso que usted utilizara para el proceso de equilibrado. El Peso fijo
esta ubicado en 0 grados inicialmente.

> Los siguientes parametros son fijos:
Peso Direccion - siempre Contrario Rotacion
Posicionn 1 Desplazamiento - siempre Q°

e Silo desea, pulse el botdon Guardar para guardar las selecciones de Config. de
equilibrado para uso en el futuro. Aparecera la pantalla Equilibrado - Guardar
configuracion. Remitase a la seccion del capitulo 4 El mddulo Analizador en
Como guardar, Ver y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para
obtener mas informacion de estos procedimientos.

e Pulse el botdn de funcion Iniciar para comenzar el procedimiento de equilibrado de
plano Unico.

Como realizar un procedimiento de un plano

Una vez configurado el equipo de medicion de equilibrado y una vez que haya ajustado
los parametros de medicion de equilibrado del sistema Microlog, todo esta listo para
llevar a cabo el procedimiento de equilibrado de un plano.

Realice la medicion de referencia
Para comenzar el procedimiento de equilibrado de un plano:

e Inicie la maquina y hagala funcionar a su velocidad de funcionamiento nominal.

e En la pantalla Config. de equilibrado, pulse un botén Iniciar (o el botén Intro /
Disparo). Aparece la pantalla Resumen de equilibrado.

5-8 SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Mobdulo Equilibrado de magquinaria
Como realizar un procedimiento de un plano

Balancer - Resumen rHo7-38
M cH =]

© _IEulse |2 taclz DISPARAR parz continuar

Ayuda |Guardar] Ira Afras

Figura 5 - 3.
La pantalla inicial de Resumen de equilibrado.

(1) Plano de equilibrado / canal (con exposicién visual)

(2) medicion de equilibrado actual (es decir, medicion inicial /
IR, también conocida como medicion de referencia)

(3) 4rea de confirmacion que indica el proximo paso del
procedimiento de equilibrado

La pantalla Resumen de equilibrado muestra datos de medicién de equilibrado en
formato tabular. Por lo tanto, al llevar a cabo las mediciones de equilibrado, puede

acceder a la pantalla de Resumen de equilibrado, presionando el boton de funcion
Tabla de la pantalla de equilibrado actual.
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Balancer - Resumen fi10:33
Plzno AjCH1 H

® inframojo 63.3 mmys
79 °

@ TWAL (re... 1[g]
DD

® FRAL (sel... 97.5 mm/s
31 °

© ——{ EENCE 0.571 [
260 °

Pulse |z teclz DISPARAR para continuar

Ayuda |Guardar] Ira Afras

Figura 5 - 4.
Un ejemplo de pantalla de Resumen de equilibrado que exhibe mediciones multiples.

magnitude y fase de la medicion inicial
pesoy angulo de prueba

magnitude y fase de la medicion de prueba
peso y angulo de correccion

vV OO

Utilice los botones de flecha arriba/abajo para resaltar un
elemento de la medicion de equilibrado y presione el boton de
funcion Ir a para reanudar el trabajo de equilibrado en ese punto.

La pantalla de Resumen de equilibrado inicialmente aparece vacia, con solamente la
Medicion inicial (IR) resaltada (ya que no se ha realizado ninguna medicién de
equilibrado todavia). Sin embargo, mientras usted procede con cada parte del trabajo
de equilibrado (es decir, con cada medicion de equilibrado), cada informacion de
medicion sera registrada en formato tabular en la pantalla de Resumen de equilibrado.
Usted puede utilizar la pantalla de Resumen de equilibrado para desplazarse hacia
delante y hacia atras en el trabajo de equilibrado seg(n lo requiera, y para guardar y
reanudar el trabajo de equilibrado si lo desea.

e Para proceder con el trabajo de equilibrado, con la IR resaltada, presione el boton
de funcidn Ir a para dirigirse a la pantalla de datos de la medicion inicial (o presione
el botdn Intro / Disparo), como se indica en el area de confirmacion. Aparecera la
pantalla de Medicion inicial.

e Primero, no hay datos en la pantalla de Medicion inicial. Tome esta oportunidad
para asegurarse de que sus sensores y tacometros estén correctamente
configurados. Para capturar los datos de medicion inicial, pulse el boton de funcion
Iniciar (o el botdn Intro / Disparo). El sistema Microlog inicia las mediciones de la
medicion de referencia de RPM, amplitud y fase. La pantalla de Medicion inicial
muestra los resultados de la medicion.
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Chi: +0 fEj10:31

@~

Amp.:  63.5 mm/s RMS

Ph.:  79°

Velocidaci 018 RPM

HPTTSE |3 tecla DISPARAR o PARAR para de

.T.

@/

Promedid Polar |PararO] Atrds

Figura 5 - 5.
Pantalla de medicion inicial con los datos exhibidos.

(1) plano de equilibrado / canal (con exposicion visual)
() magnitud de la vibracién

(3) angulo de fase

() velocidad del arbol

Los resultados de las mediciones se actualizan constantemente en la pantalla. Esto le
permite a usted determinar qué tan estable las condiciones de mediciones son, antes de
grabar la medicion.

Polar: Presione el boton de funcion Polar para mostrar una version del vector polar de
los datos de la medicion inicial, en lugar de la version de grafico de barras. Esta
visualizacion de vector polar proporciona una herramienta de analisis mas efectiva para
indicar visualmente el progreso de su trabajo de equilibrado.
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Chi: +0 fEj10:31

Plano A
_—TcH1

® 9p°

100 mm/s Infrarrojo

@/ DG

Amp.:  63.1 mm/s RMS

Ph.: 79e @
velocidac1018 RPM — |
|F'ulse la tecla DISPARAR. o PARAR para de

.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 6.
Pantalla de medicion inicial (Version polar).

(1) plano de equilibrado / canal (con exposicion visual)

(2) cursor que muestra la amplitud de vibracién y el
angulo de fase de la IR (medicion inicial)

(3) velocidad del arbol

Importante: Observe la velocidad de lectura sobre la linea de mensaje. Para obtener
resultados de equilibrado precisos, es importante mantener la misma velocidad en
todas las mediciones de equilibrado.

Barra: Cuando esta seleccionada, el boton de funcién Poelar cambia a boton de funcion
Barra. Presione el boton de funcion Barra para visualizar los datos de la medicion en
formato de grafico de barra.

Desde aca usted tiene dos opciones para grabar la medicion, usted puede o bien utilizar
el boton de funcion Promedio seguido del boton de funcion Detener, o utilizar
solamente el botdon de funcion Detener. A continuacion se explica cada caso.

Promedio: si, observando los resultados continuos que se actualizan en la
medicion, usted determina que las condiciones de la medicion son un poco
inestables, usted deberia presionar el boton Promedio para promediar
(estabilizar) los resultados de la medicion. La medicion se promediara
continuamente. El color del botén de funcién Promedio cambia a azul cuando
la mediacion esta ocurriendo. Mientras el calculo de promedio tiene lugar, los
movimientos del cursor se estabilizar como resultado del proceso de calculo de
promedio. Cuando los movimientos del cursor se reducen hasta casi detenerse
o se detienen, presione el boton Detener para detener el proceso de promedio
y registrar la medicion, después de lo cual los resultados de la medicion
promediada se congelan en la pantalla. Después de detener el proceso de
promedio, el boton Promedio cambia al boton Tabla, el cual le permite
regresar a la pantalla de Resumen de equilibrado (donde aparecen los datos
de la medicion inicial guardada en la tabla de resumen de equilibrado). El
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boton Detener cambia al boton Iniciar, permitiendo que usted pueda
recomenzar la medicion, si asi lo desea.

Detener: si usted determina que las condiciones de mediciones son estables, y
para ahorrar tiempo usted no desea aplicar el proceso de promedio, o si las
condiciones de la maguina estan en un estado en el que usted desea capturar
la medicion inmediatamente, o después de que el proceso de promedio
estabilice los resultados de medicion, presione el boton de funcion Detener
para registrar la medicion. Los resultados de las mediciones se congelan en la
pantalla inmediatamente. Nuevamente, el boton Promedio cambia al boton
Tabla, y el boton Detener cambia a Iniciar, permitiéndole reiniciar la
medicion, si lo desea.

> Los botones Intro / Disparo avanzan siempre el trabajo hacia la
proxima medicion de equilibrado.

e  Presione el boton de funcion Detener para guardar la medicion, como se describe
arriba.

Es recomendable que guarde la medicion inicial para que no tenga que repetirla. Luego
puede actualizar el archivo guardado con las mediciones subsiguientes.

> Siusted no desea guardar los datos de la medicion inicial en ese
momento, y, en cambio, desea proceder con el trabajo de
equilibrado, siga las instrucciones de la pantalla y presione la tecla
Intro / Disparo para continuar y entrar a los datos de Peso de
prueba.

e Para guardar los datos de medicién inicial, presione el botdn de funcion Shift (cero /
flecha arriba) y luego el botdon de funcion Guardar. Equilibrado: Aparece la
pantalla Guardar configuracion, permitiéndole guardar el trabajo de equilibrado.
Remitase a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador en Como guardar, Ver
y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para obtener mas
informacion sobre como guardar configuraciones de equilibrado.

Después de guardar el trabajo de equilibrado, regresa a la pantalla de Medicion inicial.

Tsted también puede guarder el trabajo de equilibrado desde la pantalla Resumen -
Equilibrado.

Para guardar el trabajo de equilibrado desde la pantalla Resumen:

¢ Enla pantalla Med. inicial, pulse el boton de funcion Tabla. Aparece la pantalla
Resumen - Equilibrado.

¢ FElla pantalla Resumen - Equilibrado, presione el boton de funcion Guardar.
Equilibrado: aparece la pantalla Guardar configuracion, permitiéndole guardar el
trabajo de equilibrado.
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Balancer - Resumen fEj10:31
Plzno AjCH1 H

Infrarmojo 63.3 mmys
far°

Twas () R

Pulse |z teclz DISPARAR para continuar

Ayuda |Guardar] Ira Afras

Figura 5 - 7.
Pantalla de Resumen de equilibrado con Datos de la medicién inicial (IR).

Guardar: presione el botdn de funcién guardar para que aparezca la pantalla
Equilibrado — Guardar configuracion. Remitase a la seccién del capitulo 4 El médulo
Analizador en Cémo guardar, Ver y Eliminar Resultados de Mediciones del
Analizador para obtener méas informacion sobre como guardar configuraciones de
equilibrado.

Ir a: utilice las teclas de flecha arriba / abajo para resaltar el elemento del trabajo de
equilibrado al que desea ir (en este caso, TWA1 Plano de peso de prueba A/ Canal 1) y
presione el boton de funcion Ir a. Equilibrado: aparece la pantalla de Peso de prueba.
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Anada un peso de prueba

e Enla pantalla Med. inicial, pulse un botdn Intro. Equilibrado: aparece la pantalla
de Peso de prueba TW A1l.

(TW) A1 Balancer- pesflij10:32

Peso de prueba (TW) para PH

i 1.00 g
Angulo: 0°
Radio: 1.00 mm
Masa del rotor:  0.00 kg

- 5in estimacian -

Pulse DISPARAR para continuar con la
medicidn de prusba (TR, par sus siglas
an inglés) Al.

Introduzca |z masa del radio v rotor (en
este plano) para la estimacidn del peso
de prusha.

Ayuda Ok

Figura 5 - 8.
Pantalla Peso de prueba.

e Detenga la maquina.

e En el sistema Microlog, especifique los valores de Peso, Angulo y Radio del Peso
de prueba que va a afadir a la maquina.

» El campo Masa del rotor is utilizado si usted desea que Microlog
calcule el peso de prueba. Remitase a la seccion Como calcular
pesos de prueba a continuacion para obtener mas detalles.

> Los pesos de prueba se afiaden normalmente a cero grados (la
referencia del disparador).

» A menos que desee que el Microlog haga una estimacion del peso
de prueba, no es necesario rellenar la entrada Radio, siempre que
coloque los pesos de prueba, correccion y ajuste con el mismo
radio.

» Puede ingresar un nimero negativo si el peso de prueba se ha
eliminado en lugar de agregado.

o Fije con cuidado el peso preciso con el angulo y el radio exactos que se indican a la
magquina. Los resultados del equilibrado dependen en gran medida de la precision
de las mediciones y acciones del usuario.
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Como realizar una estimacion de los pesos de prueba

A veces, es posible que desee que el Microlog realice los calculos del peso de prueba.

> La Estimacion del peso de prueba se basa en el criterio de que
la fuerza centrifuga de la medicion de prueba no debe exceder el
10% de la carga del arbol.

Para calcular el peso de prueba:
e Ingrese la ubicacion del Angulo del peso de prueba (por lo general, cero) y Radio.

e En el campo de Masa del rotor, introduzca la masa del rotor admitida en este plano
(en las Unidades de peso indicadas en la pantalla Config. de equilibrado). Use la
masa total del rotor para equilibrado de plano Gnico y el 50% de la masa para dos
planos. Pulse el boton de funcion Aceptar. El campo Peso de prueba se actualiza
para mostrar el peso de prueba calculado.

eso de prueba (TW) A1 f{j08:39

Peso da prusha [TW) para PH

Peso de prus... 2592.64 g
Angulo: 0°

Radio: 1.00 mm
Masa del rotor: e

El peso de prueba estimado para el rotor
30kg 2 1017 FPM vy en un radio de 1mm
a5 2593g

de prusba.
El radio es opcional si todos los pesos
utilizan €l mismo radio.

Pulse DISPARAR para continuar con la
medicidn de prusba (TR, por sus siglas

Ayuda Ok

Figura 5 - 9.
Pantalla de peso de prueba estimado.
Realice la medicion de prueba

e Con el peso de prueba firmemente sujeto a la maquina, arranque la maquinay
hagala funcionar a la misma velocidad que durante la medicion de referencia
(medicion inicial).

e Pulse cualquier boton Intro / Disparo. Pantalla Med. de prueba.

e Al principio, la pantalla de medicion de prueba no exhibe datos. Presione el boton
Iniciar o una tecla Intro / Disparo para registrar la medicion de prueba.
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Ch1l: +0 fE10:32
Plano J’-‘-.H

CH1

200 ’

mmjfs RMS

Amp.:  97.8 mm/s RMS
Ph.: 30°

Velocidac1018 RPM
|F'ulse la tecla DISPARAR. o INICIO para ds

Promedid Polar |PararO] Atrds f

Figura 5 - 10.

Chi: +0 Fij10:33
Plano .I'!'.H

CH1
ane

200 mm/
nfrarrojo
‘ “u

Amp.:  97.5 mm/s RMS
Ph.: 30°

Velocida1017 RPM

|F*ulse |z teclz DISPARAR o INICIO para ds

Promedid Barra |PararO| Atras !

Figura 5 - 11.

Pantalla de medicion de prueba (Version polar).

Pantalla de medicion de prueba (version de grafico de barras).

La pantalla Med. de prueba muestra las lecturas de amplitud de la vibracion y fase que

se obtienen con el peso de prueba. La version polar muestra como el peso de prueba
afectd la localizacién del punto pesado (flecha azul).

Para obtener un equilibrado preciso, estas lecturas deben cumplir la regla del 30/30
(con respecto a la medicidn de referencia, el peso de prueba produce un cambio de un
30% en la amplitud o un cambio de 30 grados en la fase, o ambos).
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Microlog analiza automaticamente los datos para determinar si se esta cumpliendo la
regla 30/30. Sila magnitud de Medicion prueba es de entre 70% y 130% de la
magnitud de Medicion prueba inicial, y la fase Medicion prueba esta dentro de +30
grados de la fase de Medicion inicial, entonces no se esta cumpliendo la regla 30/30.
En este caso, aparecera la siguiente advertencia:

El Peso de prueba que uso puede no proveer una solucion de equilibrado
optima. ;Desea cambiar el peso de prueba?

Si la magnitud de la Medicién prueba es de mas de 200% de la magnitud de Medicién
inicial, aparecera la siguiente advertencia:

El Peso de prueba es demasiado grande y es posible que los resultados no
sean precisos. ;Desea cambiar el peso de prueba?

e En cualquier caso, seleccione el botdn de funcion Si para volver a la pantalla
Agregar peso de prueba - Plano 1 en la que podra ajustar la configuracion.
Seleccione No para continuar con la configuracion actual.

Una vez que se cumpla la regla del 30/30, el Microlog utiliza las diferencias entre la
medicion de referencia y la medicion de prueba para calcular el coeficiente de influencia,
que se usa para calcular la solucion del peso de correccion permanente.

Realizar mediciones de ptueba multiples (opcional)

Si lo desea, realizar mediciones de prueba multiples le permite al analista ver si la
magquina que esta siendo equilibrada linealmente. Para hacer eso, el analista aplica y
elimina los pesos de prueba en diferentes ubicaciones para ver como reacciona la
magquina, indicando qué peso de prueba es mejor para usar.

Para realizar mediciones de prueba multiples:
e Desde la pantalla de medicion de prueba, pulse Detener en la medicion de prueba.

e Presione el boton Tabla para mostrar la tabla de Resumen del trabajo. Cuando el
sistema lo solicite, si usted va a eliminar el peso de prueba, seleccione Si para
eliminar el peso de prueba.

e En latabla Resumen, Navegue al elemento precio de Peso de prueba (TW), y
presione el boton de funcion Ir a. Si usted desea agregar otra medicion de prueba
o sustituir la medicion de prueba existente, aparece un mensaje.
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Equilibrado

Plzno AjCH1 H

Infrarmojo 55.5 mmys
36 °

TWAL (re... EEEEEGN
I:l o

TRAL (sel... B0.0 mmy/s

Y¥a obtuvo una medicion de prusba con
un peso de prueba en &l plano A.

¢ Desea agregar otra medicion de prusba
o remplazar |2 medicién de prueba

existenta?
iﬁgr&gag ==y plazlcancelar

Figura 5 - 12.
Mensaje de medicion de prueba nueva.

e Presione el boton de funcion Anadir.

Aparece la pantalla de Peso de prueba, permitiéndole especificar un peso de prueba,
angulo o radio diferente.

e Detenga la maquina y elimine el peso de prueba antiguo, y en la pantalla de Peso
de prueba ingrese el nuevo peso de prueba, angulo o radio. Luego arranque la
maquina y presione Aceptar (o un botén Intro / Disparo) para proceder con la
nueva medicion de prueba.

Usted puede repetir el procedimiento de arriba hasta determinar el peso de prueba,
angulo o radio que desea utilizar.
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Balancer - Resumen ri0o8:-40

Plzno AjCH1 H

Infrarmojo 55.5 mmys
36 °

TWAL (re... 2593 [qg]
I:I o

TRAL (s=l... BO.0 mmy/s
354 °

TWAZ (re... BEEERE]
I:I o

TRAZ 80.0 mmy/s
354 °

CW1 {pro... 2680 [g]

F
—

=]

|Pulse |2 taclz DISPARAR parz continuar

Ayuda |Guardar] Ira

Atrds

Figura 5 -13.

Ejemplo de mediciones de prueba multiples.

En la tabla Equilibrado — Resumen:

(re ... Indica “eliminado”
(sel ... Indica “seleccionado”
(pro ... Indica “propuesto”

Para proceder con el trabajo de equilibrado

e Enla pantalla Med. de prueba 1, pulse un botdn Intro / Disparo para continuar.
Antes de calcular la solucion del peso de correccidn, el sistema preguntara si el
peso de prueba va a seguir sujeto o se va a eliminar.

» Los pesos de prueba normalmente son temporales y se eliminan
antes de afiadir un peso de correccion definitivo. Sin embargo, a
veces es necesario dejar el peso de prueba por motivos de
seguridad, por lo gue se mantiene en la maquina.
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Equilibrado

Dﬂ-

é5S& removera &l peso de prusba (TW, por
sus siglas en inglés) A?

Si Mo

Figura 5 - 14.
Mensaje ;Peso de prueba eliminado ?

Normalmente se selecciona Si, ya que lo habitual es eliminar el peso de prueba

temporal, pero puede seleccionar No si desea dejar el peso de prueba sujeto.
Aparecera la pantalla Peso de correcion.

Anada el peso de correccion

incer - peso de correccionflij 10:33
Plano A H

CH1
-Commeccidn calculada:
Peso de comr.: 0.871 g

Angulo: 269 °
Peso de com.:  NfAO
Angulo: N/AO
Radio: 1 mim
-Opcionss:

Dividir peso: JE]
Agregar/Re...  Agregar
Cormeccion: Palar

Combinar to... Mo

s |3 tecla DISPARAR o ACEPTAR para |z cor

Ayuda | Real Ok

Figura 5 - 15.
Pantalla Peso de correcion.
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La pantalla Peso de correccion muestra la solucion de equilibrado del Peso de
Correccion, Angulo y Radio permanentes en la parte superior de la pantalla, y las
opciones de peso de correccion en la parte inferior.

e Detenga la mdquina, elimine el peso de prueba temporal (si es apropiado) y sujete
firmemente el peso de correccidon permanente en el angulo y el radio exactos que
se indican.

Peso dividido: a veces un peso no puede colocarse adecuadamente con el &ngulo que
sugieren los calculos de equilibrado. La opcion Peso dividido divide automaticamente
el peso especificado en dos, situados en dos angulos de colocacion alrededor del angulo
original.

Agregar/Quitar: especifique si va a afadir o eliminar el peso de correccion. Los valores
de Peso de correccion y Angulo se ajustan automaticamente en funcion de la seleccion.
El valor predeterminado es Agregar.

Correccion: (Polar o Componente), le permite cambiar el ajuste de Tipo de correccion,
si lo requiere (por ejemplo, si usted utilizaba Tipo de correccion / Polar, pero ahora
descubre que no puede colocar los pesos donde es necesario, usted puede cambiar a
Tipo de correccion / Componente). Siusted cambia el Tipo de correccion / Polar a /
Componente, usted sera inducido a ingresar el nimero de componentes, después de lo
cual el didlogo de la Correccion real indicara cada peso y a qué angulo ubicar cada peso.

Combinar todo: presione para combinar todos los pesos usados en uno. Usted sera
inducido a confirmar el proceso, después de lo cual el didlogo de Correccion real
indicara el peso combinado y a qué angulo ubicar el peso combinado.

Real: si usted no posee el peso de correccion exacto indicado en el campo de Peso de
correccion, presione el boton de funcion Real, el didlogo Correccion real aparece y le
permite ingresar el peso de correccion y el angulo que esta utilizando.

(CW) 1 Balancer - pescilj 10:34
Plano A H

CH1
-Correccidn real:
Act. pes. de... g
Act. Angulo 1: 269 °
Act. pes. de...

Act. Angulo 2:

Act. Radio: 1.00 mm
Dividir peso: Mo
Agregar/Re...  Aagregar
Comeccion: Palar
Combinar to... Mo

2 tacla DISPARAR o ACEPTAR parz la comy

Bksp Ok

Figura 5 - 16.
Cuadro de dialogo de Correccion real.
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Ingrese el Peso de correccion real, el Angulo real y el Radio real que utilizara para la
medicion de la correccion, y luego presione el botdn de funcion OK del cuadro de
didlogo. Microlog exhibe el desequilibrio residual que usted tendra al utilizar estos

ajustes.
> Silo desea, pulse el boton Calculo para volver a la pantalla de
Peso de Correccion calculada inicial.

Equilibrado
Plano A H

CH1
Correccidn real:
Act. pes. de... 1159
Act. Angulo 1: 331 °
Act. pes. de...

Act. Angulo 2:

TR R o P 4ot

Desequilibrio residual pronosticado con

pesos de cormeccidn seleccionados:
Plzno A: 2.90 mm/sRMS

¢ Desea continuar utilizando los pesos de

cormeccidn que selecciond?

si | No

......................

Figura 5 - 17.
Mensaje de desequilibrio residual.

Realice una medicion con peso de correccion

e Arranque la maquina.

e Enla pantalla Peso de correcion, pulse un boton de introduccion para dar
comienzo a la medicion de correccion. Aparecera la pantalla de medicion de
correccion, que muestra la cantidad de desequilibrio residual con el peso de

correccion anadido.
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Infrarrojo
TRA1

R1

Dﬂ-

Amp.:  2.22 mm/s RMS
Ph.: 345°
Velocidac1018 RPM

|f-".n:ti1.re la opcion Madia para estabilizar 1z |
.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 18.

Pantalla de Medicidn de correccion (Version polar) con la cantidad de desequilibrio residual.

En la version polar de la pantalla de medicion de correccion, una flecha verde indica
cémo el peso de correccion afectd la ubicacion del punto pesado. En forma ideal, al final
del trabajo de equilibrado, usted desea que el punto pesado del rotor esté tan cerca
como sea posible de la linea central del eje.

e Compruebe que la cantidad de desequilibrio residual esté dentro de las
especificaciones de la maquina.

Si la cantidad de desequilibrio residual esta dentro de las especificaciones, el trabajo de
equilibrado puede darse por concluido. En caso contrario, es necesario efectuar una
medicion de ajuste.

Para finalizar el trabajo de equilibrado:

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el botdn de funcion Guardar shift
(cero/ flecha arriba). Aparecera la pantalla Equilibrado - Guardar configuracion.
Remitase a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador en Cémo guardar, Ver
y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para obtener mas
informacion sobre como guardar los trabajos de equilibrado.

Para proceder con mediciones de ajuste (también llamadas mediciones de
verificacion):

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el botén de funcion Iniciar (o un boton
Intro / Disparo) para proceder a la segunda pantalla de peso de correccién (CW 2).

¢ Repita los procedimientos de peso de correccion / medicion, como se describe mas
arriba.

SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Mobdulo Equilibrado de magquinaria
Descripcion general del procedimiento de equilibrado de dos planos

Descripcion general del procedimiento de equilibrado de dos planos

En el caso del equilibrado de dos planos, la secuencia de mediciones discurre en el
mismo orden gue el equilibrado de un plano, excepto que son necesarios dos pesos y
dos mediciones de prueba para calcular cuatro coeficientes de influencia (cuando se
trata de un plano, solo existe un coeficiente de influencia).

® ®

7T

Figura 5 - 19.
Ejemplo de una Configuracion de equilibrado de 2 planos.

®

sensor A

sensor B

soporte para pivote A
plano 1

plano 2

soporte para pivote B

®E

PEEE

1 - Configure el equipo de equilibrado y los parametros de
medicion

Parada: en primer lugar, con la maquina detenida, configure el equipo de equilibrado y
margque el punto de referencia del tacdmetro en el rotor o en el arbol. Utilice las

opciones del menl Configuracion del Microlog para establecer los parametros para la
secuencia de mediciones de equilibrado.

2 - Realice las mediciones de referencia (planos 1y 2)

Giro: arrangue la maquina y efectle una medicion de referencia en cada plano de
equilibrado. Las mediciones de referencia ofrecen un punto de partida para los calculos
de equilibrado. Con ellas, se registra el desequilibrio inicial de la maquina (amplitud de
la vibracién 1X y &ngulo de fase) para cada plano de equilibrado. En un punto mas
avanzado del procedimiento, los datos de la medicion de referencia se compararan
automaticamente con los datos de la medicion (con peso) de prueba para calibrar el
desequilibrio de cada uno de los planos.
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3 - Anada el peso de prueba al plano 1

Detener: una vez obtenidos los datos de la medicion de referencia, detenga la maguina
y anada un peso de prueba al plano 1. Un peso de prueba es un peso temporal anadido
para producir un cambio con respecto a las lecturas de desequilibrio originales (las
lecturas de la medicion de referencia). Especifique la cantidad de peso de pruebay el
angulo de colocacion en el Microlog.

4A - Realice la medicion de prueba en el plano 1

Giro: una vez que el peso de prueba esté firmemente sujeto, arrangue la maquina de
nuevo y realice una medicion de prueba en el plano 1. La medicion de prueba calibra el
desequilibrio de la maquina y permite que el Microlog calcule el coeficiente de influencia
y la cantidad y colocacion del peso de correccion permanente.

Con el fin de que los calculos de equilibrado sean precisos, el peso de prueba debe
superar la regla del 30/30. El peso de prueba debe:

e A:aumentar o disminuir la amplitud de vibracion 1X en, al menos, un 30%
e B:cambiar el angulo de fase en, al menos, 30 grados

e C:unacombinacionde Ay B

4B - Realice la medicion de prueba en el plano 2

Giro: realice una medicion de prueba en el plano 2 con el peso de prueba en el plano 1.

» Al utilizar dos sensores, el Plano 1 y el Plano 2 se producen
simultaneamente. Realizar ejecuciones separadas solo es
necesario si se debe mover un Unico sensor entre los planos.
5 - Anada el peso de prueba al plano 2
Detener: detenga la maquina, elimine el peso de prueba del plano 1 y afadalo al plano
2.
6A - Realice una medicion de prueba en el plano 1

Giro: Realice una medicion de prueba en el plano 2 con el peso de prueba en el plano 1.

6B - Realice una medicion de prueba en el plano 2

Giro: Realice una medicion de prueba en el plano 2 con el peso de prueba en el plano 2.

7 - Ahada los pesos de correccion permanentes

Detener: detenga la maquina, elimine el peso de prueba del plano 2 y afada los pesos
de correccidn especificados con los angulos indicados en cada uno de los planos de
equilibrado (1 y 2).
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8A - Realice una medicion de peso de correccion en el plano 1

Giro: arrangue la maquina de nuevo y realice una medicion con peso de correccion en el
plano 1.

LLa medicion con peso de correccion tiene dos objetivos:

e Calcular la cantidad de desequilibrio residual con los pesos de correccion colocados
y confirmar que el plano esta equilibrado dentro de los margenes de tolerancia.

e En caso de ser necesario mas equilibrado, se aplica automaticamente el coeficiente
de influencia para calcular un peso de “ajuste” adicional que pueda anadirse para
equilibrar aéin mas el plano.

8B - Realice una medicion de peso de correccion en el plano 2

Giro: realice una medicion de correccion en el plano 2.

9 - En caso de ser necesario, anada los pesos de ajuste

Detener: si son necesarios mas pesos de ajuste para equilibrar la maquina dentro de la
tolerancia, detenga la maquina y afada los pesos de ajuste especificados a los planos
correspondientes.

10A - Realice una medicion de ajuste en el plano 1

Giro: arrangue la maquina y realice una medicion de ajuste en el plano 1 para
comprobar que esta equilibrado dentro de la tolerancia. En caso contrario, pueden
realizarse mas mediciones de ajuste.

10B - Realice una medicion de ajuste en el plano 2

Giro: realice una medicion de ajuste en el plano 2 para comprobar que esta equilibrado
dentro de la tolerancia. En caso contrario, pueden realizarse mas mediciones de ajuste.
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Como configurar un procedimiento de 2 planos

2-Plano ri09:04

Ch1 alimenta...
Chl Gama de...
Ch2 Sensor:
Ch2 Unidade...
Ch2 Sensibili...
Ch2 alimenta...
Ch2 Gama de...
Mostr. unid.:O
Unidadss de ...
Disparadaor
Inclinacidn ...
Nival de dis...

Activado
a0g
Variahla
d

100,00 mv/g
Activado
a0g
mmy's

d

Manual
+ve
2.00voO43

4]

Dinamico
Paolar
Paolar

Solucidn:
Plano & tipo ...
Plzano B tipo ...

,T.

Ayuda |Guardar] Iniciar | Atras

Figura 5 - 20.
La pantalla de Configuracién de equilibrado de 2 Planos (Vista reducida).

Existen varias diferencias entre la configuracion de los campos de medicion para el
equilibrado de uno y dos planos. Las opciones de configuracion propias de los
procedimientos de dos planos se indican a continuacion. Consulte la seccion Como
configurar el Microlog para un procedimiento de un plano para obtener informacion
acerca de los otros parametros que se aplican tanto al equilibrado de un plano como al
de dos.

Opciones de configuracion propias del equilibrado de dos planos

Ajuste la siguiente configuracion en la pantalla Configuracién de equilibrado para un
procedimiento de dos planos:

Configuracion de Plano: (dos planos (A=CH1&B=CH2), o dos planos (A&B=CH1)),
seleccione si esta utilizando uno o dos sensores. Seleccione dos planos (A&B = CH1) si
esta moviendo un solo sensor entre plano 1 y plano 2 para recopilar las mediciones.
Seleccione 2 planos (A=CH1&B=CH2) para fijar un sensor a cada plano (mediante el
uso de CH1 y CH2 en Microlog) y tome ambas medidas en forma simultanea. Los
campos de configuracion visualizados cambiaran y se mostraran solo las opciones
correspondientes a los equilibrados de dos planos.

Solucion: (Dindmica o Plano 1-2 con Prognosis), seleccione Dinamica para computar
dos soluciones de peso de correccion para un procedimiento de equilibrado de 2 planos.
Seleccione 1-2 planos con Prognosis para comenzar un procedimiento de equilibrado
de 2 planos, pero luego de la medicion de prueba del Plano A, el Microlog determina si
el equilibrado de un solo plano es viable, si es asi, le permite a usted convertir el
procedimiento de 2 planos a uno de un solo plano para el resto de los trabajos de
balanceo, si lo desea.
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Desplazamiento de plano B: si es necesario, puede ingresar el desplazamiento del
plano B relativo al plano A en grados. Para poder ingresar un desplazamiento,
Configuracion de canal (en la pantalla Configuracion del dispositivo) debe estar
configurado en Individual, y se debe seleccionar Componente para Tipo de corr. plano
Ay Tipo de corr. plano B. Ingrese la cantidad correspondiente de componentes para
cada plano, segiin sea necesario, y luego ingrese el Desplazamiento del plano B.

Como realizar un procedimiento dinamico de dos planos

Una vez configurado el equipo de medicion de equilibrado y una vez que haya ajustado
los parametros de medicion de equilibrado del sistema Microlog, todo esta listo para
llevar a cabo el procedimiento de equilibrado dinamico de dos planos.

» Para realizar un procedimiento de de equilibrado de 2 planos, el
campo Solucion de la pantalla de Configuracion de 2 planos esta
ajustado en Dinamico.

Realice la medicion de referencia

» El procedimiento de dos planos es ligeramente diferente, en
funcion de si utiliza un sensor o dos. Al utilizar un sensor, las
ejecuciones del Plano 1 y el Plano 2 se ejecutan secuencialmente,
lo que permite al usuario mover el sensor entre los planos. Un
mensaje indica cuando mover el sensor al otro plano. Al utilizar
dos sensores, se supone que las posiciones de los mismos
permanecen fijas y las ejecuciones del Plano 1y el Plano 2 se
producen simultaneamente. Las siguientes instrucciones detallan
el procedimiento con dos sensores. Al utilizar dos sensores, los
resultados del plano 1y 2 aparecen al lado en una Unica pantalla.
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Para comenzar el procedimiento de equilibrado dinamico de 2 planos:
e Arranque la maquina y hagala funcionar a su velocidad de funcionamiento nominal.

e Enla pantalla Config. de equilibrado de 2 planos, pulse un botdn de funcion Iniciar
(o0 el botdn Intro / Disparo). Aparece la pantalla Resumen de equilibrado.

Balancer - Resumen ri09:04
Plans— f-".,"CHlH B,"CHEI_D\\ |

Iriframojo

Pulse |z teclz DISPARAR pars continuar

Ayuda |Guardar] Ira Atras

Figura 5 - 21.
La pantalla inicial de Resumen de equilibrado.

(1) plano A de equilibrado / columna CH1 (con exposicion visual)

@ plano B de equilibrado / columna CH2 (con exposicion visual)

(3) medicion de equilibrado actual (medicion inicial, también
conocida como medicion de referencia)

Con el procedimiento de equilibrado de 2 planos, la pantalla de Resumen de
equilibrado muestra los datos de medicion de equilibrado para los dos planos en
formato tabular; los datos de equilibrado del plano A se muestran en la columna
izquierda, y los del plano B en la columna derecha. Nuevamente observamos que la
pantalla de Resumen de equilibrado inicialmente aparece vacia, con solamente la
Medicion inicial (IR) resaltada (ya que no se ha realizado ninguna medicién de
equilibrado todavia).

e Para proceder con el trabajo de equilibrado, con la IR resaltada, presione el botdn
de funcion Ir a para dirigirse a la pantalla de datos de la medicién inicial (o presione
el botdn Intro / Disparo), como se indica en el area de confirmacion. Aparecera la
pantalla de Medicion inicial.

e Primero, no hay datos en la pantalla de Medicion inicial. Tome esta oportunidad
para asegurarse de que sus sensores y tacometros estén correctamente
configurados. Para capturar los datos de medicion inicial, pulse el botdon de funcion
Iniciar (o el boton Intro / Disparo). El sistema Microlog inicia las mediciones de la
medicion de referencia de RPM, amplitud y fase. La pantalla de Medicion inicial
muestra los resultados de la medicion.
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Chi: +0 rEo9:05
Plano A H

Ph.: 76°

CH1 ; CH2
100 100
W )

2 2

o o
- -

E E

E E

238"

Velocidac1017 RPM

Plano B I_H

.

Amp.:60.1 mm/s RMS 18.7 mm/s RMS

Promedid

Polar |Parard

Atrds

Figura 5 - 22.

|F'ulse la tecla DISPARAR. o PARAR para de

.T.

Pantalla de medicion inicial de dos planos con los datos exhibidos.

Los resultados de las mediciones se actualizan constantemente en la pantalla. Esto le
permite a usted determinar qué tan estable las condiciones de mediciones son, antes de

grabar la medicion.

Polar: Presione el boton de funcion Polar para mostrar una version del vector polar de
los datos de la medicion inicial, en lugar de la version de grafico de barras. Esta
visualizacion de vector polar proporciona una herramienta de andlisis mas efectiva para
indicar visualmente el progreso de su trabajo de equilibrado. En un procedimiento de
dos planos, solo el grafico polar del plano aparece a la vez. Utilice las teclas de flachas
derecha / izquierda para visualizar el grafico polar del otro plano.
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Plzno & Plzano B
CH1 H CH2 H
ap= ape
100 mm/s 100 mm/s
Infrarrojo
®
0° oe
x
Amp.:  60.0 mm/s RMS Amp.:  18.6 mm/s RMS
Ph.: 76° Ph.: 238°
Velocidac1017 RPM Velocidz1017 RPM
IF'LI|EE |2 tacla DISPARAR o PARAR para de |Frulge |2 tecla DISPARAR o PARAR para de
Promediq Barra |PararO| Aftrds f Promediq Barra |PararO| Atrds f

Figura 5 - 23.
Graficos polares de medicion inicial de 2 planos que exhiben los datos de los planos Ay B.
Utilice las teclas de flacha derecha / izquierda para moverse entre los graficos.

Importante: Observe la velocidad de lectura sobre la linea de mensaje. Para obtener
resultados de equilibrado precisos, es importante mantener la misma velocidad en
todas las mediciones de equilibrado.

Barra: Cuando esta seleccionada, el boton de funcion Polar cambia a botén de funcion
Barra. Presione el botdn de funcion Barra para visualizar los datos de la medicion en
formato de grafico de barra.

Desde aca usted tiene dos opciones para grabar la medicion, usted puede o
bien utilizar el botdn de funcion Promedio o el boton de funcién Detener.
Ambos son descriptos en la seccion Como realizar un procedimiento de un
plano precedente.

e Presione el botdn de funcion Promedio o Detener para guardar la medicion.

» Es recomendable que guarde la medicion inicial para que no
tenga que repetirla. Luego puede actualizar el archivo guardado
con las mediciones subsiguientes.

e Para proceder con el trabajo de equilibrado, siga el mensaje en pantalla y presione
la tecla Intro / Disparo para proceder para ingresar los datos de Peso de prueba.
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Agregar un Peso de prueba al Plano A

» Por lo general, usted agrega el peso de prueba al plano Ay realiza
la medicion de prueba del Plano A, y luego repite los
procedimientos del peso de prueba y la medicion de prueba para
el plano B.

e Enla pantalla Med. inicial, pulse un boton Intro. Equilibrado: aparece la pantalla
de Peso de prueba TW A1l.

Balancer- peso de prueb?ij09:09

Peso de prueba (TW) para PH

Peso de prue... 1.00 g

90 *
Radio: 1.00 mm
Masa del rotor:  0.00 kg

- 5in estimacidn -

El radio es opcional si todos los pesos
utilizan el mismo radio.

Pulse DISPARAR para continuar con la

Ayuda |Blano B Ok

® Figura 5 - 24.
Pantalla de Peso de prueba del plano A.

@ Aparece la pantalla de peso de prueba del plano B

» Siusted desea realizar una medicion de prueba para el Plano B,
presione el boton de funcion Plano B para visualizar la pantalla
de Peso de prueba del Plano B.

e Detenga la maquina.

e En el sistema Microlog, especifique los valores de Peso, Angulo y Radio del Peso
de prueba que va a anadir al Plano A.

» El campo Masa del rotor is utilizado si usted desea que Microlog
calcule el peso de prueba. Remitase a la seccion Como calcular
pesos de prueba a continuacion para obtener mas detalles.

> Los pesos de prueba se anaden normalmente a cero grados (la
referencia del disparador).

» A menos que desee que el Microlog haga una estimacion del peso
de prueba, no es necesario rellenar la entrada Radio, siempre que
coloque los pesos de prueba, correccion y ajuste con el mismo
radio.
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o  Fije con cuidado el peso preciso con el angulo y el radio exactos que se indican a la
magquina. Los resultados del equilibrado dependen en gran medida de la precision
de las mediciones y acciones del usuario.

Realizar la Medicion de prueba para el Plano A

e Con el peso de prueba firmemente sujeto a la maquina, arranque la maquinay
hagala funcionar a la misma velocidad que durante la medicion de referencia
(medicion inicial).

e Pulse cualquier boton Intro / Disparo. Aparece la pantalla de Medicién de prueba
del plano A.

e Al principio, la pantalla de medicion de prueba no exhibe datos. Presione el boton
Iniciar o una tecla Intro / Disparo para registrar la medicion de prueba.

Chi: +0 fEo9:10
Plano A H

CH1
90°

100 mm/s

Infrarrojo

RA1

Dﬂ-

Amp.:  34.3 mm/s RMS
Ph.: 46°
Velocidac1016 RPM

|F'ulse la tecla DISPARAR. o INICIO para ds
.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 25.
Aparece la pantalla de Medicién de prueba del plano A (version polar).

La pantalla Med. de prueba muestra las lecturas de amplitud de la vibracion y fase que
se obtienen con el peso de prueba. La version polar muestra como el peso de prueba
afecto la localizacion del punto pesado (flecha azul).

> Elpeso de prueba del Plano A también afecta al Plano B. Si lo
desea, utilice las teclas de flacha izquierda / derecha para ver los
graficos polares para el otro plano, de modo de que pueda
observar como lo afecto el peso de prueba.

e Desde la pantalla de Medicion de prueba del Plano A, después de pulsar Detener a
recoleccion de datos, presione el boton Intro / Disparo para proceder para ingresar
el peso de prueba del Plano B. Antes de hacer eso, se le pregunta a usted si desea
gue el peso de prueba del plano A sea eliminado, responda en forma apropiada.
Equilibrado: aparece la pantalla de Peso de prueba TW B.
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Agregar un Peso de prueba al Plano B

- peso de prueba (TW) B fij09:10

Peso de prueba (TW) para PH

Peso de prue... 1.00 g

180 °

Radio: 1.00 mm
Masa del rotor: 0.00 kg

- 5in estimacian -

este plano) para la estimacidn del peso
de prusba.

El radio es opcional si todos los pesos
utilizan el mismo radio.

Puilsa DTSPARAR nara continuar can |a

Ayuda Ok

Figura 5 - 26.
Pantalla de Peso de prueba del plano B.

e Detenga la maquina.

e En el sistema Microlog, especifique los valores de Peso, Angulo y Radio del Peso
de prueba que va a anadir al Plano B.

¢ Fije con cuidado el peso preciso con el angulo y el radio exactos que se indican a la
magquina. Los resultados del equilibrado dependen en gran medida de la precision
de las mediciones y acciones del usuario.
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Realizar la Medicion de prueba para el Plano B

e Con el peso de prueba firmemente sujeto a la maquina, arranque la maquinay
hagala funcionar a la misma velocidad que durante la medicion de referencia
(medicion inicial).

e Pulse cualquier boton Intro / Disparo. Aparece la pantalla de Medicién de prueba
del plano B.

Chi: +0 rEo9:-11
Plano B H]

CH2
90°

100 mm/s

TRE1

——FRALrefrarrojo—— 0°

Amp.:  2.67 mm/s RMS
Ph.: 2719
Velocidac1017 RPM

|F'ulse la tecla DISPARAR. o INICIO para ds
.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 27.
Aparece la pantalla de Medicion de prueba del plano B (versién polar).

> Elpeso de prueba del Plano B también afecta al Plano A. Si lo
desea, utilice las teclas de flacha izquierda / derecha para ver los
graficos polares para el otro plano, de modo de que pueda
observar como lo afecto el peso de prueba.

Desde la pantalla de Medicion de prueba del Plano B, después de pulsar Detener a
recoleccion de datos, presione el boton Intro / Disparo para proceder para ingresar el
peso de correccion. Antes de hacer eso, se le pregunta a usted si desea que el peso de
prueba del plano B sea eliminado, responda en forma apropiada. Equilibrado: aparece
la pantalla de Peso de correccion.
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Anada el peso de correccion

r - peso de correccion (CVflj09:11
Plano A H Plano B H:I

CH1 CHz2
~Cormaccion calculada:
Peso de comr.: 0.320 4 1.22q

Angulo: 146 © 177 ©
Peso de comr.:  N/AO NfAD
Angulo: N/ACT N/ACT
Radio: 1 mm 1 mim
rOpciones:

Dividir peso: JE] Na
Agregar/Re...  Agregar  Agregar
Cormeccion: Polar Polar
Combinar to... Mo Nao

«lz DISPARAR o ACEPTAR para la comprot

Ayuda | Real Ok

Figura 5 - 28.
Pantalla Peso de correcion CW1.

La pantalla Peso de correccion muestra las soluciones de equilibrado de los Pesos de
Correccion, Angulos y Radios permanentes para ambos planos en la parte superior de
la pantalla, y las opciones de peso de correccion en la parte inferior.

e Detenga la mdquina, elimine los pesos de prueba temporales (si es apropiado) y
sujete firmemente los pesos de correccion permanentes en los angulos y radios
exactos que se indican.

Los campos de Peso devidido, Agregar/Eliminar y Combinar todo, asi como también
el boton de funcion Real, funcionan como se describi6 en la seccion previa Como
realizar un procedimiento de un plano.

> En todos los campos de Peso de Correccion, utilice los botones
de flecha arriba / abajo / derecha / izquierda para moverse entre
los campos.
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Realice una medicion con peso de correccion
e Arranque la maquina.

e Enla pantalla Peso de correcion, pulse un boton de introduccion para dar
comienzo a la medicion de correccion. Aparecera la pantalla de medicion de
correccion, que muestra la cantidad de desequilibrio residual con el peso de
correccion anadido.

Chi: +0 rEo9:12
Plano A H

CH1
g0°
100 mm/s
Infrarrojo
TRB AL
CR Du.

Amp.:  4.01 mm/s RMS
Ph.: 268"
Velocidac1017 RPM

|f-".n:ti1.re la opcion Madia para estabilizar 1z |
.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 29.
Pantalla de Medicidn de correccion del Plano A (Version polar) con la cantidad de desequilibrio residual.

En la version polar de la pantalla de medicion de correccion, una flecha verde indica
como el peso de correccion afect6 la ubicacion del punto pesado. En forma ideal, al final
del trabajo de equilibrado, usted desea que el punto pesado del rotor esté tan cerca
como sea posible de la linea central del eje.

> El peso de correccion del Plano A también afecta al Plano B. Si lo
desea, utilice las teclas de flacha izquierda / derecha para ver los
graficos polares para el otro plano, de modo de que pueda
observar como lo afectd el peso de correccion.

Desde la pantalla de Medicion de correccion del Plano A, después de pulsar Detener a
recoleccion de datos, presione el boton Intro / Disparo para proceder a la pantalla de
Medicion de correccion del Plano B. Equilibrado: aparece la pantalla de Peso de
correccion CW 2.
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Chi: +0 rEo9:12
Plano B H]

CH2
90°

100 mm/s

TRE1
CR1

_T'"‘“w?rrﬂrﬂ_ﬂ“

Amp.:  1.08 mm/s RMS

Ph.: Q4=

Velocidac1017 RPM

|f-".n:ti1.re la opcion Madia para estabilizar 1z |

.T.

Promedid Barra |Parard| Atrds

Figura 5 - 30.
Pantalla de Medicién de correccion del Plano B (Version polar) con la cantidad de desequilibrio residual.

> Elpeso de correccion del Plano B también afecta al Plano A. Si lo
desea, utilice las teclas de flacha izquierda / derecha para ver los
graficos polares para el otro plano, de modo de que pueda
observar como lo afectd el peso de correccion.

e Compruebe que la cantidad de desequilibrio residual esté dentro de las
especificaciones de la maquina.

Si la cantidad de desequilibrio residual esta dentro de las especificaciones, el trabajo de
equilibrado puede darse por concluido. En caso contrario, es necesario efectuar una
medicion de ajuste.

Para finalizar el trabajo de equilibrado:

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el botdn de funcién Guardar shift (cero
/ flecha arriba). Aparecera la pantalla Equilibrado - Guardar configuracion.
Remitase a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador en Cémo guardar, Ver
y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para obtener mas
informacion sobre como guardar los trabajos de equilibrado.

Para proceder con mediciones de ajuste (también llamadas mediciones de
verificacion):

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el botdn de funcion Iniciar (o un boton
Intro / Disparo) para proceder a la segunda pantalla de peso de correccién (CW 2).

e Repita los procedimientos de peso de correccion / medicion, como se describe mas
arriba.
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Como realizar 1 Plano o 2 Planos con el procedimiento de prognosis

ﬁ

Prognosis

Descripcion general

El procedimiento de equilibrado de 1 — 2 planos con prognosis proporciona una
oportunidad para los analistas de ahorrar tiempo y esfuerzo en trabajos de equilibrado
cuando no estan seguros de si es necesario realizar un procedimiento de equilibrado de
2 ploanos.

Con el procedimiento de prognosis de 1 - 2 planos, el procedimiento de equilivrado
comienza como un procedimiento dindmico de 2 planos, como se describe en la seccion
anterior. Sin embargo, después de calcular la medicién de prueba del plano A, Microlog
analiza como el peso de prueba del Plano A afectd tanto al plano A como al Plano B. Si
sus calculos indican que un procedimiento de equilibrado de un solo plano podria ser
una opcion para traer el desequilibrio residual si especificaciones, aparece un mensaje
de prognosis que muesta cuanto desequilibrio residual permanecera si usted procede
con un procedimiento de equilibrado de un solo plano.

Luego queda a consideracion del analista determinar si el desequilibrio residual esta
dentro de las especificaciones y, si es asi, si convertir un procedimiento de equilibrado
de 2 planos en un procedimiento de equilibrado de un solo plano desde este punto en
adelante. Esto podria ahorrarle al analista un tiempo y un esfuerzo considerable
cuando un procedimiento de 2 planos no sea necesario.

Procedimiento de prognosis de 1 - 2 planos

Una vez configurado el equipo de medicion de equilibrado y una vez que haya ajustado
los parametros de medicion de equilibrado del sistema Microlog, todo esta listo para
llevar a cabo el procedimiento de equilibrado con prognosis de 1 - 2 planos.

Para realizar un procedimiento de prognosis de 1 — 2 planos, el campo Solucion de la
pantalla de Configuracion de 2 planos es establecida en 1 - 2 planos con Prognosis, o
usted puede seleccionar el icono 1 — 2 Prognosis de la pantalla principal de

Equilibrado.

Configuracid... Dos planos{A=CH18...
Chl Sensor: CMSS-2200
Chl Gama de... 50g
Ch2 Sensor: CMSS-2200
Ch2 Gama de... 50g
Mostr. unid.:O0 mm/s
Unidades de ... g
Disparadar Manual
Inclinacion ... +wve
Nivel de dis... 2.00 VO
Solucidn: Din2mica
HELLEUR el B (50 1-7 Cor prognosis
Plano B tipo ... Polar

Figura 5 - 31.

Ajuste Solucion / 1-2 Planos con Prognosis de la pantalla de Configuracion de 2 planos.
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Realice la medicion de referencia
Para comenzar el procedimiento de equilibrado dinamico de 2 planos:
e Arranque la mdquina y hagala funcionar a su velocidad de funcionamiento nominal.

e Enla pantalla Config. de equilibrado de 2 planos, pulse un botdn de funcion Iniciar
(o0 el botdn Intro / Disparo). Aparece la pantalla Resumen de equilibrado.

Balancer - Resumen ri09:04
plana — f-".,"CHlH B,"CHEI-D\\

@/

Pulse |z teclz DISPARAR pars continuar

Ayuda |Guardar] Ira Atras

Figura 5 - 32.
La pantalla inicial de Resumen de equilibrado.

(1) plano A de equilibrado / columna CH1 (con exposicion visual)

@ plano B de equilibrado / columna CH2 (con exposicion visual)

(3)  medicion de equilibrado actual (medicién inicial, también
conocida como medicion de referencia)

Nuevamente observamos que la pantalla de Resumen de equilibrado inicialmente
aparece vacia, con solamente la Medicion inicial (IR) resaltada (ya que no se ha realizado
ninguna medicién de equilibrado todavia).

e Para proceder con el trabajo de equilibrado, con la IR resaltada, presione el botdn
de funcion Ir a para dirigirse a la pantalla de datos de la medicién inicial (o presione
el botdn Intro / Disparo), como se indica en el area de confirmacion. Aparecera la
pantalla de Medicion inicial.

e Primero, no hay datos en la pantalla de Medicion inicial. Tome esta oportunidad
para asegurarse de que sus sensores y tacometros estén correctamente
configurados. Para capturar los datos de medicion inicial, pulse el botén de funcion
Iniciar (o el botdn Intro / Disparo). El sistema Microlog inicia las mediciones de la
medicion de referencia de RPM, amplitud y fase. La pantalla de Medicion inicial
muestra los resultados de la medicion.
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Chi: +0 fE12:19
Plano A H Plano B

CH1 CH2

ul ! L

2 2

o o

2 =2

E E

E E

=

Amp.: 22.4 mm/s RMS 2.16 mm/s RMS
Ph.: 253° 248°

Velocidac1018 RPM
|F'ulse la tecla DISPARAR. o PARAR para de

.T.

Promedid Polar |PararO] Atrds

Figura 5 - 33.
Pantalla de medicion inicial de dos planos con los datos exhibidos.

Los resultados de las mediciones se actualizan constantemente en la pantalla. Esto le
permite a usted determinar qué tan estable las condiciones de mediciones son, antes de
grabar la medicion.

Los botones de funcion Polar, Promedio, Detener, Tabla y Guardar con shift
funcionan todos como se describid anteriormente en la seccion Cémo realizar un
procedimiento de equilibrado dinamico de dos planos.

e  Presione el botdn de funcion Promedio o Detener para guardar la medicion.

» Es recomendable que guarde la medicion inicial para que no
tenga que repetirla. Luego puede actualizar el archivo guardado
con las mediciones subsiguientes.

e Para proceder con el trabajo de equilibrado, siga el mensaje en pantalla y presione
la tecla Intro / Disparo para proceder para ingresar los datos de Peso de prueba.
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Agregar un Peso de prueba al Plano A

e Enla pantalla Med. inicial, pulse un botdn Intro. Equilibrado: aparece la pantalla
de Peso de prueba TW A1l.

peso de prueba (TW) Al fl|12:20

Peso de prueba (TW) para PH

Peso de prue... 1.00 g

90 °
Radio: 1.00 mm
Masa del rotor:  0.00 kg

- 5in estimacian -

o P IT ] Poid o T e e T ol s

de prusba.
El radio &s opcional si todos los pesos
utilizan el mismo radio.

Pulse DISPARAR para continuar con la

ramdisiA Am memb=s TR mae s mia e

Ayuda |Plano B Ok

Figura 5 - 34.
Pantalla de Peso de prueba del plano A.

e Detenga la maquina.

e En el sistema Microlog, especifique los valores de Peso, Angulo y Radio del Peso
de prueba que va a anadir al Plano A.

» El campo Masa del rotor is utilizado si usted desea que Microlog
calcule el peso de prueba. Remitase a la seccion Como calcular
pesos de prueba a continuacion para obtener mas detalles.

> Los pesos de prueba se afiaden normalmente a cero grados (la
referencia del disparador).

> A menos que desee que el Microlog haga una estimacion del peso
de prueba, no es necesario rellenar la entrada Radio, siempre que
coloque los pesos de prueba, correccion y ajuste con el mismo
radio.

» Puede ingresar un nimero negativo si el peso de prueba se ha
eliminado en lugar de agregado.

o  Fije con cuidado el peso preciso con el angulo y el radio exactos que se indican a la
magquina. Los resultados del equilibrado dependen en gran medida de la precision
de las mediciones y acciones del usuario.
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Realizar la Medicion de prueba para el Plano A

e Con el peso de prueba firmemente sujeto a la maquina, arranque la maquinay
hagala funcionar a la misma velocidad que durante la medicion de referencia
(medicion inicial).

e Pulse cualquier boton Intro / Disparo. Aparece la pantalla de Medicién de prueba
del plano A.

e Al principio, la pantalla de medicion de prueba no exhibe datos. Presione el botdn
Iniciar o una tecla Intro / Disparo para registrar la medicion de prueba.

Chi: +0 fE12:20

Plano A H Plano B

CH1 CHz

100 mn—

mmjfs RMS
mmjfs RMS

|
Amp.: 58.2 mm/s RMS 9.18 mm/s RMS
Ph.: 278" 135°
Velocidac1018 RPM

|Pulse |2 taclz DISPARAR o INICIO para ds
.T.

Promedid Polar |Parar| Atras

Figura 5 - 35.
Pantalla de Peso de prueba del plano A.

La pantalla Med. de prueba muestra las lecturas de amplitud de la vibracion y fase que
se obtienen con el peso de prueba.

e Desde la pantalla de Medicion de prueba del Plano A, después de pulsar Detener
a recoleccion de datos, presione el boton Intro / Disparo como si fuera a proceder
para ingresar los ajustes del peso de prueba del Plano B. Antes de hacer eso, se le
pregunta a usted si desea que el peso de prueba del plano A sea eliminado,
responda en forma apropiada.
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Prognosis

En este momento, Microlog analiza la medicion de prueba del plano Ay lo que el peso
de prueba afectd al Plano Ay al Plano B, y solo si es apropiado, aparece el mensaje

exhibido en la figura a continuacion que indica que un procedimiento de equilibrado de
un solo plano podria ser una opcion (para ahorrar tiempo en el trabajo de equilibrado).

Equilibrado
Plano A Plano B
CH1 H CHZ H:l

Y
100 100

v v
2 2

Lina solucién de un plano dara un
desequilibrio residual de 6.24 mm/s RMS
para cada plano.

éDesea continuar con una solucidn de
dos planos o cambiar 3 una solucion de
un plana?

EE-PIanD 1-Plano

Figura 5 - 36.
Mensaje de prognosis que indica que el equilibrado de un solo plano podria ser una opcion.

Microlog analiza como el peso de prueba del Plano A afecto tanto al Plano A como al
Plano B. Por lo general, si el peso afectd mucho a ambos planos, se recomienda un
equilibrado de dos planos, pero si el equilibrado afectd mucho al Plano Ay poco al Plano
B, el equilibrado de un solo plano podria ser una opcion.

Es importante observar que el mensaje de prognosis de arriba solo aparece si el
procedimiento de equilibrado de un solo plano podria ser una opcion para traer el
desequilibrio residual dentro de las especificaciones. Si el mensaje de prognosis no
aparece, los calculos de Microlog indican que un procedimiento de equilibrado de un
solo plano no es una opcion y usted deberia continuar con un procedimiento de
equilibrado dinamico de dos Planos.

1 Plano: si la cantidad de desequilibrio residual indicada con equilibrado de un solo
plano esta dentro de las especificaciones y usted desea convertirlo a un procedimiento
de un solo plano para ahorrar tiempo, presione el boton de funcion de 1 Plano del
mensaje, y el trabajo de equilibrado procede como un procedimiento de un solo plano.

2 Planos: si la cantidad de desequilibrio residual indicada no esta dentro de las
especificaciones y/o no desea convertirlo en un procedimiento de un solo plano,
presione el boton de funcion de 2 Planos, en cuyo caso se reanuda en procedimiento de
equilibrado de 2 Planos.

e  Seleccione proceder con un procedimiento de uno o dos planos, como se describio
anteriormente.
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Si usted presiona el botdn de funcién de 2 Planos, se reanuda el procedimiento de

equilibrado dinamico de 2 planos. Remitase a la la seccion previa Como realizar un
procedimiento dindmico de dos planos para consultar las instrucciones acerca de

cémo completar un procedimiento de 2 planos.

Si usted presiona el botdn de funcién de 1 Plano, en las pantallas siguientes de
Medicién de la correccion de 2 planos, todos los campos del Plano B / CH2 estan
marcados como No corresponde.

Agregar un Peso de correccion al Plano A

' de correccion (CW) 1 fij12:21
Plano A H Plano B I—D

CH1 CH2
~Corraccion calculada:
Peso de comr.: 0.414 g NfAD

Angulo: 234 ° N/ACI
Peso de corr.: N/AO NfAD
Angulo: N/AD N/ACI
Radio: 1 mm NfAD
- Opciones:

Dividir peso: JEN] NfADO
Agregar/Re...  Agregar NfAD
Comeccion: Palar NfAO
Combinar to... Mo NfADO

A\RAR 0 ACEPTAR para |z comprobacidn de

Ayuda | Real Ok

Figura 5 - 37.
Ejemplo de una pantalla de peso de correccion de 2 planos cuando usted selecciona proceder con una
prognosis de 1 plano.

Ahora la pantalla Peso de correccion muestra las soluciones de equilibrado del Peso
de Correccion, Angulo y Radio permanentes para el Plano A en la parte superior de la
pantalla (los ajustes del Plano B aparecen marcados como No corresponde), y las
opciones de peso de correccion en la parte inferior.

e Detenga la mdquina, elimine los pesos de prueba temporales (si es apropiado) y
sujete firmemente los pesos de correccion permanentes en los angulos y radios
exactos que se indican.

Los campos de Peso devidido, Agregar/Eliminar y Combinar todo, asi como también
el boton de funcion Real, funcionan como se describio en la seccion previa Como
realizar un procedimiento de un plano.

» En todos los campos de Peso de Correccion, utilice los botones
de flecha arriba / abajo / derecha / izquierda para moverse entre
los campos.
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Realice una medicion con peso de correccion
e Arranque la maquina.

e Enla pantalla Peso de correcion, pulse un boton de Intro / Disparo para dar
comienzo a la medicion de correccion. Aparecera la pantalla de medicion de
correccion, que muestra la cantidad de desequilibrio residual para ambos planos
con el peso de correccion anadido al Plano A.

Chi: +0 H12:26
Plano A H Plano B

CH1 CH2

™,
100 mn—

mmjfs RMS
mmjfs RMS

|
Amp.:59.8 mm/s RMS 9.06 mm/s RMS
Ph.: 273® 1287
Velocidac1017 RPM

|f-".n:ti1.re la opcion Madia para estabilizar 1z |
.T.

Promedid Polar |PararO] Atrds

Figura 5 - 38.
Ejemplo de una pantalla de medicion de correccion de 2 planos cuando usted
selecciona proceder con una prognosis de 1 plano.

e Compruebe que la cantidad de desequilibrio residual esté dentro de las
especificaciones de la maquina.

Si la cantidad de desequilibrio residual esta dentro de las especificaciones, el trabajo de
equilibrado puede darse por concluido. En caso contrario, es necesario efectuar una
medicion de ajuste.

Para finalizar el trabajo de equilibrado:

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el boton de funcion Guardar shift
(cero / flecha arriba). Aparecera la pantalla Equilibrado - Guardar configuracion.
Remitase a la seccion del capitulo 4 El modulo Analizador en Como guardar, Ver
y Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para obtener mas
informacion sobre como guardar los trabajos de equilibrado.
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Para proceder con mediciones de ajuste (también llamadas mediciones de
verificacion):

e Desde la pantalla de Medicion de la correccion, después de haber presionado
Detener a la recoleccion de datos, presione el botén de funcion Iniciar (o un boton
Intro / Disparo) para proceder a la segunda pantalla de peso de correccién (CW 2).

e Repita los procedimientos de peso de correccion / medicion, como se describe mas
arriba.

Tabla de resumen de prognosis de 1 - 2 planos

Balancer - Resumen rH12:26

pano A/ CHI =] B,"CHEI_D

Inframojo 22.6 M... 2.12 m..
2449 = 266 ° |

TWAL (re... 1 [q] -
an = -

TRAL (sel... 58.8m.. 9.13m...
275 ° 132 °

cwi 0.406 [a] -
228 ° ~
2.06 m... 0.448 ...
238 ° ge° -

: [~

IF*uIse |z teclz DISPARAR parz continuar

CW2 (pro... 0.045 [g]

Ayuda |Guardar] Ira Atras

Figura 5 - 39.
Ejemplo de una tabla de resumen cuando usted
selecciona proceder con una prognosis de 1 plano.

En la tabla de Resumen del trabajo de Prognosis con 1 — 2 planos precedente, observe
que los datos de peso de correccion y peso de prueba faltan para el plano B; sin
embargo, los datos de medicion de correccion y de prueba continlian presentes para
ambos planos, Ay B.

> Utilice los botones de flecha arriba/abajo para resaltar un

elemento de la medicion de equilibrado y presione el boton de
funcion Ir a para reanudar el trabajo de equilibrado en ese punto.
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Equilibrado con la luz estroboscopica

La luz estroboscopica contiene un filtro ajustado internamente que esta incorporado en
una red de cambio de fase, que permite que la marca de referencia del arbol se dirija a
cualquier ubicacion conveniente de la maquina mientras equilibra o realiza estudios de
movimiento (medicion de fase) a lo largo de la carcasa de la maquina o un tren de
magquina.

Ejemplos de ubicaciones convenientes son la linea de division horizontal de la maquina,
punto muerto superior o inferior o el plano del transductor de referencia.

» Es recomendable que inicie sesion en esta ubicacion de referencia
para uso en estudios futuros o procedimientos de equilibrado.

Como regla general de configuracion, para dispararse apropiadamente y para leer la
fase apropiadamente, verifigue lo siguiente:

e Conecte los cables de interfaz entre la luz estroboscopica y el GX. Los conectores
jack de entrada y salida estan del lado izquierdo de la luz estroboscopica.

e Conecte el transductor de vibracion con el cable de luz estroboscopica.

» Use los cables accesorios CMAC 5404 (cable de entrada) y CMAC
5406 (cable de salida). Consulte el Apéndice C, Uso de los
auriculares y la luz estroboscopica para detalles de conexion.

> Aseglrese de que la perilla de control de fase de la luz
estroboscopica indique 0.

> Aseglrese de que el interruptor bloguear / seguir balancin esté
configurado como INT.

> Configure el interruptor de ancho de banda del balancin en la

posicion deseada (angosto si espera que la velocidad de 1X sea
constante o ancho si espera que 1X varie).

jlmportante! Asegurese de que la bateria de la luz estroboscépica esté cargada
antes de comenzar el equilibrado. Si la bateria esta casi descargada totalmente no
obtendra mediciones precisas.

El transductor de vibracion proporciona la sefial que la luz estroboscopica usa como
fuente disparadora de fase y es la entrada de la luz estroboscépica. Ademas, el
transductor de vibracion también proporciona la sefial de vibracion al GX. El cable de
interfaz proporciona una conexion de “TEE” para ambos. La luz estroboscopica
proporciona la sefal del tacdmetro al que se hace referencia (salida), que se usa como
una entrada TTL para GX para disparar.

e Cuando esté listo para iniciar el procedimiento de equilibrado y la maguina esté en
ejecucion, ajuste la luz estroboscopica en una velocidad de funcionamiento de 1X.

» Consulte el Manual del usuario de la luz estroboscopica para
detalles sobre como ajustar la luz estroboscépica.

e Una vez que la marca de referencia esté congelada (es permisible una rotacion
leve), mueva el interruptor bloguear / seguir balancin a la posicién EXT. Ahora el
indice del flash se deriva del transductor de vibracion.

» El disparador debe mantenerse presionado hasta que Microlog
haya terminado de capturar los datos.
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» Una vez que Microlog haya capturado los datos vuelva el
interruptor bloguear / sequir balancin a la posicion INT.

e Cuando se vuelva a poner en funcionamiento (agregar peso de prueba, etc.) debera
realizar el proceso de ajustar y bloguear (bloquear / seguir balancin en EXT) antes
de realizar las lecturas.

Si la luz estroboscopica no responde a la sefal suministrada por Microlog, es posible
que la sefal disparadora a la luz estroboscopica sea demasiado baja. El nivel de salida
se muestra en la pantalla como un ndmero del +0 al +10. Si el nimero que aparece es
+0 entonces no esta llegando amplificacion a la luz estroboscopica.

Para aumentar la senal de la luz estroboscopica:

e EnGX, presione May (0 / flecha arriba) y el boton de la flecha hacia arriba. Cada
vez que presione la tecla el nimero aumentara de a uno. Es recomendable que se
configure un nivel de +5.

» Puede tener que ajustar este nivel durante el procedimiento de
equilibrado, en especial luego de colocar el peso de correccion, ya
que la sefal 1X sera significativamente menor.

Cuando la luz estroboscopica esté en Modo interno, y luego se cambie al modo LOCK
(blogueo), el filtro de la luz estroboscdpica cambiara levemente de velocidad. Sila
velocidad cambia demasiado o demasiado rapido, la luz estroboscopica pierde
BLOQUEAR / SEGUIR BALANCIN y deja de parpadear. Sera necesario volver al Modo
interno y repetir los ajustes. Ademas, intente cambiar entre el LOCK (bloqueo) de ancho
de banda angosto y ancho para optimizar los resultados. Por lo general, el ancho de
banda dara mejores resultados de seguimiento y el ancho de banda angosto dara una
mejor estabilizacion.
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Modulo grabador de datos

Descripcion general

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

El moddulo grabador de datos serie GX registra una sefal de vibracion sin procesar
(forma de onda temporal) de una maquina, en forma de archivo de audio .wav de
Microsoft Windows. La forma de onda temporal grabada se puede ver en Microlog para
analisis sobre el terreno, o se puede importar el archivo .wav al software @ptitude
Analyst / Mddulo de analisis e informes de SKF. Con el software de analisis puede
reproducir la grabacion .wav y posprocesar mediciones de analisis de vibraciones
existentes tal y como lo haria si realizara mediciones en la maquina en tiempo real.

Estos son algunos ejemplos de uso:
e Analisis de maquinaria lenta.

e (Captura de datos de arranque/parada, sucesos intermitentes y sefiales de vibracion
de oscilacion momentanea procedentes de magquinaria en régimen no estacionario.

¢ Sihay una maquina problematica, incapaz de funcionar de forma continuada sin
que se produzcan averias, puede registrar la sefial de vibracion como archivo de
datos .wav mientras la maquina funciona durante un breve periodo de tiempo. A
continuacion puede apagar la maquina, para evitar dafios mayores, y reproducir el
archivo .wav grabado tantas veces como sea preciso para realizar mediciones de
analisis de vibraciones en la sefial grabada.

e Parasistemas de propulsion de barcos, en lugar de mantener el barco a velocidad
maxima durante horas para realizar las mediciones requeridas, se puede grabar un
archivo .wav con el barco a velocidad maxima durante solo cinco minutos para
luego reducir la velocidad y realizar mediciones de la sefial de vibracion grabada,
con lo que se ahorrara combustible por muchas horas que duren las mediciones.
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Como realizar una medicién de grabador de datos

Como realizar una medicion de grabador de datos

Para realizar una medicion de grabador de datos:

Recordar Gensral Muavo

utilizados

Configuracidn: Medir con nusvas
configuraciones

R=visar: Recupsra ajustes o datos

Ayuda pnfigurac] Iniciar | Atras f

Figura 6 - 1.
Pantalla Grabador.

Las funciones del meni Grabador son las siguientes:

Botones de funcion

Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.

Conecte los sensores al objeto de prueba (estructura o carcasa de la maquina).

En la pantalla de mend principal, resalte el icono de Grabador mediante los
botones de flecha y pulse un botdn Intro / Disparo. Aparece el menu Grabador.

Grabadora: TH15:17

Recordar: Recuerda la pantalla de configuracion de la ultima medicion de Grabador
que fue tomada (ya sea guardada o no).

General: comienza una medicion de Grabador utilizando los ajustes predeterminados.

Nuevo: Brinda cualquier otra forma de configurar una nueva medicion de Grabador
"definida por el usuario".

Revisar: Inicia la pantalla de Grabador- Cargar configuracion que le permite a usted
previsualizar mediciones de Grabador de datos guardados previamente o
configuraciones de mediciones de Grabador guardadas previamente.

Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla Grabador incluyen:

Configuracion: Muestra la pantalla de mediciones para el tipo de medicion resaltada
(esto quiere decir, Recordar, General o Nuevo).

Iniciar: el grabador obtiene datos con la configuracion de los iconos resaltados
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Atras: Vuelve al Menl principal del Microlog.

Recolectar mediciones del Grabador usando configuraciones de
medicion por defecto

Visualizacion de la medicion

Para iniciar una medicion de Grabador estandar (usando sus configuraciones por
defecto):

e Desde la pantalla Grabador, utilice las teclas de flecha para resaltar el icono

General, y presione el botdn de funcion Iniciar para iniciar el modo de
previsualizacion del Grabador. Aparece la pantalla Grabador — Obtencion de datos
y los resultados de la medicion inicial.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el botdn
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcion Iniciar, usted

visualizara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion.

ion de datos  Grabador 1]15:21

~ 0.00000: -0,225g
0,500
D-I T I T I T I T
_ ==l ks rogalloy ki
0,500
0 . 0.800

Estado: Previsualizar/
lobal:O0 0.317[a] Pico
Maostrar: Canal 1

Grab. Atrds

Figura 6 - 2.
Aparece una medicion de grabador en el modo de previsualizacion.

En modo Previsualizar, la pantalla Grabador — Obtencion de datos se actualiza
constantemente para mostrar en tiempo real la senal de forma de onda de un canal y la
lectura de vibracion global para comprobar la validez de los parametros de medicion.
Tenga en cuenta que aun no se ha iniciado la grabacion.

e Para mediciones bicanal, cuando se indique en el drea de mensajes, pulse 1/2 para
ver los datos de forma de onda temporal del otro canal.

> Mensaje de senal cortada: en el area de mensajes, si el valor de
Rango de un sensor (escala maxima) no es suficiente para
acomodar la amplitud de la senal, aparecera un mensaje de senal
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cortada. De ser asi, pulse el boton Atras para regresar a la
pantalla Configuracion y aumente el valor de Rango.

Grabacion de la medicion

En el modo Previsualizar, pulse el botdn de funcion Rec. para comenzar el proceso de
registro de datos.

> Eltiempo de la grabacion inicial es preestablecido con la opcion
Rec. y Tiempo(s) de medicion. Al utilizar los ajustes
predeterminados de medicion, Rec.y Tiempo(s) se ajustan al
tiempo maximo de grabacion para el medio Guardar en
especificado (ya sea Interno o Tarjeta). Sin embargo, usted
puede pausar y guardar la grabacion en cualquier momento con
el boton Pausa.

ion de datos  Grabador f1]15:27

0.00000s -0.227g

] L @
-0,200
] ] 800
Tiempo restante: 00:40:32
iGlobal:O 0.317[g] Pico
Maostrar: Canal 1 ©)

Pausa |Guardar| Atrds

Figure 6 - 3
Proceso de registro de datos.

@ tiempo restante de reg.
£ .
(2) pausa de registro

Durante el registro de datos, se bloguea la forma de onda en tiempo real de la pantalla
Grabador - Obtencion de datos y el area de mensajes muestra la cuenta atras de
Tiempo restante.

Pausa - Si lo desea, puede pulsar el boton Pausa para detener temporalmente el
proceso de registro. Durante una pausa, la pantalla Grabador - Guardar datos
reactiva el modo Previsualizar con la forma de onda en tiempo real visible y el boton
Pausa se convierte en el boton Reanudar. Silo desea, pulse Reanudar para continuar
con el proceso de registro desde el punto en que se activo la pausa.

Guardar: En cualquier momento (ya sea durante la grabacién o después de pausarla),
presione el boton de funcion Guardar para guardar la grabacion. Aparece la pantalla
Grabador - Guardar datos, permitiéndole guardar la lectura.
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lar datos Grabador - GiTl]15:29

B guardar lectura como -

Ayuda

Con las teclas de flecha arriba/abajo,
s=l=ccione un nombre de archivo.
Fulse |a tecla de disparo para guardar en
memoria interna.

Guardar

Atrds

Pantalla Grabador - Guardar datos.

Figura 6 - 4

Las formas de onda registradas se guardan como valores separados por comas (.csv) en
la carpeta del dispositivo movil/disco interno/analizado/grabador de Microlog. Los
archivos de forma de onda .csv pueden comprobarse in situ desde la pantalla Revisar
datos del Grabador. Los archivos de audio waveform .wav de tiempo pueden ser
transferidos al software Administrador de Analisis e Informes de SKF para

posprocesamiento.

Los procedimientos requeridos para guardar configuraciones de medicién, guardar
resultados de medicion, hacer copias de seguridad de mediciones, ver mediciones
guardadas y eliminar mediciones guardadas son idénticos a los del modulo Analizador.
Referirse a la seccion del capitulo 4 El mddulo Analizador en Como guardar, Ver, y
Eliminar Resultados de Mediciones del Analizador para mas informacion en estos

procedimientos.
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Como cambiar la configuracion de Medicion antes de Ejecutar una
Medicion
% > El Nuevo icono de medicion Nuevo le permite una forma
alternativa para configurar una nueva medicion de Grabador.
Para cambiar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Enla pantalla del Grabador resalte el icono General mediante las teclas de flecha y
pulse el botdn de funcion Configuracion (o pulse un botén Intro). Se abre la
pantalla de configuracion de la medicion.

General fE15:31

Entrada: CH1 -
Sensar CMSS-2200 1
Unidadesde ... g
Sensibilidad: 100 mv/fg
Alimentacidn... Activado
Gama de entr... 2049
Rango frec.: 1000.00Hz
Guardar en: Int=rmo -
Tiempo grab.... 2461.60 EI

Madn arah.: Manal

Tiempo max. grab. =
00:41:01

selaccidn,
U=z |a flecha hacia |a izquizrda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras

Figura 6 - 5.
La pantalla de configuracion de Medicién General (Vista expandida).

La pantalla de configuracion muestra inicialmente una lista "reducida” de los
parametros de medicion, aquellos que son cambiados con mas frecuencia por los
analista antes de realizar una medicion. La lista completa de parametros de la pantalla
de configuracion puede ser vista usando el boton de funcion Expandir

Para alterar las configuraciones de las mediciones y luego tomar una medicion:

e Use las teclas de flechas arriba/abajo para resaltar el parametro de medicion a
cambiar, luego utilice la flecha a la derecha para mostrar las opciones del
parametro.

e Resalte o ingrese la opcidn deseada, luego presione la tecla flecha izquierda (o el
botdn Entrar) para seleccionar la opcién resaltada.
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Campos de configuracion de Medicion de Grabador
Introduzca la informacion de configuracion apropiada en los siguientes campos:

Entrada: elija entre:

CH1

CH1 & Tacometro

CH1 & CH2

CH1 & CH2 & Tacometro

CH1 & CH2 & CH3

CH1 & CH2 & CH3 & Tacometro

Especifique el o los canales de entrada para la medicion del Grabador. Tenga en cuenta
que la opcion que seleccione afectara al valor de frecuencia maxima indicado en el
campo Gama frec. y el tiempo de registro maximo.

CH1 - 20 KHz maximo de rango de frecuencia

CH1 & CH2 - 10 KHz maximo de rango de frecuencia para cada canal

CH1 & Tacometro — 10 KHz maximo de rango de frecuencia para cada canal
CH1 & CH2 & Tacometro — 7.5 KHz maximo de rango de frecuencia para cada
canal

Sensor: seleccione el sensor preconfigurado apropiado desde la pantalla de
configuracion de la lista de sensores de contexto. Tenga en cuenta que las opciones y
las unidades de ingenieria disponibles dependen del tipo de sensor que se especifica.
También note que en la pantalla de configuracion Reducida, los parametros Unidades
de Sensores, Sensibilidad, y la alimentacion ICP solo se muestran si el sensor Variable
es seleccionado

> La opcion de sensor Variable le permite configurar el sensor que
no esta en la lista de sensores.

Unidades de Sensor: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el
campo Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, seleccione las unidades de
medicion que se utilizar para el tipo de sensor que se utiliza. Opciones incluyen g, p/s,
mil, V, psi, |bf, A, y mil.

Sensibilidad: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el campo
Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, utilice el teclado alfanumérico para
ingresar la sensibilidad del transductor en mili voltios (mv) por Unidad de Ingenieria (EU).

Alimentacion ICP: Encendido o Apagado (no es editable si se selecciona un sensor
preconfigurado en el campo Sensor). Cuando se selecciona el sensor Variable,
seleccione si apaga la alimentacion ICP o si la enciende para el Sensor.

Rango de entrada: especifica el valor del rango de amplitud naximo esperado para
CH1. Observe que el ajuste del Rango de entrada determina el funcionamiento de
algunos de los siguientes campos.

Rango de frec. (Fmax.): Desde la lista desplegable, seleccione la frecuencia superior de
escala max. de FFT (expresada en Hz) hasta 20 kHz para entradas CH1 o hasta 15 kHz
para entradas CH1y CH2 y CH1 y Tacometro, o hasta 10 kHz para entradas CH1 y
CH2 y CH1 y Tacometro. (Influye en el tiempo de registro maximo).
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Guardar en: (Interno o tarjeta) Especifique el medio en el que se grabara, ya seaen la
unidad de disco duro interna de Microlog (no recomendable debido a que es un archivo
grande) o en la tarjeta SD insertada (recomendado). En el rea de informacion de la
pantalla, el tiempo maximo de registro se determina segun la configuracion de medicion
y el espacio disponible en el medio de grabacion elegido. (Influye en el tiempo de
registro maximo).

Tiempo Tiempo de registro (s): especifique el nimero de segundos que debe durar la
grabacion de la sefal de vibracion.

Tiempo Modo: (Manual, Nivel CH1 o Tacémetro) Funciona con el campo Entrada.
Especifica si iniciar la grabacion de datos manualmente o utilizar un nivel de disparador
CH1 para iniciar la grabacion, o utilizar un tacémetro para disparar la grabacion de
datos (si la Entrada esta establecida en CH1 & Tacometro). (En este caso, cuando el
Microlog recibe una senal del tacometro, se inicia el registro de datos).

Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted puede
presionar el boton de funcion Guardar para guardar la configuracion de la medicion
para reutilizarla en el futuro. Remitase a la seccion del capitulo 4 El modulo
Analizador en Guardar resultados de medicion del analizador para obtener detalles
acerca de como guardar su configuracion de medicion.

e Luego de que usted finalice con los cambios de configuraciones, presione el boton
de funcion Iniciar para empezar con la medicidn utilizando nuevas configuraciones.
La medicion es ejecutada y los resultados de la medicion inicial se muestran.

Las opciones de botdn de funcion para completar, ver, y guardar los resultados de
mediciones operan como se describe previamente en la seccion del capitulo Uso de las
configuraciones por defecto de Mediciones del capitulo Recoleccién de mediciones
del grabador. Referir a esta seccion previa para detalles.
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Modulo de Arranque/Parada

Descripcion general

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

El mddulo de arranque/parada (RUCD) de la serie GX registra y analiza los datos de
arranque/parada, sucesos intermitentes y sefiales de vibracion de oscilacion
momentanea procedentes de maquinaria en régimen no estacionario.

El modulo adquiere simultaneamente una sefal de ruido/vibracion y una sefal de
tacometro desde una maquina, y graba la forma de onda temporal resultante como un
archivo de audio .wav de Microsoft Windows.

El archivo .wav de forma de onda temporal grabado se puede analizar y reanalizar
posteriormente con la frecuencia que sea necesaria. Los resultados de los analisis se
presentan con diversos formatos graficos, para conseguir una mejor extraccion y
mostrar los datos del modo mas comprensible. Los formatos de pantalla disponibles
son:

e  Grafico Bode

e  Grafico Nyquist
e  Grafico cascada
e Espectrograma

e Tabla

> Uno de los principales objetivos del analisis RUCD es determinar
las velocidades criticas/frecuencias de resonancia de una maquina.

» Para conseguir una grabacion 6ptima, el modulo RUCD debe
usarse en combinacion con una tarjeta SD ultrarrapida. Al
guardar los datos en una tarjeta aumenta notablemente la
cantidad de informacion que puede grabarse.
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Como configurar mediciones RUCD

Figura 7 - 1.
Configuracion habitual de la medicion RUCD.

(1) sensor

() tacémetro

Descripcion general

Mediante el médulo RUCD puede configurar en primer lugar los parametros para
indicar como desea adquirir los datos sin procesar; los datos adquiridos se graban
automaticamente como archivo .wav. Después puede especificar y configurar los
parametros para el tipo de grafico donde desea analizar los datos adquiridos

(archivo .wav). Estos se procesan posteriormente a través de la configuracion del grafico
y éste aparece (nota: cuanto mayor sea el archivo .wav de datos sin procesar, mayor
sera el tiempo de procesamiento necesario). Cuando se procesen los datos adquiridos y
aparezca el grafico, tiene la opcion de cambiar la configuracion especifica del gréafico (los
gue Nno necesiten procesarse de nuevo) para volver a mostrar rapidamente el grafico
con diferentes parametros, sin tener que volver a procesar los datos sin procesar.

Para realizar una medicion RUCD:

e Conecte el sensor y el tacometro al objeto de prueba (estructura o carcasa de la
maquina).

e Enla pantalla de menu principal, resalte el icono de RUCD mediante los botones de
@ flecha y pulse un boton Intro / Disparo. Aparece la pantalla RUCD.
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Recordar Gensral Ganeral
Fun Up  Coast Down

Musva Revisar

Configuracidn: medir con nusvos ajustes
Recordar: medir con ajustes guardados
Revisar datos: revisar mediciones guardadas

Ayuda pnfigurac] Iniciar | Atras

Figura 7 - 2.
Pantalla RUCD.

Las opciones de mend RUCD son:

Recordar: Recuerda la pantalla de configuracion de la ultima medicion de RUCD que
fue tomada (ya sea guardada o no).

Arranque general: inicia una medicion de arranque utilizando los ajustes
predeterminados.

Parada general: inicia una medicion de parada utilizando los ajustes predeterminados.

Nuevo: Brinda cualquier otra forma de configurar una nueva mediciéon de RUCD
"definida por el usuario”.

Revisar: Inicia la pantalla de RUCD- Cargar configuracion que le permite a usted
previsualizar mediciones de RUCD de datos guardados previamente o configuraciones
de mediciones de RUCD guardadas previamente.

Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla RUCD incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.

Configuracion: Muestra la pantalla de mediciones para el tipo de medicion resaltada
(esto quiere decir, Recordar, Arranque General, Parada General o Nuevo).

Iniciar: el RUCD obtiene datos con la configuracion de los iconos resaltados establecida.

Atras: Vuelve al Menu principal del Microlog.
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Indicadores LED de RUCD
En el modo RUCD:

e EILED rojo de Microlog indica que se produce un error de sobrecarga (distorsion o
cualquier error de flujo de datos) durante la obtencion de datos.

e ElLED amarillo indica que ha habido un error durante la obtencion de datos
(aunque la condicion de error puede haber desaparecido).

e ElLLED verde indica que no se han producido errores durante la obtencion de datos.

Campos de configuracion de RUCD

Recordar fij14:29

ICP alimenta... Activado E|
Gama de entr... 10g
Precisian: Mormal

Parada
Pulsos/Rev: 1.00
Inic.Spd(RPM): 1000
Detener Spd ... 200
Guardar en: Interno
Tp. mdx. obt.: 1037.40

Tiempo max. garab. =
00:17:17

Use las teclas de flecha arriba/abajo para
=zleccionar un €l elemento de meni.

Use la flecha hacia la derecha para cambiar la
szleccidn.

Ayuda |Guardar| Iniciar | Atras

Figura 7 - 3.
Pantalla RUCD - Configuracion

e Introduzca la informacion de configuracion apropiada en los siguientes campos:

Canales: (CH1, CH1y CH2 o CH1 y CH” y CH3) Especifique los canales de entrada
para la medicion RUCD.

Sensor: seleccione el sensor preconfigurado apropiado desde la pantalla de
configuracion de la lista de sensores de contexto. Tenga en cuenta que las opciones y
las unidades de ingenieria disponibles dependen del tipo de sensor que se especifica.

> La opcidn de sensor Variable le permite configurar el sensor que
no esta en la lista de sensores.

Unidades de Sensor: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el
campo Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, seleccione las unidades de
medicion que se utilizar para el tipo de sensor que se utiliza. Opciones incluyen g, p/s,
mil, V, psi, lbf, A, y mil.
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Sensibilidad: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el campo
Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, utilice el teclado alfanumérico para
ingresar la sensibilidad del transductor en mili voltios (mv) por Unidad de Ingenieria (EU).

Alimentacion ICP: (Encendido o Apagado), (no es editable si se selecciona un sensor
preconfigurado en el campo Sensor). Cuando se selecciona el sensor Variable,
seleccione si apaga la alimentacion ICP o si la enciende para el Sensor.

Rango de entrada: especifica la gama maxima de sefial esperada para la sefial
entrante. Compruebe que la gama especificada puede acomodar sucesos inesperados.
En caso de duda sea precavido y establezca niveles 10-20 veces superiores a los
esperados.

Precision: (Baja, Normal, Alta o Muy alta), Especifique la resolucion de datos deseada.
Tenga en cuenta que los datos de resoluciéon mas alta requieren mas tiempo de
procedamiento. Este ajuste determina Rec. maximo. Ajustes de tiempo y de frecuencia
de muestra, como se muestran en el area de mensaje de la pantalla.

Modo: (Aceleracion, Manual o Desaceleracion). Especifique el modo de recopilacion
de datos.

Arranque: espera un aumento en la velocidad de la sefal del tacometro para
iniciar la captura de datos.

Manual: captura datos independientemente de la velocidad del arbol y se inicia
mediante la pulsacion de una tecla para empezar la grabacién de datos (se
puede usar si no hay sefal de tacémetro disponible).

Desaceleracion: espera un descenso de la velocidad.

Pulsos/Rev: configura el nimero de pulsos por revolucion de arbol esperado de la
salida del tacometro. El valor puede ser un mdltiplo o un ndmero no entero para incluir
relaciones de transmision, etc.

> Sugerencia: para adquirir una sefal de tacometro adecuada, ésta
debe ser aproximadamente de 1,5 voltios pico a pico. El efecto
contrario de anchos de pulsos de tacometro excesivamente cortos
se puede corregir aumentando el valor de N.2 max. ordenes para
incrementar la frecuencia de muestreo.

Velocidad de inicio (RPM): establece la velocidad en que el RUCD comienza la
grabacion de los datos.

Velocidad de paro (RPM): establece la velocidad en que el RUCD detiene la grabacion
de los datos.

Guardar en: (Interno o tarjeta SD) Especifique el medio en el que se grabara, ya sea
en la unidad de disco duro interna de Microlog (no recomendable debido a que es un
archivo grande .wav) o en la tarjeta SD insertada (recomendado). En el area de
mensajes de la pantalla, el tiempo maximo de registro se determina segun la
configuracion de medicion y el espacio disponible en el medio de grabacion elegido.
(Influye en el tiempo de registro maximo).

Tiempo maximo de obtencion: establece el tiempo maximo permisible de obtencion de
datos en segundos. El panel de informacion muestra el tiempo maximo de grabacion
regulado segln el tipo de memoria especificado. Asimismo, en el panel de informacion,
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la frecuencia de muestreo en que los datos se digitalizan se proporciona solamente con
fines informativos.

e Guardar: Si lo desea, desde la pantalla de configuracion de mediciones, usted
puede presionar el botdn de funcién Guardar para guardar la configuracion de la
medicion para reutilizarla en el futuro. Remitase a la seccion del capitulo 4 El
modulo Analizador en Guardar resultados de medicion del analizador para
obtener detalles acerca de como guardar su configuracion de medicion.

Grabacion de la medicion

e Enla pantalla de Configuracion, pulse el boton Inicio para activar el modo

' Obtencion de datos de RUCD.

> Siusted resalta el icono de medicion y luego presiona el boton
Intro (Disparo) en lugar de la tecla de funcién Iniciar, usted
visualizara la pantalla de configuracion de medicion, pero no
empezara con la medicion.

RUCD - Obteniendo datost[l] 14:30

Estado: Obtencion

Velocidad: 402 RPM

Global: CH1O:3.19[mi

Max: CH1O:49.2|mi
@ 823RPM

Tiempo grab.:00:17:07

Obteniendo hasta gue se alcance |a velocidad
d= parada
Pulse 'Parar’ para detener la obtencidn ahara.

Parar | Atras

Figura 7 - 4.
Pantalla Obtencién de datos RUCD.

En el modo Obtencion de datos, la pantalla RUCD - Obtencion de datos muestra el
estado de la recopilacion de los datos.

Estado: (Preparado, Adquiriendo o Error)

Preparado: indica que la velocidad de la maquina no ha alcanzado la velocidad
predeterminada de “inicio” de la medicion, la obtencion de datos no se produce.

» Puede pulsar el boton Iniciar de la pantalla en cualquier
momento para iniciar manualmente la obtencion de datos.

Adquiriendo: indica que la velocidad de la maquina ha alcanzado la velocidad
de “inicio” de la medicion y los datos se estan grabando.
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> Durante la obtencidn de datos, el botdn Iniciar se convierte en el
boton Detener. Pulse el boton Detener para detener
manualmente la obtencién de datos en cualquier momento.

Mensaje de error - sefal cortada: en el area de mensajes, si el valor de
Rango de entrada de un sensor (escala maxima) no es suficiente para
acomodar la amplitud de la sefal, aparecera un mensaje de sefnal cortada. De
ser asi, pulse el boton Atras para regresar a la pantalla Configuracion y
aumente el valor de Rango de entrada.

Velocidad: muestra la velocidad actual de la maquina.

> Esto solo se aplica si se usa un tacometro.
Global: muestra la lectura de la vibracion global actual de la medicion.
Max.: la amplitud de vibracion maxima y la velocidad a la que ocurrio.

Tiempo de grabacion: en el estado Preparado, muestra el valor Tiempo maximo de
obtencion. En el estado Adquiriendo, muestra la cuenta atras del tiempo de grabacion
restante.

Cuando se alcanza la Velocidad de parada especificada o el Tiempo maximo de
obtencion especificado, o bien si el operador pulsa el boton Parar, la forma de onda
temporal resultante se graba como archivo de audio .wav de Microsoft Windows .wav y
la pantalla de resumen Obtencion completada muestra la informacion de la obtencion.

> Sise producen errores durante la obtencion de datos, se anotan
en la pantalla de resumen de Obtencion completada.

Pulse el boton Aceptar para confirmar la finalizacion. Microlog muestra
automaticamente el men( RUCD - Seleccion de visualizacion para proporcionar
opciones de analisis para los datos grabados.
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Visualizacion de datos adquiridos

- Mostrar seleccion  RUT([]14:30

B & B8

Myquist Tabla

Cascada  Espectro...

Ayuda |Guardar]Pantalla] Atras

Figura 7 - 5.
Men( Seleccion de visualizacion.

Use el meni Seleccion de visualizacion para analizar la forma de onda temporal
grabada en uno de los cinco formatos de visualizacion. Tenga en cuenta que los datos
grabados se pueden volver a analizar con la frecuencia que sea necesario. Los cinco
formatos de visualizacion son:

Bode
Nyquist
Tabla
Cascada

Espectrograma

> Se asume que los usuarios del modulo RUCD estan familiarizados
con los métodos de analisis para los formatos de visualizacion de
datos RUCD anteriores.
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Visualizacion de grafico Bode

Con fines de analisis, el usuario especifica las opciones de configuracién sobre como
procesar y visualizar mejor los datos grabados para cada formato de visualizacion, antes
de la visualizacion de los datos.

Configuracion del grafico Bode

e Enla pantalla RUCD - Seleccion de visualizacion, resalte el icono Bode mediante
los botones de flecha y pulse un boton de introduccion. Aparece la pantalla RUCD -
Configuracion de Bode.

RUCD - Bode Conf. Tij14:30

Canales: CH1O [a]
Inic.Spd(RPM): Il =
Detener Spd ... 200

Espaciado: A RPM

Interv. dev... 10
Interv. de tp... MA
Mostr. unid.: Vel (mmy/s)

Corte LF: Apagado T
Deteccion: RMS
Eje Y. Log
Mostrar global:  Si El

== Ia flecha hacia la derecha para cambiar 1a
=zleccidn.

Use la flecha hadia la izguierda o Disparar
para guardar la s=leccidn.

Ayuda Pantalla| Atras

Figura 7 - 6.
Pantalla de Configuracion de Bode.

Los campos de Configuracion son:

Canales: si se grabaron multiples canales, especifique qué datos del canal visualizar en
el grafico Bode.

Velocidad de inicio/Velocidad de paro (RPM): determina las velocidades de inicio y de
parada del analisis de grafico Bode para los datos grabados.

Espaciado — (A RPM, %A RPM, A Tiempo, A RPM + A Tiempo, %A RPM + A Tiempo):
determina el tipo de intervalo usado cuando los espectros FFT se calculan desde la
grabacion. Afecta a la configuracion posterior de Intervalo de velocidad e Intervalo de
tiempo, que se actualizan para permitir la configuracion correspondiente.

A RPM: cambio de velocidad fija entre espectros

%A RPM: cambio de velocidad de porcentaje entre espectros

A Tiempo: intervalo de tiempo fijo entre espectros

A RPM + A Tiempo: combinacion de valores de velocidad y tiempo. Si la
velocidad deja de cambiar, los espectros se calculan en el intervalo de tiempo
definido.

%A RPM + A Tiempo: combinacion de valores de velocidad y tiempo. Sila
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velocidad deja de cambiar, los espectros se calculan en el intervalo de tiempo
definido.

Intervalo de velocidad (RPM, %, o NA, tal como se especifica en el valor Espaciado): si
puede aplicarse, especifica el intervalo de velocidad (en RPM o % de RPM) usado cuando
los espectros FFT se calculan a partir de la grabacion.

Intervalo de tiempo (s o NA, tal como se especifica en el valor Espaciado): si puede
aplicarse, especifica el intervalo de tiempo (en segundos) usado cuando los espectros
FFT se calculan a partir de la grabacion.

Unidades de visualizacion (Acel. (g), Acel. (m/s?), Vel. (mm/s), Vel. (ips), Desp (mils),
Desp (um)): si es necesario, permite la integracion de la sefial grabada en unidades de
medida especificada para fines de visualizacion.

Corte LF (Desactivado o Activado): si esta activado aplica un filtro de 0,3 con el fin de
suprimir datos de baja frecuencia del calculo de gravedad de vibracion global.

Deteccidn: (RMS, Pico, Pico a pico): especifica el tipo de deteccion para fines de
visualizacion.

Eje Y: (Lineal o Logaritmico): especifica la escala del eje y como lineal o logaritmico.

Mostrar global (Si o No): especifica si mostrar la gravedad de vibracion general como
trazo en el grafico Bode.

N.° trazos: establece el nimero de trazos (nimero de 6rdenes) que mostrar en el
grafico Bode. Si aparece el trazo Global anterior, la visualizacion se limita a tres
ordenes; si no, pueden mostrarse cuatro ordenes.

Orden de trazo #1 - #4: funciona en conjuncion con el valor de N.° trazos.
Determina los nimeros de orden que se seguiran y mostraran. Puede ser una orden
con un nimero no entero, pero la orden maxima especificada no puede exceder el valor
N.% max. 6rdenes establecido durante la etapa de obtencion de datos.
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Visualizacion de grafico Bode

e Después de configurar las opciones de Configuracion de Bode, pulse el botdn
Visualizar para procesar los datos no procesados y mostrar el grafico Bode.
Aparece una pantalla de progreso del Proceso antes de la visualizacion del gréafico.

» Cuanto mayor sea el archivo .wav de datos obtenidos, mayor sera
el tiempo de proceso necesario.

RUCD - Graf Bode Tj14:32

Slobal Q4R P 43.Bmmf5F{M5\
100, (=t 14.5Q \¥
.*:i::-' N P g -
@ _ % - ..|,|.J: = "\.._.- W T i @
= Y
E
0010 |
S44 RPM 184
_Global
540 |
| ™ .
m ! R B
g . [Y-
v
— il' -\ ¥ I'. |
0 VA
04 RPM 154
Ayuda Guardar| Afras f
Figura7 - 7.

Ejemplo de Grafico de Bode que muestra tres ordenes y el global.

(1) indica trazo activo
@ posicion del cursor en el trazo activo: factor Q de magnitud de velocidad

En el grafico Bode mostrado:
e Los botones de flecha izquierda y derecha mueven el cursor.

e Secuencia de botones shift (cero / flecha arriba) y botones de flecha arriba abajo a
través de los trazos visualizados.

e Use las teclas de flecha arriba/abajo para ajustar manualmente la escala del eje Y
del grafico espectral.

Botdn de flecha arriba: Reduce el valor de escala del eje Y del grafico a la mitad de su
valor actual.

Botdn de flecha abajo: Duplica el valor de configuracion de escala del eje Y del grafico.

> Sugerencia: cuando aparezca el grafico Bode, use el boton de
mayUsculas (O/flecha arriba) para mostrar los botones Tabla y
Nyquist que, mediante la misma configuracion de visualizacion,
permiten la visualizacion instantanea de los graficos Tablay
Nyquist.
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Guardar: si lo desea, presione el boton de funcion Guardar para guardar la medicion
RUCD. Remitase a la seccidon del capitulo 4 El modulo Analizador en Guardar
resultados de medicion del analizador para obtener detalles acerca de como guardar
su medicion.

Visualizacion del grafico Nyquist

Con fines de analisis, el usuario especifica las opciones de configuracién sobre como

procesar y visualizar mejor los datos grabados para cada formato de visualizacion, antes
de la visualizacion de los datos.

Configuracion del grafico Nyquist

e Enelmend RUCD: Seleccion de visualizacion, resalte el icono Nyquist mediante
los botones de flecha y pulse un boton de introduccion. Aparece la pantalla RUCD -
Configuracion de Nyquist.

RUCD - Nyquist Conf.  f[]14:32

Orden de tra...

s=l=ccidn,

Ayuda

1.00

Canales: CHiO .
Inic.Spd(RPM): Il =
Detenar Spd ... 200

Espaciado: A RPM

Interv. dev... 10

Interv. de tp... MA

Mostr. unid.: Vel (mmys)

Corte LF: Apagado

Detaccidn: RMS =
M.2 trazos: 1

Use la flecha hadia la izguierda o Disparar
para guardar la s=leccidn.

Pantalla

Atras

Figura 7 - 8.
Pantalla Configuracion de Nyquist.

La configuracion de un grafico Nyquist es idéntica a la de un grafico Bode, con la
excepcion de que la visualizacion de gravedad global y un eje Y logaritmico no es
aplicable. Estos valores no se encuentran en la pantalla de configuracion. Consulte la
seccion Visualizacion de grafico Bode para obtener detalles sobre la configuracion
restante del grafico Nyquist.
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Visualizacion del grafico Nyquist
e Después de establecer las opciones de Configuracion de Nyquist, pulse el boton de
funcion Visualizar para mostrar el grafico Nyquist.

» Cuanto mayor sea el archivo .wav de datos obtenidos, mayor sera
el tiempo de proceso necesario.

RUCD - Graf Nyquist Fij14:32

1.0x 0.004ipshMS EIdEQ\
0.010 961 RPM N

0.010 5

-0.010 ipsRMS 0,010

Ayuda Guardar] Atrds f
Figura 7 - 9.

Ejemplo de Grafico Nyquist y tres trazos visualizados.

(1) trazo activo
(2) posicion del cursor: velocidad de fase de magnitud

En el grafico Nyquist mostrado:

» Los botones de flecha izquierda y derecha mueven el cursor.

> Secuencia de botones shift (cero / flecha arriba) y botones de
flecha arriba abajo a través de los trazos visualizados.

> Sugerencia: cuando aparezca el grafico Nyquist, use el boton de
mayUsculas (0/flecha arriba) para mostrar los botones Tabla y
Bode que permiten la visualizacion instantanea de los graficos
Tabla y Bode.
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Visualizacion de Tabla

Con fines de analisis, el usuario especifica las opciones de configuracién sobre como

extraer y visualizar mejor los datos grabados para cada formato de visualizacion, antes
de la visualizacion de los datos.

Configuracion de visualizacion de Tabla

e Enla pantalla RUCD - Seleccion de visualizacion, resalte el icono Tabla mediante

los botones de flecha y pulse un boton de introduccion. Aparece la pantalla RUCD -
Configuracion de tabla.

RUCD - Tabla Conf. TH14:32

Canales: CH1O [a]
Tnic.Spd(RPM): ST =
Detener Spd ... 200
Espaciado: A RPM
Interv. dev... 10

Interv. de tp... MA

Mostr. unid.: Vel (mmy/s)

Corte LF: Apagado

Deteccidn: FMS

M.2 trazos: 1 T
Orden de tra... 1.00 El

Use |a flecha hacia la derecha para cambiar la
selecdion.

Use la flecha hacdia la izguierda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda Pantalla| Atras

Figura 7 - 10.
Pantalla Configuracion de tabla.

La configuracion de una pantalla Tabla es idéntica a la de un grafico Bode, con la
excepcion de que la visualizacion de gravedad global y un eje Y logaritmico no es
aplicable. Estos valores no se encuentran en la pantalla de configuracion. Consulte la

seccion Visualizacion de grafico Bode para obtener detalles sobre la configuracion
restante del grafico Tabla.

» Elndmero de ordenes que se puede tabular se limita a dos.
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Visualizacion de Tabla

e Después de establecer las opciones de Configuracion de tabla, pulse el boton
Visualizar para mostrar la tabla.

» Cuanto mayor sea el archivo .wav de datos obtenidos, mayor sera
el tiempo de proceso necesario.

RUCD - Tabla

Weloridad
iy skEMS

ans 45.7 76.9

ga1 47.0 nE.o

B76 48.0 29.7

ge0 449.0 493

B46 48.9 37.1

B3Z 46.8 4.7

B18 43.1 11.7

B03 37.0 339

7oz 29,7 349

779 23.8 341

767 18.9 337

= 1E N 22K E

Ayuda Guardar] Atrds f

Figura 7 - 11.

Ejemplo de visualizacion de Tabla.
En la tabla mostrada:

Con los botones de flecha arriba y abajo se pasa por los conjuntos de datos
extraidos. Se muestran los datos de angulo de fase y magnitud de hasta dos
ordenes de cada conjunto de datos extraidos.

> Sugerencia: cuando aparece una tabla, use el boton de
mayusculas (O/flecha arriba) para mostrar los botones Nyquist y
Bode que permiten la visualizacion instantanea de los graficos
Nygquist y Bode con los mismos valores.

» Los datos de tabla se guardan en formato .csv, que se puede abrir
en Microsoft Excel o importar a otras aplicaciones compatibles
con archivos separados por comas.
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Visualizacion del grafico de cascada

Con fines de analisis, el usuario especifica las opciones de configuracién sobre como

procesar y visualizar mejor los datos grabados para cada formato de visualizacion, antes
de la visualizacion de los datos.

Configuracion de analisis en cascada

e Enelmend RUCD - Seleccion de visualizacion, resalte el icono Cascada mediante
los botones de flecha y pulse un botdn de introduccion. Aparece la pantalla RUCD -
Configuracion de cascada.

RUCD - Cascada Conf. 7[l]14:33

Canales: CH1O fa]

Inic.Spd(RPM): 1000 1
i 200

Espaciado: A RPM

Interv. dev... 10
Interv. de tp... MA
Mostr. unid.: Vel (mmy/s)

Deteccion: RMS
Lin=as: 1600
Eje X: Hz T
Frec. Rango ... 500.00 El

Use |a flecha hacia la derecha para cambiar la
s=l=ccion,

Use |a flecha hacia |a izguisrda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda Pantalla| Atras

Figura 7 - 12.
Pantalla Configuracion de cascada.

Los campos de configuracion de analisis de Cascada incluyen:

Canales: si se grabaron multiples canales, especifique qué datos del canal
visualizar en el grafico Bode.

Velocidad de inicio/Velocidad de paro (RPM): determina las velocidades de inicio y de
parada del analisis de grafico de cascada para los datos grabados.

Espaciado — (A RPM, %A RPM, A Tiempo, A RPM + A Tiempo, %A RPM + A Tiempo):
determina el tipo de intervalo usado cuando los espectros FFT se calculan desde la
grabacion. Afecta a la configuracion posterior de Intervalo de velocidad e Intervalo de
tiempo, que se actualizan para permitir la configuracion correspondiente.

A RPM: cambio de velocidad fija entre espectros

%A RPM: cambio de velocidad de porcentaje entre espectros

A Tiempo: intervalo de tiempo fijo entre espectros

A RPM + A Tiempo: combinacion de valores de velocidad y tiempo. Si la
velocidad deja de cambiar, los espectros se calculan en el intervalo de tiempo
definido.

%A RPM + A Tiempo: combinacion de valores de velocidad y tiempo. Sila
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velocidad deja de cambiar, los espectros se calculan en el intervalo de tiempo
definido.

Intervalo de velocidad (RPM, %, o NA, tal como se especifica en el valor Espaciado): si
puede aplicarse, especifica el intervalo de velocidad (en RPM o % de RPM) usado cuando
los espectros FFT se calculan a partir de la grabacion.

Intervalo de tiempo (s o NA, tal como se especifica en el valor Espaciado): si puede
aplicarse, especifica el intervalo de tiempo (en segundos) usado cuando los espectros
FFT se calculan a partir de la grabacion.

Unidades de visualizacion (Acel. (g), Acel. (m/s?), Vel. (mm/s), Vel. (ips), Desp (mils),
Desp (um)): si es necesario, permite la integracion de la sefial grabada en unidades de
medida especificada para fines de visualizacion.

Deteccidn: (RMS, Pico, Pico a pico): especifica el tipo de deteccion para fines de
visualizacion.

Lineas: especifica las lineas FFT de resolucion, habitualmente 400 lineas. Tenga en
cuenta que una configuracion de resolucion mayor provoca mayores retrasos en la
visualizacion del grafico de cascada.

Eje X: (Hz, CPM u Ordenes): especifica las unidades de eje X/frecuencia del grafico.
Determina las unidades para la configuracion posterior de Rango de frec. y Corte LF.

Rango de frec. (Hz): especifica la gama del eje X/frecuencia del gréfico.

Corte LF (Hz): en la lista desplegable, especifique una frecuencia de corte para filtrar el
ruido de baja frecuencia desde los espectros mostrados del grafico de cascada.

Visualizacion del grafico de cascada

e Después de configurar las opciones de Configuracion de cascada, pulse el boton
Visualizar para procesar los datos de espectros y mostrar el men( Configuracion
de visualizacion de cascada.

» Cuanto mayor sea el archivo .wav de datos obtenidos, mayor sera
el tiempo de proceso necesario.
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Cascada Mostrar config. fli14:35

RPM

M. espectros: 19 of 19
Desplaz, trazo: 22,50

Altura trazo: Mad.

Mostrar orden: Hacia delants
En blanco: 1%

s=l=ccionar un 2l elemento de mend.

Use |a flecha hacia la derecha para cambiar la
s=leccidn,

sz |a flecha hacia |a izovierda o Disparar

Ayuda Pantalla| Afras

Figura 7 - 13.
Men( Configuracion de visualizacion de cascada.

El menu Configuracion de visualizacion de cascada permite optimizar la visualizacion
ajustando los valores que controlan como los espectros procesados aparecen en el
grafico de cascada. Después de mostrar el grafico de cascada, estos valores pueden

volver a ajustarse, sin volver a procesar los espectros, mediante el boton Editar de la
pantalla de cascada.

Aparecen las opciones siguientes:

Eje Z: (RPM, Indicacion de hora o Espaciado uniforme): especifica como espaciar los
espectros del grafico de cascada:

RPM: los espectros se espacian por incrementos de velocidad.

Indicacion de hora: los espectros se espacian por incrementos de tiempo (en
segundos).

Espaciado uniforme: los espectros se espacian uniformemente desde la
primera captura hasta la Gltima.
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RUCD - Cascada

RUCD - Cascada #l 14:40 || RUCD - Cascada fij14:41
0 0 0
s0.0] s0.0] 50.0] I
(L (L (L
= = =
% ] % ] |
£ £ 4|18
E (|- E (|- £ _H
ol ol o
i THz T T sod o T THz' Tsod o T THz' Tsod
0.00tH—+—+—+—+—+—+—+—14. 4500 | T|H—+——+—+—+—+—+——119||917}+——+—+—+—+—+++—1201RPM
Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t

Figura 7 - 14.
Ejemplo de Eje Z Espaciado RPM, uniforme y de tiempo.

N.° espectros: del total disponible de espectros, especifique el nimero que mostrar en
el grafico de cascada (maximo de 60). El nimero especificado de espectros se muestra
uniformemente en todo el intervalo de tiempo o velocidad del grafico de cascada.

RUCD - Cascada

f14:39 || RUCD - Cascada

] ]
S0.0] S0.0] :
[ [
= =
% g7 2
= - ..
g | E |
ol il
o T TH:T Tsod o T TH:T Tsod
0.001 p———+——+—+—+——114.4sag | [0.00 1 |p—-—HHHH-HHHHH-H14 450
Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t
Figura 7 - 15.

Ejemplo N.° espectros con los valores 10y 19.

Tenga en cuenta que incluso cuando se extraen mas de 60 espectros, solo se mostrara

un maximo de 60 en el grafico de cascada. La cantidad 60 (o los que se especifiquen)

se selecciona del conjunto total de espectros de este modo:
e  El primer espectro siempre aparece.

e El dltimo espectro siempre aparece.

e Los demas espectros (niimero especificado menos el primer y el Ultimo espectro) se

distribuyen tan uniformemente como sea posible en el conjunto de espectros.

> Puede ver los espectros que faltan ejecutando la funcion de zoom
en el eje 7 detallada posteriormente en esta seccion.
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Desplazamiento de trazo: (0°, 22,5°, 45°): especifique el nimero de grados que debe
desviarse el grafico de cascada.

RUCD - Cascada

f14:44 || RUCD - Cascada

Q17RPM1S.6250Hz 43, ImmysRMS Q17RPM1S.6250Hz 43, ImmysRMS
0 0

50.0[ 50.0]

(L (L

= =

= =

= Rl

= E I

o T T Hz | T 500 o T THz' Tsod

0.001 H———————+—14.4s8g||0.001 f————————14.45eg

Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t

Figura 7 - 16.
Ejemplo de configuracion de Desplazamiento de trazo de 0°y 22,5°.

Altura de trazo: (Pequefio, Medio o Grande): especifique la altura de los espectros en
cascada.

RUCD - Cascada

f14:45 || RUCD - Cascada

il 14:39 || RUCD - Cascada
Q17RPM1S.6250Hz 43, ImmysRMS Q17RPM1S.6250Hz 43, ImmysRMS Q17RPM1S.6250Hz 43, ImmysRMS
0 0 0
s0.0
50.0) 2
2 &
& E -
%3 z g
n:"; E |
% s 1/ 7
Egl—— — all 0tk
o T THz' 'sod o T THz' Tsod o ! THz T T S0
0.001 H————+—+—+—+—114.4s2g||0.001 f————+—+—+—+——114.452q||0.00 1 f——+——+—+—+—+——114.45eg
Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t

Figura 7 - 17.
Ejemplo de configuracion de Altura de trazo de Pequenio, Medio y Grande.
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Orden desplazamiento: (Adelante o Atras)

Adelante: muestra los espectros en cascada desde el mas antiguo (anterior de
la cascada) al mas reciente (posterior de la cascada).

Atras: muestra los espectros desde el mas reciente (anterior de la cascada) al
mas antiguo (posterior de la cascada).

RUCD - Cascada #l 14:40 || RUCD - Cascada
0 0
S0.0] 20
(L o — .I-
= - A rr——
E I S
DJH [n
o T THz' Tsod i] THz T T o
0.001 p———————+—114 4seg||14. 4 H————+— 10.001seg
Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t
Figura 7 - 18.

Ejemplo de configuracién de Orden desplazamiento: Adelante (izquierda) y Atras (derecha).

Supresion: (0% - 25%): suprime un porcentaje indicado del nivel inferior de ruido de

cada espectro. Ayuda a resaltar la presencia de 6rdenes de la maquina o frecuencias
estructurales.

RUCD - Cascada #l 14:40 || RUCD - Cascada ¥l 14:48 || RUCD - Cascada
0 0 0
s0.0] 50 0.
(L (L (L
= = =
% =] - %
£ £, £,
g | =8 g |l
DJh Ol - &
o T THz' Tsod o T Tr ! sod o T Tr ! sod
0.001 p————+—+—+—+——14.4sag||0.001 f———————+—114.4sag|[0.00 1 f———————+—114.4seg
Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t

Figura 7 - 19.
Ejemplo de configuracion de Supresion: 0%, 2% y 5%.

Después de configurar todos los valores de Desplazamientos en cascada, pulse el
boton Visualizar de la pantalla para mostrar el grafico de cascada.
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RUCD - Cascada Til14-40

/EI

]

iy sRMS =
|

S
[ |

0.001 pA————————114.45ed

Ayuda | Editar |Guardar| Atras f

Figura 7 - 20.
Ejemplo de gréfico de cascada.

velocidad en que se capturd el espectro activo

procesar nuevos espectros de cascada

apareceran los espectros en el grafico de cascada.
area de “estado de visualizacion” de cascada

® OO 06

!J' p— @
0T TRz Teod

volver a la pantalla de configuracion de cascada para cambiar las opciones y

frecuencia y magnitud en la posicion del cursor en un espectro activo
iniciar Configuracion de pantalla para reajustar rapidamente cémo
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Area de “estado de visualizacion” de Cascada

RUCD - Cascada Flij14:40

0
@ 50.0
\ o
=
E_ il
£ UL -
ol . /
0T TR T e/
0.001 p————+——1 '\:14_4599
© Ayuda | Editar |Guardar| Atras t— ®

Figura 7 - 21.
Indicadores de “estado de visualizacion” de Cascada.

(1) espectro activo

(2) velocidad de espectro anterior, tiempo o numero de obtencion de
datos

@ velocidad de espectro posterior, tiempo o nimero de obtencion de
datos

@ indica el nimero y el espaciado de espectros

En la parte inferior del grafico de cascada, el area “estado de visualizacion” indica el
espectro activo y ofrece informacion sobre como aparecen los espectros en el grafico de
cascada. Sise han extraido mas de sesenta espectros, las marcas a lo largo de la linea

indican qué espectros se han seleccionado para la visualizacion (consulte la explicacién
de N.° espectros anterior).

Movimiento del cursor
En el grafico de cascada visualizado:

Secuencia de botones shift (cero / flecha arriba) y botones de flecha arriba
abajo a través de los espectros visualizados. El espectro “activo” aparece de
color verde. La posicidn cero de los ejes X e Y se mueve para corresponderse
con el espectro activo.

Los botones de flecha izquierda y derecha mueven el cursor en el espectro

activo.

> Sugerencia: pulse la tecla “P” (tecla 7 PQRS) para que el cursor
vaya rapidamente al siguiente pico a la derecha.

> Sifuera necesario, pulse el boton Atras para volver a la pantalla
RUCD - Configuracion de cascada para cambiar las opciones de
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analisis de la cascada y extraer nuevos datos de espectros para la
visualizacion de la cascada.

Zoom de eje Z: (no aplicable para las cascadas con todos los espectros extraidos): si la
opcion N.° espectros del men( Configuracion de desplazamiento de cascada esta
establecido en un nimero inferior al nimero de espectros extraidos.

e Mantenga pulsado el boton de mayusculas (O/flecha arriba) y pulse la tecla “+-”
para efectuar un zoom de eje Z alrededor de la posicion del cursor. La cascada se
redirige al hacer zoom sobre el trazo activo y el Area de estado de visualizacion se
actualiza para indicar el nimero y posicion de espectros mostrados. Repita el

procedimiento para continuar acercando el zoom y, después de llegar al Gltimo
nivel de ampliacion, alejar el zoom.

> Cuantos menos espectros se muestren, mas niveles de zoom
habra disponibles.

Si el cursor pasa el Gltimo espectro en una pantalla con zoom, el eje Z se amplia para
mostrar el proximo conjunto de trazos en el mismo nivel de zoom.

RUCD - Cascada 1l 14:50 || RUCD - Cascada 1l 14:50 || RUCD - Cascada 11450
0 0 0

204 204 204

w w ll w

=] - = s ] " o

% % %

=] . — = || Lo o = L™ ——

=11 L =g N E 4l .

| e | | Fvovsmmami| N
i] Hz SO0 i] Hz SO0 i] Hz SO0

0.001— ! : 114.4seg || 0.001 p———— 14.4seg||0.001 H—+— 14.4seg

Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t Ayuda | Editar |Guardar| Atras t

Figura 7 - 22.
Ejemplo de zoom de Eje Z con N.° de espectros establecido en 5.
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Visualizacion del grafico Espectrograma

Con fines de analisis, el usuario especifica las opciones de configuracién sobre como

procesar y visualizar mejor los datos grabados para cada formato de visualizacion, antes
de la visualizacion de los datos.

Configuracion del grafico Espectrograma

e Enelmend RUCD - Seleccionar visualizacion, resalte el icono Espectrograma
mediante los botones de flecha y pulse un botdn de introduccion. Aparece la
pantalla RUCD - Configuracion de espectrograma.

RUCD - Espcirg. Conf.  fl]14:51

Canales: CH1O [a]
Tnic.Spd(RPM): ST =
Detener Spd ... 200
Espaciado: A RPM
Interv. dev... 10

Interv. de tp... MA

Mostr. unid.: Vel (mmy/s)

Deteccion: RMS
Lin=as: 1600
Eje X: Hz T
Frec. Rango ... 500.00 El

Use la flecha hadia la izguierda o Disparar
para guardar la s=leccidn.

lica lac tarlac Ada Flarha arribaf/ahain marea

Ayuda Pantalla| Atras

Figura 7 - 23.
Pantalla Configuracion de espectrograma.

Los valores de un grafico de espectrograma son idénticos que para un grafico de
cascada. Consulte la seccion Visualizacion de grafico de cascada para obtener
detalles sobre la configuracion del grafico de espectrograma.

Visualizacion del grafico Espectrograma

e Después de configurar las opciones de Configuracion de espectrograma, pulse el
boton Visualizar para procesar los datos de espectros y mostrar el ment
Configuracion de visualizacion de espectrograma.

» Cuanto mayor sea el archivo .wav de datos obtenidos, mayor sera
el tiempo de proceso necesario.

Espcirg. Mostrar config. i
Log
Eie Z: RPM
En blanco: 1%

Figura 7 - 24.
Menu Configuracion de visualizacion de espectrograma.
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RUCD -

Las opciones del ment Configuracion de visualizacion de espectrograma permiten
optimizar la visualizacidn, ajustando los valores que controlan como aparecen los
espectros procesados en el grafico de espectrograma. Después de mostrar el grafico de
espectrograma, estos valores pueden volver a ajustarse, sin volver a procesar los

espectros, mediante el boton Editar del grafico.

Aparecen las opciones siguientes:

Eje Y: (Lineal o Logaritmico): especifica la escala del eje Y del grafico.

Eje Z: (RPM, Indicacion de hora o Espaciado uniforme): indica como espaciar los

espectros del grafico de espectrograma:

RPM: los espectros se espacian por incrementos de velocidad.

Indicacion de hora: los espectros se espacian por tiempo (segundos).

Espaciado uniforme: los espectros se espacian uniformemente desde la
primera captura hasta la Gltima.

Especirograma f14:52 || RUCD - Especirograma f[14:53 || RUCD - Especirograma 1l 14:54

O BN 50.5mm/sRus |0 IR

917RPM 0.0000Hz O, sRMS 917RPM 0.0000Hz O, sRMS

1 [ | 1 [ I 500

50.5mm/sRMS

917RPM 0.0000Hz O, sRMS

' e | 500

OB BN 50.5mm/sRMS

Ayuda

T

Editar |Guardar| Atras Ayuda | Editar |Guardar| Atras

T

Ayuda

T

Editar |Guardar| Atras

Figura 7 - 25.

Ejemplo de Eje Z uniforme, Tiempo y Espaciado RPM (de izquierda a derecha).
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Supresion: (0% - 25%): suprime un porcentaje indicado del nivel inferior de ruido de
cada espectro. Ayuda a resaltar la presencia de drdenes de la maguina o frecuencias
estructurales.

RUCD - Espectrograma ll]14:54 || RUCD - Especirograma ¥l 14:55

917RPM 0.0000Hz O, sRMS 917RPM 0.0000Hz O, sRMS

Ayuda | Editar |Guardar| Atras Ayuda | Editar |Guardar| Atras

Figura 7 - 26.
Ejemplo de configuracion de Supresion: 0% y 1% (de izquierda a derecha).

e Después de configurar las opciones de Configuracion de visualizacion de
espectrograma, pulse el botdn Mostrar para que aparezca el grafico de

espectrograma.
RUCD - Espectrograma fi|14:54
©) __AA1TRPM 0.0000Hz Oy sk,
14.4 \_
®
]
—
@g ©
® oo P Hz ! |_500
0NN BNl 50.5mm/sRMS
Ayuda | Editar |Guardar Atré5\l
~ ®

Figura 7 - 27.
Ejemplo de gréfico de espectrograma.

velocidad en que se capturd el espectro activo

Cursor

frecuencia y magnitud en la posicion del cursor en un espectro activo
espectrograma: area de estado de visualizacion

OICIION0;

permite que se muestre instantaneamente un grafico de cascada con la misma configuracion
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Area de “estado de visualizacion” de espectrograma

P . )-
E_._: B 50.5mm/sRMS

® / Ayuda | Editar |Guardar|{ Atras t

Figura 7 - 28.
Indicadores de “estado de visualizacion” de espectrograma.

amplitud mas baja e indicacion de color asociado

color (indicador de amplitud) en la posicion del cursor en el trazo activo
amplitud mas alta e indicacion de color asociado

@ICIO;

En la parte inferior del grafico de espectrograma, el area “estado de visualizacion” indica
la escala de color del grafico desde la amplitud mas baja a la mas alta, y el color
(indicador de amplitud) para la posicion del cursos en el trazo activo.

Movimiento del cursor
En el grafico de espectrograma visualizado:
Con los botones de flecha arriba y abajo se pasa por los espectros visualizados.

Los botones de flecha izquierda y derecha mueven el cursor en el espectro
activo.

> Sugerencia: pulse la tecla “P” (tecla 7 PQRS) para que el cursor
vaya rapidamente al pico mas alto a la derecha.

» Sifuera necesario, pulse el boton Atras para volver a la pantalla
RUCD - Configuracion de espectrograma para cambiar las
opciones de analisis del espectrograma y extraer nuevos datos de
espectros para la visualizacion de la cascada.

Como guardar datos RUCD

Como guardar, revisar y eliminar mediciones

Los procedimientos requeridos para guardar configuraciones de mediciones, guardar
resultados de mediciones, ver mediciones almacenadas y eliminar mediciones
almacenadas son similares entre modulos. Referirse a la seccion del capitulo 4 El
modulo Analizador en COmo guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del
Analizador para mas informacion en estos procedimientos.
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Modulo de funcion de respuesta de frecuencia

Descripcion general

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

El modulo Microlog FRF permite al usuario determinar las frecuencias naturales de una
magquina o una estructura de una manera mas sofisticada que el modulo de prueba
Bump. En lugar de detectar simplemente las frecuencias cuando ocurren resonancias,
captura la informacion acerca de la funcion de respuesta de frecuencia de la estructura
que se esta evaluando. Los datos de FRF se pueden usar junto con un paquete de
analisis de modales para modelar la manera en que la estructura reaccionara ante las
fuerzas que se le apliquen.

El modulo FRF también se puede utilizar para recoger informacion sobre como se
mueve la maguina cuando esta en funcionamiento. Esta informacion se puede usar
junto con el software de andlisis de forma de desvio de funcionamiento (ODS).

El modulo FRF incluye caracteristicas para facilidad de uso, entre ellas:

e Seleccion simple de tipo de medicion de una lista de opciones predefinidas (por
ejemplo, movilidad, rigidez, masa aparente, etc.).

e Trazo de FRF en color verde o rojo para mostrar coherencia alta o baja.

e Configuracion de parametros automaticos opcional para rangos de entrada,
numero de lineas y visualizacion por ventanas.

e Compatibilidad con el software de analisis ODS.

Informacion adicional basica

Ley de Newton y masa aparente

La ley de Newton enuncia que la fuerza es igual a la masa x aceleracion ; es decir:
e F=ma

Dispuesto de forma diferente, podemos decir que:

e m=Fla

Las unidades utilizadas son N/m/s2. Definicion de un Newton:

e N=kgxm/s®
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Podemos ver que:

o N/m/s®=kg

Como configurar mediciones FRF

Descripcion general

Para configurar una medicién FRF, primero se configura el aparato de prueba, luego se
configuran los parametros del médulo FRF.

Figura 8 - 1.
Ejemplo de configuracion de medicion de FRF.

(1) Acelerémetro conectado a CH 1.

(2) Parte sometida a prueba

@ Martillo con ajuste modal calzado con punta correcta. Conectado a CHR (CH 4)
@ Apoyo de espuma para permitir libre movimiento

Configuracion del aparato de prueba

Para configurar el equipo para una prueba FRF, necesita un acelerometro, un martillo
(nimero de pieza CMAC5056-GXHK-1 6 CMAC5057-GXHK-2), el objeto cuya medicion
FRF esta recopilando y un soporte para el objeto que permita el movimiento libre
cuando el objeto se golpee con el martillo (como un soporte de goma espuma).
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Para configurar el aparato de prueba FRF:
e Coloque la punta correcta en un martillo con ajuste modal. (El martillo se usa para
crear la fuerza que se medira con el FRF).
» Use una punta mas dura para mediciones de alta frecuencia y una
punta mas blanda para mediciones de baja frecuencia.

e Conecte el martillo con ajuste modal a la entrada Canal R (CH 4) de Microlog.

e Sostenga la parte que se esta sometiendo a prueba para permitir libre movimiento
(por ejemplo, en un apoyo de espuma como se muestra en la figura).

e Seleccione un acelerometro de la masa correcta y conéctelo al Canal 1 de Microlog.
(El acelerdmetro se usa para medir la respuesta a la entrada del martillo del FRF).
» La masa del acelerdmetro debe ser baja en relacion con la pieza
de prueba, que es menor al 10%.

Conecte el acelerometro a uno de los lados del objeto que desea medir.

Configuracion del modulo FRF

Algunos parametros vienen establecidos de fabrica para facilitar el proceso de
configuracion. Los parametros de medicion preconfigurados son:

e Retardo anterior al disparador: definido en 10% de la longitud del bloque
e Nivel del disparador: definido en 10% del rango de entrada
Todas las demés configuraciones se realizan dentro del Médulo FRF.

e En la pantalla principal, resalte el icono FRF mediante las teclas de flecha y pulse
un botodn Intro. Se mostrara el men( FRF.

Modal - ODS-1kHz

1kHz
N K
Muavo Revisar

Configuracidn: medir con nusvos ajustes
Recordar: medir con ajustes guardados
Revisar datos: revisar mediciones guardadas

Ayuda pnfigurac] Iniciar | Atras

Figura 8 - 2.
Pantalla Men( FRF.
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Las opciones del mend FRF son:

Recordar: Recuerda la pantalla de configuracion de la ultima medicion de FRF que fue
tomada (ya sea guardada o no).

Modal: 1kHz - Inicia una configuracion de medicion que se puede usar junto con un
software de analisis de modales para modelar la manera en que la estructura
reaccionara ante las fuerzas que se le apliquen.

0DS: 1kHz - Inicia una configuracion de medicion que captura informacion acerca de
cémo una maquina se mueve cuando esta en funcionamiento. Esta informacion se
puede usar junto con el software de andlisis de forma de desvio de funcionamiento
(0DS).

Nuevo: Brinda cualquier otra forma de configurar una nueva medicion de FRF "definida
por el usuario”.

Revisar: Inicia la pantalla de FRF- Cargar configuracion que le permite a usted
previsualizar mediciones de FRF de datos guardados previamente o configuraciones de
mediciones de FRF guardadas previamente.

Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla FRF incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.

Configuracion: Muestra la pantalla de mediciones para el tipo de medicion resaltada
(esto quiere decir, Recordar, Modal — 1kHz, ODS - 1kHz, o Nuevo).

Iniciar: el FRF obtiene datos con la configuracion de los iconos resaltados establecida.
Atras: Vuelve al Menu principal del Microlog.

e Desde el meni FRF, resalte el icono Nuevo y seleccione el boton Configuracion.
Aparece la pantalla Configuracion de la mediciéon nueva FRF.
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Nuevo rios:05

CH1O -
Modo de obt... Martillo
Sensar: CMSS-2100

Rango de res... Auto.
Unidades de ... M
Sens. mart. (... 2.00
H. Alimentaci... Activado
Gama de mar... Auto.
Meadicidn: Mavilidad

-~

Linidades ma... mmi/san. /N

Tiempo de obtencion: 0.400s2g

s=l=ccidn,
Uz |a flecha hacia |a izguisrda o Disparar
para guardar la seleccidn.

Ayuda |Guardar] Iniciar | Atras

Figura 8 - 3.
La pantalla de configuracion de la nueva Medicion FRF (Vista expandida).
Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla son los siguientes:
Ayuda: accede a la ayuda contextual de Microlog.

Guardar: guarda la configuracion actual. Especifique un nombre de archivo para
identificar la configuracion de medicion.

Iniciar: obtiene datos de FRF con la configuracion establecida.

Atras: regresa al menu FRF.

Campos de configuracion de analisis FRF
e Introduzca la informacion de configuracion pertinente en los campos siguientes:

Canales de respuesta: (CH1 (Force = CH4), CH2 (Force = CH1), CH1 & CH2 (Force =
CH4), 0 CH1 & CH2 & CH3 (Force = CH4) CH1, CH2 (Force = CH1), CH1y CH2 o
CH1 y CH2 y CH3) Especifique los canales de entrada para la medicion de FRF.

Método de Adquisicion: Configure el Martillo para la obtencion de FRF y el analisis de
modales, o configure Continua para el analisis de forma de desvio de funcionamiento
(0DS).
> Siesta realizando el analisis ODS, consulte las instrucciones que
acompanan a su software ODS para informacion adicional sobre
la configuracion de Microlog requerida para dicha aplicacion.

Sensor: seleccione el sensor preconfigurado apropiado desde la pantalla de
configuracion de la lista de sensores de contexto. Tenga en cuenta que las opciones y
las unidades de ingenieria disponibles dependen del tipo de sensor que se especifica.
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> La opcidn de sensor Variable le permite configurar el sensor que
no esta en la lista de sensores.

Unidades de Sensor: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el
campo Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, seleccione las unidades de
medicion que se utilizar para el tipo de sensor que se utiliza. Las opciones incluyen g,
in/s y mil.

Sensibilidad: (no es editable si se selecciona un sensor preconfigurado en el campo
Sensor). Cuando el sensor Variable se selecciona, utilice el teclado alfanumérico para
ingresar la sensibilidad del transductor en mili voltios (mv) por Unidad de Ingenieria (EU).

Alimentacion ICP: Encendido o Apagado (no es editable si se selecciona un sensor
preconfigurado en el campo Sensor). Cuando se selecciona el sensor Variable,
seleccione si apaga la alimentacion ICP o si la enciende para el Sensor.

Rango de respuesta: Configura el rango de entrada del sensor de respuesta
manualmente en el rango fijo seleccionado, o para que se configure automaticamente.

> Siel Rango de martillo o el Rango de respuesta se configura en
Automatico, se le solicitara al usuario que realice tres golpes de
prueba para establecer el rango a usar.

Unidades de martillo: Configure en N para sistema métrico, o Ibf para unidades del
sistema imperial.

» Esta configuracion no restringe las opciones de Unidades medic.;
por ejemplo, si las Unidades de martillo son Ibf, alin se puede
medir la movilidad en mm/seg/N, si se desea.

Sens. M: Introduzca la sensibilidad del martillo en mV/N o mV/lbf.

H. Alimentacion de ICP (Encendido o Apagado): seleccione para encender o apagar
IPC para el martillo.

Rango de martillo: Configura el rango de entrada de martillo manualmente en el rango
fijo seleccionado, o para que se configure automaticamente.

Medicion: Configura el tipo de presentacion de FRF. Los tipos de presentacion de
mediciones disponibles son Movilidad, Masa aparente, Aceleracion, Impedancia,
Rigidez y Cumplimiento.

Unidades medic.: Las unidades de medicién cambian para mantener correspondencia
con el tipo de presentacion de mediciones que se ha elegido, pero se pueden configurar
en unidades métricas o imperiales para la lista.

Eje Y: Configura el eje Y en escala lineal, logaritmica o de decibelios.

Rango frec.: Configura el rango de frecuencia para la prueba. El cuadro de informacion
de Tiempo de obtencion cambiara de acuerdo con esto.

NUm de lineas: Configura el nimero de lineas de resolucion para FFT. El cuadro de
informacion de Tiempo de obtencion cambiara de acuerdo con esto.

» Cuando se configura en Automatico, el modulo FRF
automaticamente elegira el nimero de lineas luego de los tres
golpes de prueba. Esto utiliza una ventana Uniforme si es posible
y automaticamente incrementa las lineas de resolucion para
acomodar el tiempo de deterioro. Si esto no se puede lograr,
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entonces automaticamente se seleccionara Fuerza / Exponencial.
Esta funcion se optimiza para funcionar con rangos de frecuencia
entre 200Hz y 4kHz. Si se selecciona Automatico en un rango de
frecuencia fuera de esta banda, el algoritmo intentara
seleccionarlo automaticamente, pero no obtendra buenos
resultados.

Visualiz. x ventanas: Configura el tipo de ventana FFT en Uniforme o
Fuerza/Exponencial.

Num de promedios: Configura el nimero de medias de FFT.

Aceptar/Rechazar: Cuando realice una prueba de martillo, configure Aceptar/Rechazar
para mostrar en forma Manual un trazo de tiempo dual y darle al usuario el control de
aceptar o rechazar. Si lo configura en Automatico, los datos sobrecargados y los
impactos dobles se rechazaran automaticamente.

Invertir fase: Aplica un desplazamiento de fase de 1800 a los datos medidos. Se utiliza
cuando el acelerémetro o el martillo necesitan invertirse en una posicion de medicion.

Guardar en: (Interno o tarjeta) Especifique el medio en el que grabara, en el disco
interno de Microlog o en la tarjeta de memoria SD insertada.

Posicion Autoincr: funciona con el software de analisis modal, si este parametro esta
establecido en Encendido, aparece un campo de Comenzar indice adicional y lo induce
al nimero de comienzo del indice. Por ejemplo, si Comenzar indice esta establecido en
1, el archivo FRF se guarda como 0001 por defecto, y el proximo archivo guardado se
duarda como 0002 y asi sucesivamente.

e Tras la configuracion de los campos de FRF, puede pulsar el botén Guardar para
asignar un nombre y almacenar esos parametros para recordarlos y utilizarlos en
el futuro.

Grabacion de la medicion

Una vez que la medicion esté configurada y los transductores se conecten
correctamente, el siguiente paso sera comenzar a recopilar datos para el FRF.

Para recopilar datos FRF:
e Enla pantalla Configuracion, presione el boton Iniciar.

Si tiene Rango de martillo, Rango de respuesta o Namero de lineas configurados en
automatico, aparecera un mensaje que le indicara que se le pedira que realice tres
golpes de prueba. Los resultados de estos golpes se usan para determinar
automaticamente la mejor configuracion para las opciones asociadas.
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FRF

CH1O -
Modo de obt... Martillo
Sensar: CMSS-2100

Rango de res... Auto.
Unidades de ... M
Sens. mart. (... 2.00
H. Alimentaci... Activado
Gama de mar... Auto.
Meadicidn: Mavilidad

-~

Linidades ma... mmi/san. /N

Introduzca tres golpes de martillo para
configuracion automatica de parametros

Figura 8 - 4.

Mensaje de configuracion automatica de los parametros.

e Presione Aceptar para ingresar al modo Obtencion de datos del modulo FRF.

Time Chd (Hami0.00000s -0.042M

1.0
=
-1.0
0 5 0.640
Time Chi 0.00000s -0.001g
2.0
EI 1 I T I T
-z.ua
0 5 0,640

0 de 3 golpes tomados: esperando pri
galpe...

%ﬂyudaé atras |1

Figura 8 - 5.

FRF - Modo Obtencidn de datos - Conteo de golpes de la configuracion automatica de los parametros.

@ conteo del nimero de golpes
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e Siseleindico que realice una configuracion automatica de los parametros, golpee
el objeto que esta probando con el martillo del lado opuesto a donde esta colocado
el acelerometro. Cuando golpee el objeto, intente asegurarse de dar un solo golpe
limpio y de que el martillo golpee directamente opuesto a donde esta ubicado el
acelerdmetro en el objeto. Si esto se realiza correctamente, Microlog registra el

golpe y aumenta el nimero de golpes del conteo que aparece en la parte inferior
de la pantalla.

e Realice los tres golpes con el martillo. Cuando finalice, aparecera un cuadro de
mensaje que mostrara los valores calculados para la configuracion aplicable.

Time Chd (HamnD.00000s 0.215M

1.0

=

-1.0
0 s 0.640

Time Chl 0.00000s 0.023g

Yalores de pardmetros autom, calculados,

Rango de entrada de martillo = 1000M
Rango de entrada de respuesta = S00m)s2
Mdm de lineas = 6400,

Figura 8 - 6.
Resultados de la configuracion automatica de los parametros.

Luego de que se complete la configuracion automatica de parametros, usted estara listo
para comenzar a capturar los datos FRF.
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Time Chd (Hami0.00000s -0.191M

1.0
= T
-1.0
] 5 0.400
Time Chl 0.00000= -0.003g
1.03
o h“‘—"T T T T T T
-l.Dé‘
] 5 0.400
1 de 3 golpes komados: esperando pris
golpe. ..
éﬁwudaé Atras t

Figura 8 - 7.
Ejemplo del modo Obtencion de datos.

Los datos se recopilan de la misma forma cuando se configuran los parametros
automaticos, se golpea el martillo contra el objeto del lado opuesto al acelerometro. El
cuadro de texto en la parte inferior de la pantalla indica cuantos golpes debe hacer, de
acuerdo con la configuracion Nim de promedios de FRF - Configuracion.

Los indicadores LED de Microlog proporcionan informacion sobre los golpes de martillo:

e EILED rojo de Microlog indica un error (por ejemplo, superacion del intervalo de
entrada) durante la obtencion de datos.

e ElLED ambar indica que Microlog esta iniciando la medicion.

e EILED verde indica que Microlog esta obteniendo datos (en el modo Martillo, esta
esperando un golpe).

Si se configuro la opcion Aceptar/Rechazar de FRF - Configuracion como Automatico,
cada vez que el martillo golpee y se recopile la informacion, Microlog determinara
automaticamente si los datos son correctos. Caso contrario, aparecera un mensaje con
detalles de por qué se rechazo el golpe.

Si se configurd Aceptar/Rechazar como Manual, usted vera el martillo y formas de
onda del martillo para el martillo y el acelerometro, y luego se le preguntara si desea
Aceptar / Rechazar.
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Time Chd (Hami0.00000s -0.191M
1.0

= T

-1.0
0 s 0.400

_TimeChl  0.00000s -0.003g
1.03

Figura 8 - 8.
Verificar datos obtenidos.

e Revise los datos de FRF y Acepte o Rechace el golpe.

Cuando se hayan tomado todas las medias, la pantalla Obtencion de datos se
actualizara para mostrar la magnitud FRF / trazos de la fase. El cuadro de texto en la
parte inferior de la pantalla indica cuantos golpes se realizaron.

FRF Mag Chil 0.0Hz OMfg
40 oo
L
=
Q.04
o " T T He T T fdooo
FRF Phase Chl 0.0Hz 0°
13
-18
Q Hz 1000
3 golpes tomados
Arribalabajo: Zoom Y (Finaliza ajuste aukam,
para max. ) n
7 Buscar pico, 4 Cursor armadnica, +-1 Zoom
ayudai| Reobt. [Guardar| Atras |1

Figura 8 - 9.
Pantalla Obtencion de datos — FRF Final.
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La pantalla FRF - Obtencion de datos muestra la frecuencia, la magnitud, la fase y el
factor Q (donde corresponda) en la posicion del cursor. La medicién FRF se puede ver
en la parte superior de la pantalla y en la fase en la parte inferior. También se muestra
en la parte superior la coherencia de la medicion, representada por el color del trazo
FRF. La buena coherencia muestra el trazo en verde. FRF se presenta en color rojo
cuando la coherencia es mejor al 80%.

Calibracion de campos

Descripcion general

Puede verificar la calibracion e integridad de los datos llevando a cabo una prueba en
una masa conocida, por ejemplo, una calibracion de peso o una barra de acero de un
valor medido.

Use un peso de calibracion de 1 kg o cualquier otra masa conocida.

Configuracion de calibracion de campos

Figura 8 - 10.
Ejemplo de configuracion de calibracion de campos.

e Cologue la punta correcta en un martillo con ajuste modal.
e Conecte el martillo a CH R (CH 4).
e Seleccione un acelerometro de la masa correcta y conéctelo a CH 1.

e Coloque el acelerometro en la masa.

» La masa se puede sostener con la mano. No es necesario el uso
de espuma o de una estructura de apoyo.
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Campos de configuracion para calibracion

e Acceda a la pantalla FRF - Configuracion siguiendo las instrucciones del titulo

Configuracion del médulo FRF, que aparece mas arriba en este capitulo.

¢ Configure Medicidn en Masa aparente.

e Configure Unidades medic. en N/m/s2.

> Microlog debe mostrar 1kg (u otra masa elegida) mas el peso del
acelerometro:

» M = masa calibrada + masa del acelerometro (por ejemplo, 1 kg +
10.5 g = 1,0105 kg).

Almacenamiento de datos de FRF

Como guardar, revisar y eliminar mediciones

Los procedimientos requeridos para guardar configuraciones de mediciones, guardar
resultados de mediciones, ver mediciones almacenadas y eliminar mediciones
almacenadas son similares entre modulos. Referirse a la seccion del capitulo 4 El
modulo Analizador en COmo guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del
Analizador para mas informacion en estos procedimientos.
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9
Modulo Comprobacion de conformidad

Descripcion general

El modulo Comprobacion de conformidad de Microlog GX lo utilizan profesionales que
desean verificar los niveles de vibracion antes y después de la revision, a fin de
establecer la conformidad o no de la maquinaria de acuerdo con ISO, ANSI, APl o
cualguier otra normativa, incluidos parametros establecidos por el propio usuario.
Ejemplos de uso:

e Un taller de rebobinado de motor verifica los motores antes y después de la
revision para comprobar y documentar las mejoras en el nivel de las vibraciones y
su conformidad con una determinada norma.

e Un fabricante verifica el nivel de las vibraciones de magquinaria recién fabricada o de
sus componentes antes de su distribucion, segin una norma determinada.

e Un departamento de mantenimiento verifica los niveles de las vibraciones en
equipos recién montados, o efectla comprobaciones antes y después de la
reparacion de equipos.

Asimismo, la comprobacion de la conformidad de Microlog GX proporciona un historial
de auditorias documentadas sobre los niveles de vibracion de la maquinaria, por
ejemplo para comparar los niveles registrados en el momento de entregar los equipos y
una vez recibidos.

Microlog GX se ha concebido para los siguientes profesionales:
e Ingenieros de instalaciones

e  Mecanicos

e Ingenieros para la puesta en servicio

e Ingenieros de mantenimiento

e Operarios

e Ingenieros supervisores

e Personal de mantenimiento

e Especialistas en ruido y vibraciones

La configuracion de las pruebas de conformidad se especifican en archivos de plantillas
de pruebas que se transfieren a los dispositivos de Microlog GX. El representante de
ventas local de SKF proporcionara una amplia gama de plantillas de pruebas
preconfiguradas. Con estas plantillas se mide la vibracion de la maquinaria conforme a
unas normas internacionales homologadas, por ejemplo I1SO, ANSI o API. Cada plantilla
establece unas mediciones del nivel de las vibraciones para una determinada
clasificacion de la magquinaria, asi como los parametros de medicion respecto a los
cuales se deben comparar.
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Estas plantillas pueden aplicarse con los valores de medicion estandar o utilizar un
equipo host con el programa Configuracion de comprobacion de conformidad (CCC)
para modificar la configuracion de la plantilla y adecuarla con mayor exactitud a los
informes de conformidad de los niveles de vibracion de la maquinaria. Asimismo, el
programa CCC es valido para generar plantillas de prueba personalizadas que se
adecuen a los requisitos de los informes de conformidad de la maquinaria.

Transferencias de las plantillas de pruebas a Microlog GX

Las plantillas de pruebas que siguen la normativa internacional homologada en cuanto
a los estandares de vibracion se suministran como archivos en un CD. También se
pueden obtener por Internet y almacenarlas en la carpeta correspondiente del disco
duro del equipo host. Las plantillas de pruebas personalizadas se almacenan también
como archivos en la unidad de disco duro. Los archivos de plantillas de pruebas
presentan un nombre de archivo descriptivo y la extension .ccs. Para poder utilizarlos
en las pruebas de conformidad, dichos archivos se deben transferir del equipo host a
Microlog GX.

Para transferir las plantillas de pruebas a Microlog GX:

» Las instrucciones que se proporcionan a continuacion dan por
sentado que se ha instalado Microsoft ActiveSync, los
controladores de ActiveSync para GX y que esta conectado a
Microlog GX mediante el equipo host. Para obtener mas detalles,
consulte la seccion Comunicaciones Microsoft® ActiveSync, en el
Capitulo 1 — Introduccion al sistema Microlog serie GX de SKF.

e (Con el cable apropiado, conecte el Microlog GX en el puerto USB de su ordenador.
El ActiveSync detectara automaticamente la conexion y la ventana del Microsoft
ActiveSync mostrara un mensaje de Conectado - Sincronizado.

@ Microsoft ActiveSync

File WView Tools Help

Connected
Synchronized

Sync | Details | Explore  Options

Information Type

Status

o

Figura 9 - 1.
Mensaje de sincronizacion o conexion de ActiveSync.

Una vez establecida la conexion ActiveSync entre el equipo host y Microlog GX, Microlog
GX aparece como dispositivo movil en Windows Explorer®.
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Transferencias de las plantillas de pruebas a Microlog GX

= rj My Computer
% Hard Disk (C:)
[} Control Panel

= Q Mobile Dewvé
] ApplicaﬁM
B [ Internal Disk

) ~6x
) Analyser
23 Balance
Bl [ ConfCheck
{3 Custom Templates
) saved
[53) Standard Templates
) FRF
) rRucd
T System
.ﬂ Test
I3 Upgrades
[ My Documents

=10/
File Edit View Favorites Tools Help | -ﬂ'
@ Back - \_) = Lﬁ /-__-\J Search [1_ Folders | ' =S

Address qul \Internal Disk\ConfCheck\Custom Templates j Go
Folders ¥ | Name = I Size I Type I Modified

@ Begiion = CustomTempIates.bmp 3.05€B bmp Image 9_-':23;:2008 7:56:42...
&D My Documents — Small Motor 1.ccs 522KB CCS File Q232008 7:56:44...

Test OperatorID.ccs

\@

B

|

4

243 bytes CCSFile

3/25/2008 3:04:24...

|3 object(s) |

m Mabile Device

Figura 9 - 2.
Explorador de Windows® mostrando los directorios de Microlog GX.

@ Microlog GX aparece como ‘Dispositivo movil

Los archivos se pueden copiar del equipo host a la unidad de disco interno de la serie
GX mediante las funciones estandar de copiar y pegar del Explorador de Windows.

e Enel Explorador de Windows®, copie los archivos de plantillas de pruebas que

necesite del equipo host y péguelos en la carpeta Dispositivo movil/Disco
interno/Comprobacion de conformidad/Plantillas estandar del dispositivo de la
serie GX. Copie los archivos de plantillas de pruebas personalizadas creadas con el
programa CC en la carpeta Plantillas personalizadas.

En Microlog GX, las subcarpetas de la carpeta Dispositivo movil/Disco
interno/Comprobacion de conformidad aparecen en pantalla como iconos. Este
método de organizacion permite seleccionar facilmente la plantilla de pruebas
pertinente para efectuar la prueba de conformidad con Microlog GX. Tenga en cuenta
gue los iconos personalizados pueden asociarse con las carpetas de plantillas del nivel
superior:

Cree un mapa de bits de 48x48 pixeles (formato BMP de Windows®) que
contenga el icono deseado.

Guarde el mapa de bits como ‘Largelcon.bmp’ en la PC host.

Copie el archivo ‘Largelcon.bmp’ en la carpeta de plantillas del nivel superior (por
ejemplo, en Dispositivo movil/Disco interno/Comprobacion de
conformidad/Plantillas estandar).
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Custom Standard

Utilice las teclas de flecha para seleccionar la
funcicn necesaria v luego, pulse la tecla
“Disparar” para continuar.

Ayuda Afras

Figura 9 - 3.
Pantalla de seleccion de plantilla de Microlog GX.

Configuracion o personalizacion de las plantillas de pruebas de
conformidad

Si procede, utilice un equipo host con el software Configuracion de comprobacion de
conformidad (CC) para modificar los parametros de las plantillas de pruebas
preconfiguradas, a fin de aplicar mejor las pruebas de conformidad de vibracion de la
magquinaria. Asimismo, el programa CCC es valido para generar plantillas de prueba
personalizadas que se adecuen a los requisitos de los informes de conformidad de la
maguinaria.

» Parainstalar la aplicacion Generador de configuracion de
comprobacion de conformidad, simplemente ejecute el archivo
instalador (por ejemplo, ‘ConfCheck SetupGenerator
v1.20RC6_SKF.msi’) y siga las instrucciones en pantalla.
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Para configurar una plantilla de pruebas personalizada:

e Inicie la aplicacion de configuracién CC desde el mend Inicio de Windows®.

&% Template Generator (v1.20) |:_||E”z|

Figura 9 - 4.
Pantalla inicial del programa Configuracion de comprobacion de conformidad.

e Desde las opciones del men( Archivo o los botones de la barra de herramientas,
abra una plantilla de pruebas para modificarla o para crear una nueva.

e En el menl Archivo, seleccione Nuevo o, en el boton de la barra de herramientas,
haga clic en Nuevo (Ctrl+N) para abrir una plantilla de pruebas nueva. En los
parametros de configuracion de la nueva plantilla aparecen una serie de fichas.

& <Mew Setup>

Machine Picture I FFT Contral I Grade Labels I Grade Bands I Grade Boundaries I

Transducer |Lot3tions I dB Reference I Measurement Contral i

Measurement Units : IA::cel (@ LI
Sensitivity : 100 mV /g
IcP™ &~ on O Off

Triax Sensor ; [~

Figura 9 - 5.
Fichas para configurar las plantillas de pruebas de Comprobacion de conformidad.

Resumen de las fichas

Medicion (Measurement): establece los valores de la ubicacion y el tipo de sensor de la
medicion de vibraciones.

Imagen de la maquina: muestra en pantalla una imagen o grafico de la maquina de
prueba con los lugares donde se colocan los sensores.
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Control de FFT: permite que se cambien los parametros de FFT.

Etiquetas de grados: indica la cantidad de grados de prueba (alarmas) y las etiquetas
de cada una de ellas.

Bandas de grados (Grade Bands): especifica la cantidad de mediciones de prueba
(bandas) de cada ubicacion de sensor, define los tipos de mediciones especificados v el
intervalo de frecuencia de las mediciones.

Limites de grados: especifica los parametros de los niveles de grados (niveles de
alarma) de cada grado de prueba en la ubicacién de la medicion.

Ficha Medicion (Measurement)

Los parametros de esta ficha especifican el tipo del sensor de vibracion que se utiliza, la
cantidad de ubicaciones de medicién de la prueba, asi como la orientacion u
orientaciones de colocacion de los sensores en cada ubicacion de medicion. El tipo de
sensor que se especifica (aceleracion, velocidad, desplazamiento, etc.) determina la clase
de espectro de TFR que se obtiene (aceleracion, velocidad, desplazamiento, etc.).

Subficha “Medicion - Transductor”

=New Setup> [ZJ @l El

Measurement lMachinE Picture ] FFT Contral ] Grade Labels l Grade Bands | Grade Boundaries l

Transducer chu:ations I dB Reference I Measurement Contral ]

Measurement Units : ]Disp {m) LJ
Sensitivity : 100 mV f pm
TR " On {+ Off

Figura 9 - 6.
Ficha Medicion — Configuracion del transductor.

Unidades de medicion: en la lista desplegable, seleccione las unidades de medicion
deseadas. Cualquier unidad de medicién derivada (integrada) puede ser usada para
especificar las bandas de medicidn individuales.

Sensibilidad: Use el teclado alfanumérico para introducir la sensibilidad del transductor
en milivoltios (mV) por Unidad de Ingenieria (EU).

ICP™. Especifigue si la potencia ICP debe aplicarse al transductor (Enc) o no (Apag). Al
seleccionar las unidades de medicion de la lista desplegable, la potencia ICP normal del
transductor se deduce y aplica. Este comportamiento predeterminado debe ser
suprimido, si se requiere.

Sensor Triax: Marque esta casilla si se utilizara un sensor triaxial. Al marcar esta casilla,
pueden introducirse mas parametros:

e Ladireccion que se asociara con cada canal. Para el acelerdmetro triaxial SKF 3073
M6, los canales X, Yy Z corresponden a las direcciones 1°, 2"y ‘3’ respectivamente.
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e Aparecen dos cuadros de entrada adicionales de Sensibilidad, que suman un total
de 3, uno para cada canal de entrada.

Si marca la casilla Sensor Triax, se deshabilitan las direcciones personalizadas debajo
de la subficha “Ubicacion”.

Subficha “Medicion - Ubicaciones”

=New Setup=> |ZJ @l El

Measurement lMachinE Picture ] FFT Contral ] Grade Labels ] Grade Bands l Grade Boundaries l

Transducer Locations ldB Reference I Measurement Control ]

Default
Mo. Locations: 5 3 Directions L]

Index |Enabled ILEbE| | i
01 + | Horizontal

02 W Vertical

03 | Axial

o4

03

056 5

Figura 9 - 7.
Ficha Medicion - Configuracion del transductor.

NUm de ubicaciones: determina la cantidad de ubicaciones de medicion de la maquina
que se verifica. En general, cada cojinete es una ubicacion de prueba.

Direcciones: las opciones predeterminadas son Horizontal, Vertical y Axial. Esto
especifica la orientacion u orientaciones del sensor en la recopilacion de datos de cada
ubicacion de medicion. Cree hasta 32 direcciones personalizadas simplemente
escribiendo en la columna Etiquetas. Use la lista desplegable haciendo clic en una
entrada en la columna Habilitado para habilitar, deshabilitar o eliminar una direccion.

> Sise ha habilitado la ficha Sensor Triax (en la ficha “Medicion -
Transductor”, no se pueden asignar nombres a las direcciones.
Se tomaran, en cambio, las lecturas Horizontal, Vertical y Axial
para cada ubicacion.
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o o

Subficha “Medicion - Referencia en dB”

=New Setup=>

Measurement lMachinE Picture ] FFT Contral ] Grade Labels ] Grade Bands ] Grade Boundaries ]

Transducer ] Locations dB Reference lMeasurement Contral ]

FBE&X

Detection

W Enable de;
Baseband Enveloper (gE)
Value Units Detection Value
dBRef  |1e-06 laccel @) x| |RMs =] | dbRef : [1e-06

dB.sRef  |12-06

]ll'el (mm,=) j |RM5 j

dB.s2Ref |1e-06

|pisp pm)  «| Jrms <]

RMs |

Figura 9 - 8.
Ficha Medicion — Referencia en dB

Habilitar dB: se activa si para la medicion de las vibraciones se emplean decibelios.
Cuando esta habilitada, las areas Banda base y Envolvente se pueden editar. En las
mediciones de aceleracion, velocidad y desplazamiento, especifique el valor de

referencia 0 dB, las unidades de medicion y el tipo de deteccion.

Subficha “Medicion - Control de medicion”

=New Setup>

Results to CSV

Measurement lMachinE Picture ] FFT Contral ] Grade Labels ] Grade Bands | Grade Boundaries ]

Transducer ] Locations ] dB Reference  Measurement Control ]

CBX

Figura 9 - 9.
Ficha Medicion — Control de medicion.

ID operador requerido: habilitado si se requiere ingresar un ID operador Unico antes
de tomar las mediciones. Esto permite asociar un conjunto de resultados de mediciones
con un operador especifico.

Resultados en CSV: permite guardar un informe de resultados en formato CSV junto
con el informe predeterminado (en formato CCR). El informe CSV se puede ver usando
Excel después de cargarlo en la PC.
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Ficha Imagen de la maquina (Machine Picture)

En esta ficha se especifica una imagen de mapa de bits (foto o diagrama) del tipo de
magquinaria que se esta verificando. El usuario define la imagen; en general, muestra
las ubicaciones de medicion de prueba de la maquina. La imagen en cuestion se
transfiere a Microlog GX con la plantilla. Durante la prueba puede verse en pantalla
para consultarla.

» Elformato de la imagen debe ser de mapa de bhits. Se
recomienda un tamario de 240 X 180 pixeles a 72 ppp.

<New Setup> |Z“E”zl

Measurement  Machine Picture ] FFT Contral ] arade Labels ] Grade Bands ] Grade Boundaries ]

Include in Results v F

Clear

Figura 9 - 10.
Ejemplo de imagen de maquina especificada.

e Para especificar la imagen de la maguinaria de la plantilla de pruebas, emplee el
boton Cargar.

e Para eliminar cualquier imagen de la configuracion actual, emplee el boton Borrar.

De manera predeterminada, la imagen se guarda junto con los resultados en el

archivo .CCR. Desmarque la casilla “Incluir en resultados” si la imagen no se incluye en
el archivo de resultados. Si se deja marcada, la unidad GX puede guedarse sin espacio
relativamente rapido luego de guardar unos pocos resultados (dependiendo del tamafio
de las imagenes).
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Ficha “Control de FFT”

La configuracion de la ficha Control de FFT especifica los parametros de obtencion de
FFT.

Subficha “Control de FFT - Normal (Banda base)”

=New Setup> |ZJ El gl

Measurement l Machine Picture  FFT Control lGrade Labels ] Grade Bands l Grade Boundaries l

] gk ] Save Options ]

FFT Lines : 00 - Average Type : RMS -

Overlap % : 50 Window Type : Hanning o
Mum. Averages : 5 Min, Freq. Range : |1 kHz b

Measurement Time: 2.4 sec

Figura 9 - 11.
Ficha Control de FFT — Normal (Banda base)

Lineas de FFT: seleccione el nimero de lineas que se usaran para FFT en la lista
desplegable.

% de superp: especifica el porcentaje de superposicion que se aplicara entre los bloques
FFT obtenidos cuando el nimero de medias sea mayor a uno.

Num. de Promedios: especifica el nimero de bloques FFT que se usara cuando se
calcule una FFT promediada.

Tipo de promedio: especifica el tipo de promedios de espectro que se utilizara:
RMS: usa promedios RMS.

Mantener pico: no es un tipo de media verdadero pero permite que los valores
de pico de espectro se extraigan en los nimeros obtenidos de FFT.

Tipo de ventana: especifica la ventana FFT que se aplicara.

Rango de frec. min.: especifica el rango de frecuencia minimo que se aplicara para
todas las mediciones. De manera predeterminada, GX busca en todas las bandas de
medicion definidas (consulte la configuracion “Bandas de grados”) y encuentra la
frecuencia maxima utilizada. Esto, en realidad, define el rango de frecuencia requerido.
Sin embargo, si las bandas de grados de medicion de interés estan en el extremo de
frecuencia mas bajo, los tiempos de medicion pueden llegar a ser excesivos. Para
combatir esto, el usuario puede utilizar este parametro para mejorar los tiempos de
obtencion de mediciones. (Se proporciona una estimacion del tiempo de obtencion de
mediciones en el area de estado en la parte inferior de la ficha “Control de FFT").
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Subficha “Control de FFT - gE”

=New Setup=>
Measurement l Machine Picture FFT Control lGrade Labels ] Grade Bands | Grade Boundaries ]

Mormal (Baseband) ] Save Cptions ]

D)k

FFT Lines : 1800 "]
Min. Freq. Range : |1kHz >

Measurement Time: 2.4 sec

Figura 9 - 12.
Ficha Control de FFT - gE

Lineas de FFT: seleccione el nimero de lineas que se usaran para FFT en la lista

desplegable.

Rango de frec. min.: especifica el rango de frecuencia minimo que se aplicara para

todas las mediciones que usan gE.

Subficha “Control de FFT - Opciones de almacenamiento”

=New Setup>
Measurement l Machine Picture  FFT Control lGrade Labels ] Grade Bands l Grade Boundaries ]

Mormal (Baseband) ] gE Save Options ]

[(=1ES)

Saved Units : ¥
Save Options : ]None L]

Measurement Time: 2.4 sec

Figura 9 - 13.
Ficha Control de FFT — Opciones de almacenamiento

Unidades guardadas: al guardar espectros en CSV, esta opcion selecciona las unidades
de medicion de FFT deseadas de la lista desplegable. Estas unidades de medicion
pueden ser las especificadas en la ficha “Medicion” o en cualquier unidad derivada
(integrada).

Opciones de almacenamiento: use esta lista desplegable para especificar cuando
desea guardar los espectros en CSV. La lista desplegable contiene la lista de grados,
segun se especifican en la ficha “Etiquetas de grados”, y especifica correctamente qué
grado (y superior) hara que FFT se guarde en CSV. Por ejemplo, si se han definido
grados con etiquetas ‘A" a ‘D’, siendo ‘A" el menor (verde) y ‘D’ el mayor (rojo), la
configuracion de esta opcion en ‘C’ hara que GX sélo guarde las FFT si cualquiera de las
bandas de grados definidas tiene niveles de vibracion que caen en los grados ‘C' o D’. La
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opcion de caso especial ‘Ninguno’ impide que se guarde cualquier FFT en cualquier
circunstancia.
Ficha Etiquetas de grados (Grade Labels)

Permite especificar la cantidad de grados de prueba (niveles de vibracion y de alarma)
para las pruebas de conformidad, asi como la etiqueta de cada grado.

=New Setup=> |ZJ Iﬁl El

Measurement l Machine Picture ] FFT Control  Grade Labels lGrade Bands l Grade Boundaries l

Mumber of Grades : -

Default Show: f¢ Grades (" Values
Index |Label

1 aF ad

% Grade 2

Figura 9 - 14.
Ejemplo de configuracion de etiqueta de grado.

Los campos de Configuracion son:

Cantidad de grados: indique la cantidad de grados de prueba que se deben aplicar en

la valoracion de los resultados de las mediciones (ocho como maximo). Debajo de este
campo aparecen automaticamente barras de colores para reflejar la cantidad
especificada de grados de las pruebas. Los colores se configuran de manera automatica.

» Los grados de prueba se aplican a todas las mediciones de la
plantilla de pruebas. Cada uno de los valores del grado de prueba
(limites de nivel de vibracidn) se especifican en la ficha Limites de
grados (Grade Boundaries).

Vista predeterminada: seleccione la vista predeterminada en la unidad GX. ‘Grados’
mostrara los niveles de grados de manera predeterminada en los resultados en GX
mientras que ‘Valores’ mostrara los niveles de vibracion.

Etiquetas de grados (Grade Labels): haga clic en una barra de color para convertirla
en un campo de entrada de texto. Ejemplos de etiquetas de grado: Valido/No valid,
Bueno/0OK/Malo, Defic./Aceptabl/Bueno, etc. Se recomienda reducir el uso de estas
etiquetas dado que GX tiene limitado estado real en pantalla.
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Ficha Bandas de grados (Grade Bands)

La configuracién de Bandas de grados (Grade Bands) establece los parametros y la
cantidad de las mediciones de las vibraciones.

Por ejemplo, se recopila un espectro de aceleracion si se emplea un sensor de
acelerémetro. Los parametros de Bandas de grados (Grade Bands) especifican la
forma de medir el espectro de aceleracion, a fin de proporcionar lecturas de la vibracion
global que se comparan con los niveles de grados del dispositivo GX, es decir, el
intervalo de frecuencia de las mediciones, la clase de deteccién que se usa, si el
espectro se integra en otros espectros de vibracion y, en tal caso, cuales son los
parametros de medicion de la vibracion global.

=New Setup> |ZJ El Bl

Measurement l Machine Picture ] FFT Contral ] Grade Labels Grade Bands lGrade Boundaries l

B = Frequency Mode Band Definition
Mumber of Bands : e o e
Preset Bands : |M-3|'l'-|="| j {" cPM f+ Edges
Weighting : |0ff j
Index |Label |Beg Hz) |Er|d {Hz) |Debectinn |Llnits |PeakFind |
1 Band 1 |10 1000  RMS g
2 Band 2 | 10 500 0Pk m/s?
3 Band 3 0 0 ek om [
Figura 9 - 15.
Ejemplo de configuracion de etiqueta de grado.
Los campos de Configuracion son:
Cantidad de bandas: se pueden especificar hasta 64 mediciones de vibracion global
(bandas) que deben medirse a partir del espectro capturado, en general s6lo una o dos
en la mayoria de las pruebas de conformidad. Debajo de este campo aparece
automaticamente una tabla con una fila de configuracion para cada una de las bandas.
» En los dispositivos de la serie GX, todas las mediciones (bandas)
se calculan de manera simultanea y se comparan con los niveles
de grados de prueba en cada orientacion o ubicacion de sensor.
Bandas preest: esta lista desplegable permite preestablecer las bandas octavas que se
configuraran automaticamente.
Manual: rango de frecuencia de banda que se ingresara manualmente.
1/1 Octava: configura automaticamente 11 bandas entre 16 Hz y 16 kHz
usando espaciado de 1 octava.
1/3 de Octava - Alta: configura automaticamente 31 bandas entre 20 Hzy 20
kHz usando espaciado de 1/3 de octava.
1/3 de Octava - Media: configura automaticamente 31 bandas entre 10 Hz y
10 kHz usando espaciado de 1/3 de octava.
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1/3 de Octava - Baja: configura automaticamente 31 bandas entre 5 Hz y 5
kHz usando espaciado de 1/3 de octava.

» Siesta entrada no se configura como manual, los rangos de
banda no se pueden editar.

» Sise crean bandas de una octava o tercio de octava, las bandas
se pueden editar manualmente configurando Bandas preest en
Manual.

Peso: en la lista desplegable, seleccione el tipo de peso espectral que se aplicara.

Modo de frecuencia: use esta opcion para seleccionar las unidades de frecuencia
preferidas, Hz o CPM. Esta es una opcidn de presentacion de generador de
configuracion y no se almacena en la configuracion.

Definicion de banda: use esta opcion para seleccionar como se mostraran las
frecuencias de banda, centro o laterales. Esta es una opcion de presentacion de
generador de configuracion y no se almacena en la configuracion.

Etiqueta: haga clic en la celda y escriba una etiqueta descriptiva que indigue la clase de
medicion de cada banda. El parametro Unidades determina el tipo de medicion.

Frec. inic./ central: especifique la frec. inic./central de la banda de frecuencia en
Hz/CPM (segln el Modo de frecuencia y la Definicion de banda). Los parametros de
la frecuencia inicial/central y final definen la banda de frecuencia que se esta midiendo.

Frec. final.: especifique la frecuencia final de la banda de frecuencia en Hz/CPM.

Deteccion: la lectura de la vibracion global de cada banda se calcula segln el método
de deteccion especificado (RMS, Pico a pico, 0-Pico o media).

Unidades (Units): establece el tipo y las unidades de medicién de la vibracion global.
Por ejemplo, si se usa un sensor de acelerémetro y Unidades (Units) se establece en ips,
el espectro de aceleracion capturado se integra en un espectro de velocidad cuya
vibracion global en la banda de frecuencia especificada se haya medido en consonancia.
Buscar pico: haga clic en esta celda para habilitar/deshabilitar la funcidon ‘buscar pico’.
Cuando esta habilitada, Microlog GX usara el nivel de vibracion pico en la banda en

lugar del nivel de vibracion global.
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Ficha Limites de grados (Grade Boundaries)

Los parametros de Limites de grados (Grade Boundaries) establecen los niveles de
grados (limites de vibracion o niveles de alarma) de cada grado de prueba en cada
ubicacion u orientacion de medicion.

S[(=1/E9

Test Edges #1

O

Location : 1of 10
A4

©,
Horizontal l'l.I'Ertiﬁll AMEI—N— ©)

Band 1 |Band 2 |Band 3 |Band 4 | ~
0-Fk gy |0-Fk (@) |0-Fk Q)

Figura 9 - 16.
Ejemplo de configuracion de limites de grados.

©) indice de ubicacion actual

(2) Fichas de orientacion

(3) Mediciones (bandas)

(¥) Etiquetas de grados

(5) Niveles de grados (limites de vibracion)

Los campos de Configuracion son:

Nuam. ubicacion: la configuracion de los niveles de grados puede ser exclusiva de cada
ubicacion u orientacion de sensor. Mediante los botones de flecha, indique la ubicacion
de sensor cuyos niveles de grados esté especificando. La tabla muestra la configuracion
de la ubicacion especificada.

Fichas de orientacion: las opciones son las etiquetas especificadas en la ficha
“Medicion - Ubicaciones”. Seleccione la ficha de orientacion del sensor cuyos niveles
de grados esté especificando. La tabla muestra la configuracion de la orientacion
especificada.

Tabla de niveles de grados: en la ubicacion u orientacion de sensor especificada,
muestra la configuracion de los niveles de grados de cada valoracion de grados de la
banda de medicion Haga clic en la celda cuyo parametro desee modificar e indique el

valor nuevo.
» Para configurar con mayor rapidez, haga clic con el botén derecho
en la tabla y se proporcionaran opciones para copiar el parametro
del nivel de grado seleccionado en otras mediciones, ubicaciones
u orientaciones.
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» Para seleccionar un nimero de celdas, haga clic en una celda de
inicio y luego use la tecla Mayus junto con las teclas de flecha
para realizar la seleccion, que se sombreara en azul.

Como guardar la configuracion de la plantilla de pruebas

La configuracion de las plantillas de pruebas se guarda en la unidad de disco duro del
equipo host y luego se transfiere (manualmente usando ActiveSync) a Microlog GX.

Tras configurar una plantilla de pruebas nueva o modificar los parametros, en el
men( Archivo seleccione Guardar/Guardar como (o haga clic en el boton Guardar
de la barra de herramientas).

Asigne un nombre descriptivo al archivo de la plantilla de pruebas y guardelo en la
carpeta pertinente de la unidad de disco duro. El archivo se guarda con la
extension .ccs.

Elaboracion de un informe de conformidad

Una vez transferidas a Microlog GX las plantillas de pruebas, ya puede realizar las
pruebas de conformidad antes y después de la revision.

Ejecucion de un informe de conformidad

Para efectuar una prueba de conformidad:

Segln se ha indicado en la configuracion de las mediciones de la plantilla de
pruebas, conecte el sensor pertinente en el conector CH1 de Microlog GX.

En la pantalla principal de Microlog, resalte la opcion Comprobacion de
conformidad mediante los botones de flecha y pulse Intro. Durante unos instantes
aparece la pantalla de titulo de Comprobacion de conformidad. A continuacion, se
muestran los iconos de carpetas de plantillas de pruebas disponibles.
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B ©

Custom Standaxd
== Templates  Templat
- L ®

Utilice las teclas de flecha para seleccionar la
funcicn necesaria v luego, pulse la tecla
“Disparar” para continuar.

Ayuda Afras

Figura 9 - 17.
Iconos de carpetas de plantillas de pruebas.

@ Carpetas de plantillas de pruebas

e Con los botones de flecha e Intro, seleccione la carpeta de plantillas de prueba que
contenga la plantilla de prueba que desea utilizar. Aparecen en pantalla las
plantillas de pruebas de la carpeta.

ConfCheck-Abrir 7] 08:39 || ConfCheck-Abrir

................................................. R
| Demo? order basad
] Small Mator 1

=t D

] Small Mator 1

Seleccione el directorio o la configuracion de  |||5eleccions el directorio o la configuracicn de
comprobacion de conformidad para su equipo. |||lcomprobacion de conformidad para su equipo.

Ayuda Abrir | Afras f Ayuda | Arriba | Abrir | Atras f
Figura 9 - 18.
Plantillas de pruebas en la carpeta de configuraciones personalizadas.
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e Con los botones de flecha, seleccione la plantilla de prueba pertinente, y pulse el
botdn de funcion Abrir para abrir la plantilla. Si la plantilla de prueba requiere que
se establezca un |ID operador, se mostrara la pantalla ID operador. En este punto,
el usuario debe seleccionar uno de los ID operadores de la lista o crear uno nuevo
usando el boton Nuevo.

e Una vez que haya seleccionado una plantilla de prueba correcta, la pantalla
Resultados de medicion mostrara las mediciones de la plantilla. Ya puede
comenzar la comprobacion de conformidad.

El ejemplo a continuacion prueba las mediciones de vibracion global del desplazamiento,
la velocidad y la aceleracion (bandas) en orientaciones de ejes horizontales y verticales,
en dos ubicaciones de medicion e incluye una medicion manual (donde los datos se
ingresan manualmente desde el teclado alfanumérico de Microlog).

robador de conformidad 7(i]08:54

] | [

Las teclas de flecha arribafabajo altzrnan
entre gradofvalor.

Fulse 0+F1 ¢ 0+F4 para desplazarss por las
columnas.,

Grafico | Omit |Finalizar] Atras

Figura 9 - 19.
Pantalla de resultados de la medicion.

e Para establecer las ubicaciones de medicion de la maquinaria que se verifica, pulse
el botdn de funcion Grafico. Un grafico muestra las ubicaciones de medicion de la
magquina. El boton Grafico aparece (nicamente si la plantilla incluye una imagen.
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conformidad Comprob:§li08:54

Use |as teclas de flecha arriba/abajo para
s=l=ccionar la medicidn,

Pulse Disparador para obtener [a medicidn.
Las teclas de flecha arribafabajo alternan

Tabla

Figura 9 - 20.
Grafico de maguina que indica las ubicaciones de medicion.

Pulse el botdon de funcion Tabla para volver a la pantalla de resultados de la
medicion.

Cologue el sensor en la ubicacion u orientacion pertinente de la maguina. A
continuacion, pulse un boton Intro para iniciar la verificacion. Durante unos
instantes, en pantalla aparece un mensaje para indicar que hay en curso una
medicion. Luego muestra los resultados de la posicion de medicion actual y
automaticamente pasa a la posicion de medicidn siguiente.
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sbador de conformidad  7[1]08:55

] | [

entre grado/valor,
Pulse 0+F1 & 0+F4 para desplazarse por las
columnas.

Grafico | Omit |Finalizar| Atras

Figura 9 - 21.

Ejemplo de resultados de la comprobacion de conformidad.

Cologue el sensor en la siguiente posicion de medicion y pulse de nuevo el boton
Intro. Repita este procedimiento en todas las posiciones de prueba de la maquina.

> Con los botones de flecha arriba/abajo, busque una medicion en

concreto.

» Pulse el boton Omitir para prescindir de una orientacion o
ubicacion de prueba si no se puede acceder a ella.

probador de conformidad [l 08:56

Las teclas de flecha arribafabajo alternan
entre gradofvalor.

Fulse 0+F1 ¢ 0+F4 para desplazarss por las
columnas.

Grafico | Omit |Finalizar| Atras

Figura 9 - 22.

Ejemplo que muestra todos los resultados de la medicion.
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Si es necesario, con los botones de flecha izquierda y derecha alterne entre los grados y
los valores de medicion.

de conformidad Compr fl]08:56

Usz |as teclas de flecha arriba/abajo para
seleccionar la medicicn.
Pulse Disparador para cbtener la medicidn.

Y TN QNI NN o [y S N S S T———

Grafico | Omit |Finalizar] Atras

Figura 9 - 23.
Ejemplo que muestra los valores de medicion.

Teclas de may(sculas < Col / Col >: en el ejemplo se muestran tres mediciones (bandas)
para cada posicion de prueba. Microlog GX puede calcular hasta 64 mediciones para
cada posicion. Si se verifican mas de tres bandas, mantenga pulsada la tecla de
mayusculas (cero/flecha arriba) y pulse las teclas < Col / Col > para desplazarse por las
columnas de los resultados de la medicion.

Mensajes de advertencia de los informes

En ocasiones, el mddulo Comprobacion de conformidad emite mensajes de
confirmacion, de advertencia o para indicar un error de funcionamiento. Los mensajes
pueden ser del siguiente tipo:

Error de ICP: se inicia un proceso de recopilacion de datos y durante unos instantes
aparece un mensaje para indicar que se esta efectuando la medicion. El campo de
mensajes debajo de la pantalla principal muestra Error ICP de canal(es) X, para indicar
gue el dispositivo GX ha detectado un circuito abierto en la entrada del transductor.
Compruebe que el sensor esté conectado a la entrada CH1, que el cable del sensor no
presente dafios y que el sensor en cuestion esté conectado.

La medicion ya se ha efectuado. ;Continuar? : se muestra si se intenta sobrescribir
las lecturas anteriores.

No se han efectuado todas las mediciones...: se muestra si se intenta finalizar un
informe antes de haber concluido todas las lecturas.
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Como guardar los resultados de las pruebas

Los resultados de las lecturas (valores globales) se almacenan en la carpeta Dispositivo
movil/Disco interno/Comprobacion de conformidad/Guardados de Microlog GX para
comprobarse posteriormente. Los nombres de los archivos de resultados tienen la
extension .CCR, y opcionalmente se guardan como archivos .CSV (en base a la
configuracion de las plantillas de pruebas).

> Sugerencia: ademas de las lecturas globales, los espectros de
comprobacién de conformidad también se almacenan en GX (si
esta habilitada la opcion en la plantilla — consulte la ficha Control
de FFT de la aplicacién de generador de configuracion), pero no
se pueden revisar usando el modulo Comprobacion de
conformidad. Los datos de espectros se almacenan en formato
de valores separados por comas (.csv) en la carpeta Analizador de
una carpeta Comprobacion de conformidad del disco interno
(Dispositivo movil/Disco interno/Analizador/Comprobacion de
conformidad) de Microlog GX. Estos archivos de informacion .csv
se deben haber copiado en el ordenador principal y se podra ver
con @ptitude Analyst / software de Administrador de analisis e
informes, Microsoft Excel® o cualquier otra aplicacion.

e Cuando se haya completado el informe de la maquina, pulse el boton de funcion
Terminar. La pantalla ComprobConf-Guardar le pregunta si desea guardar los
resultados de prueba.

e Resalte la linea —guardar lectura como- y pulse el boton Guardar para abrir el
cuadro de dialogo Guardar como. El nombre de archivo predeterminado incluye la
maquina mas la fecha actual y el sello de tiempo.

» Es posible sobrescribir o anadir un archivo de resultados de
prueba. Utilice los botones de flecha para resaltar el archivo
correspondiente y pulse el boton Guardar. El sistema preguntara
si desea Sobrescribir (reemplazar) o Agregar al archivo
seleccionado.

» Cuando afada un archivo, se agregara un sufijo de indice al
nombre de archivo existente. Por ejemplo, si ya existe un
resultado llamado “AlgunosResultados” y selecciona este archivo
para Agregar, los resultados se guardaran en
“AlgunosResultados(2)”.

e  Puede pulsar el boton OK para aceptar la fecha como nombre del archivo; o usar el
teclado alfanumérico del Microlog GX para especificar un nombre descriptivo y, a
continuacion, pulsar OK. Los resultados de la prueba se guardan y el programa
regresa a la pantalla de seleccion de la carpeta de plantillas de pruebas.

> Sugerencia: con la fecha y hora a la vista, pulse los botones de
flecha izquierda/derecha para desplazar el cursor al final/principio
de la fecha y especifique el ID de la maquina sometida a prueba.
Esta convencion de denominacion identifica la maquina y la fecha
y hora en que se realizo la prueba.
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Mbdulo Comprobacion de conformidad
Guardar datos de comprobacion de conformidad

Guardar datos de comprobacion de conformidad

Como guardar, revisar y eliminar mediciones

Los procedimientos requeridos para guardar configuraciones de mediciones, guardar
resultados de mediciones, ver mediciones almacenadas y eliminar mediciones
almacenadas son similares entre modulos. Referirse a la seccion del capitulo 4 El
modulo Analizador en COmo guardar, Ver, y Eliminar Resultados de Mediciones del
Analizador para mas informacion en estos procedimientos.
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10
Modulo Spindle Test

Descripcion general

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase |, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

Los profesionales que desean verificar los niveles de vibracion antes y después de la
revision utilizan el Madulo Spindle Test de Microlog a fin de establecer la conformidad o
no de la maquinaria de acuerdo con ISO, ANSI, API o cualquier otra normativa, incluidos
parametros establecidos por el propio usuario.

La configuracion de Spindle Test se especifica en “archivos de plantilla de prueba” que
se transfieren a Microlog. Con estas plantillas se mide la vibracion de la maquinaria
conforme a unas normas internacionales homologadas, por ejemplo I1SO, ANSI o API.
Cada plantilla establece unas mediciones del nivel de las vibraciones para una
determinada clasificacion de la maquinaria, asi como los parametros de medicion
respecto a los cuales se deben comparar.

Estas plantillas pueden aplicarse con los valores de medicion estandar o utilizar un
equipo host con el programa Generador de configuracion de CC para modificar la
configuracion de la plantilla y adecuarla con mayor exactitud a los informes de
conformidad de los niveles de vibracion de la maquinaria. Asimismo, el programa
Configuracion es valido para generar plantillas de prueba personalizadas que se
adecuen a los requisitos de los informes de conformidad de la maquinaria.

El Kit de evaluacion de ejes ha sido desarrollado conjuntamente con los Servicios de
precision para herramientas mecanicas de SKF y esta disefiado para llevar a cabo nueve
pruebas en los ejes de herramientas mecanicas:

Desequilibrio: determina el estado de desequilibrio mediante la utilizacion de Microlog y
el sensor

Estado mecanico: determina el estado mecanico mediante la utilizacion de Microlog v el
sensor

Estado de los cojinetes: determina el estado de los cojinetes de rodamiento mediante
la utilizacion de Microlog y el sensor

Desviacion del morro de la herramienta: determina la desviacion del morro de la
herramienta mediante la utilizacion de Microlog y un indicador especial de fuerza de
traccion externa

Fuerza de abrazadera: determina la fuerza de traccion real de la barra de enganche
mediante la utilizacion de Microlog y un indicador especial de fuerza de abrazadera

Distancia de ME: determina la distancia de ME real mediante la utilizacion de Microlog
y un micrometro de profundidad
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Mddulo Spindle Test
Transferencias de las plantillas de pruebas a Microlog

Tension de cinturdn: determina la tension de cinturén mediante Microlog y un
indicador de tension del cinturdn externo

Precision de velocidad: determina la precision de velocidad mediante Microlog y un
tacometro

Frecuencia de resonancia: determina la frecuencia de resonancia mediante Microlog,
un sensor, y un tacometro

y también, si esta desequilibrado:

Equilibrado: corrige el desequilibrio del eje inadecuado mediante Microlog, dos
sensores de aceleracion, y un tacometro

Kit de evaluacion de ejes de SKF: herramientas necesarias
La aplicacion del kit de evaluacion de ejes incluye:

e Mbdulo Spindle Test de Microlog

e Mbdulo Equilibrado

e Mbdulo de Arranque / Parada

Es posible que necesite los siguientes indicadores y herramientas opcionales:
e Indicador especial de fuerza de traccion (fuerza de abrazadera)

e  Micrometro de profundidad (distancia de ME)

Se suministra el programa Herramienta de importacion de resultados para permitirle
copiar los archivos de resultados desde la unidad a una hoja de calculo de Excel
preconfigurada.

Transferencias de las plantillas de pruebas a Microlog

Los archivos de plantillas de pruebas presentan un nombre de archivo descriptivo y la
extension .ccs. Para poder utilizarlos en las pruebas spindle, dichos archivos se deben
transferir del equipo host a Microlog.

Se pueden copiar los archivos desde el equipo host a la unidad de disco interno de
Microlog a través del Instalador de Spindle Test (Inicio — Programas — SKF — Microlog —
Herramientas de la maquina — Instalador de Spindle Test). De esta manera se instalara
el Madulo Spindle Test y cualquier archivo de plantilla en la unidad. Observe que la
unidad viene con estos archivos preinstalados y su reinstalacion puede tardar varios
minutos.
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Modulo Spindle Test
Elaboracion de un informe

Elaboracion de un informe

Una vez transferidas a Microlog las plantillas de pruebas, ya puede realizar las pruebas
de conformidad antes y después de la revision.

utilizarlo.

Elaboracion de un informe

Para efectuar una prueba de conformidad:

» Cargue las baterias de Microlog de tres a cinco horas antes de

e Segln se ha indicado en la configuracion de las mediciones de la plantilla de
pruebas, conecte el sensor pertinente en el conector CH1 de Microlog.

e Pulse el botdon de encendido rojo para encender Microlog. Aparece la pantalla de
titulo de SKF ; en ella se muestran los madulos instalados en la unidad, asi como la
version de firmware. Unos segundos después, aparece la pantalla principal de

Microlog MX con los modos de funcionamiento disponibles.

Men.ppal.

RUTA AMALIZA...

& &Y

COMPROE. FRF ICLER
DE COMF. MONITOR

H @ g
GRABADOR RUCD SPIMDILE
TEST

CONFIGU... CONFIGU...

Acerca

Ayuda | Config. .

Figura10 -1

Icono de Spindle Test en la pantalla principal.

e Con los botones de flecha, resalte el icono de Spindle Test y pulse el boton Intro
para seleccionar. Durante unos instantes aparece la pantalla de titulo de Spindle
Test. A continuacion, se muestran los iconos de carpetas de plantillas de pruebas
disponibles.
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Mddulo Spindle Test

Elaboracion de un informe

SpindleTest £l 08:46
:

Bearing
Condition
7
b

Belt Clamp EM Test
Tensian Farca

e FH kN

Utilice las teclas de flecha para seleccionar la
funcicn necesaria y pulse la tecla "Disparar”
para continuar.

L/

Ayuda Afras f

Figura 10 - 2.
Iconos de carpetas de plantillas de pruebas.

@ Carpetas de plantillas de pruebas

Antes de comenzar las mediciones, se debe especificar la informacion de trabajo.
Seleccione el icono Informacion de trabajo y pulse el boton Intro. Aparecera la

pantalla Informacion de trabajo y le solicitara informacion de Cliente, ID de la
maquina y Técnico.

Con los botones de flecha e Intro, seleccione la carpeta de plantillas de prueba que
contenga la plantilla de prueba que desea utilizar.

Con los botones de flecha, seleccione la plantilla de prueba pertinente, y pulse el
boton de funcion Abrir para abrir la plantilla.

10 - 4
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Modulo Spindle Test
Elaboracion de un informe

e Una vez que haya seleccionado una plantilla de prueba correcta, la pantalla
Resultados de medicion mostrara las mediciones de la plantilla. Ya puede
comenzar la comprobacion de conformidad.

Spindle Test M Fil10:44

Medic.

Use las teclas de flecha arribafabajo para
seleccionar la medicidn,
Fulse Disparar para obtener la medicion,
Las teclas de flecha izquierdajderecha

Grafico

Omitir

Finalizar

Atras

Pantalla de resultados de la medicion.

Figura 10 - 3.
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Modulo Spindle Test
Elaboracion de un informe

Para establecer las ubicaciones de medicién de la maquinaria que se verifica, pulse
el botdn de funcion Grafico. Un grafico muestra las ubicaciones de medicion de la
magquina. El boton Grafico aparece Gnicamente si la plantilla incluye una imagen.

Spindle Test o Fil12:41

IUse las teclas de flecha arribajabajo para
seleccionar la medicién.

Pulse Disparar para obtener la medicion,
Las teclas de flechal iz.:quierda.l'derecha

Tabla

Grafico de maguina que indica las ubicaciones de medicion.

Figura 10 - 4.

Pulse el botdon de funcion Tabla para volver a la pantalla de resultados de la

medicion.
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Modulo Spindle Test
Elaboracion de un informe

e Coloque el sensor en la ubicacién u orientacion pertinente de la maquina. A
continuacion, pulse un boton Intro para iniciar la verificacion. Durante unos
instantes, en pantalla aparece un mensaje para indicar que hay en curso una
medicion. Luego muestra los resultados de la posicion de medicion actual y
automaticamente pasa a la posicion de medicion siguiente.

Spindle Test o Fil12:44

'I'*-‘Iedlc.

Readng2
Reading 3

Use las teclas de flecha arribafabajo para
seleccionar la medicion,

Fulse Disparar para obtener la medicion,
Las teclas de flecha izquierdajderecha

Grafico | Omitir |Finalizar] Atras

Figura 10 - 5.
Ejemplo de resultados de prueba.

e Coloque el sensor en la siguiente posicion de medicion y pulse de nuevo el boton
Intro. Repita este procedimiento en todas las posiciones de prueba de la maquina.

» Con los botones de flecha arriba/abajo, busque una medicion en
concreto.

» Pulse el boton Omitir para prescindir de una orientacion o
ubicacion de prueba si no se puede acceder a ella.

Si es necesario, con los botones de flecha izquierda y derecha alterne entre los grados y
los valores de medicion.

Teclas de may(sculas < Col / Col >: en el ejemplo se muestran tres mediciones (bandas)
para cada posicion de prueba. Microlog puede calcular hasta 64 mediciones para cada
posicion. Si se verifican mas de tres bandas, mantenga pulsada la tecla de mayusculas
(cerofflecha arriba) y pulse las teclas < Col / Col > para desplazarse por las columnas de
los resultados de la medicion.
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Mddulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

Descripcion general de Spindle Test

La evaluacion de ejes real requiere un profundo conocimiento de la vibracion de la
magquinaria, el equilibrio, y las técnicas de pruebas de ejes. Este capitulo del Modulo
Spindle Test simplemente describe de las capacidades de evaluacion de ejes de Microlog
e introduce el proceso de evaluacion de ejes.

Descripcion general de la prueba de desequilibrio
Para realizar una prueba de desequilibrio:

e Conecte el acelerémetro a la entrada marcada “CH 1” de Microlog.

Instale una “herramienta maestra” equilibrada (alta calidad) en el morro del eje.

Ponga en funcionamiento el eje lentamente hasta que alcance la temperatura
operativa y aumente la velocidad paso a paso hasta alcanzar la velocidad maxima.

Encienda el Microlog.

En el menl principal, use los botones de flechas para resaltar el icono RUCD y
presione un botdn de introduccién. Esto es para determinar las frecuencias de
resonancia. Después de determinar la frecuencia de resonancia, seleccione el
modulo Spindle de Microlog, y luego seleccione la prueba del modulo de
Frecuencia de resonancia e ingrese en la frecuencia de resonancia.

Figura 10 - 6.
Realizar una prueba de desequilibrio.

e Reinicie el eje y aumente la velocidad a aproximadamente el 80% de la velocidad
maxima (o velocidad de operacion normal). Aseglrese de evitar los dominios de
resonancia.
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Modulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

e Enlas pantallas de configuracion de la prueba de desequilibrio, introduzca los
datos especificos de funcionamiento del eje.

SpindleTest-Open

Tij14:01

00-5| A 2 500-5 000 RPM  fl14:01

5 000-1

¥l C 12 000-
¥l D 20000
“1E 20000
“IF 50000

“1G 75000 ’10 é| RFM
Seleccione el dirg dF:

lcomprobacién de W1 150 ool
Selectione el dirg]
comprobacidn de

Seleccione el dire}
comprobacidn de

Ayuda

Medicién de RPM. Comience a escribir para
anular el valor medido.

Ayuda | Ar

Ayuda | Ar

Aceptar [CancelarRetrocest

Figura 10 - 7.
Las pantallas de configuracion de la prueba de desequilibrio.

e  Utilice las mediciones de vibracion predeterminadas de la prueba de desequilibrio
para determinar las amplitudes de vibracion en la prueba de velocidad (1X RPM).

Spindle Test flil14:02

Meadic. IS0/ vel 1xRpm

Las teclas de flecha izquierda/deracha
alternan entre grado/valor.
Fulse 0+F1 ¢ 0+F4 para desplazarss por las

columnas.

Omitir |Finalizar] Atrds t

Figura 10 - 8.
Mediciones de vibracion predeterminadas.

Si el valor excede los limites de desequilibrio, continle con el equilibrado usando el
moédulo Equilibrado de Microlog.

SKF Microlog - GX Series
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Mddulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

Descripcion general de la prueba de estado mecanico
Para realizar una prueba de estado mecanico:

e Conecte el sensor a la entrada marcada “CH 1" de Microlog.

e Instale una “herramienta maestra” equilibrada en el morro del gje.

e Ponga en funcionamiento el eje lentamente hasta que alcance la temperatura
operativa y aumente la velocidad paso a paso hasta alcanzar la velocidad maxima.

e Encienda el Microlog.

e En el menu principal, use los botones de flechas para resaltar el icono RUCD y
presione un botdn de introduccion. Después de determinar la frecuencia de
resonancia, seleccione el modulo Spindle de Microlog, y luego seleccione la prueba
del médulo de Frecuencia de resonancia e ingrese en la frecuencia de resonancia.

e Reinicie el eje y aumente la velocidad a aproximadamente el 80% de la velocidad
maxima (o velocidad de operacion normal). Aseglrese de evitar los dominios de
resonancia.

e Enlas pantallas de configuracion de la prueba de estado mecanico, introduzca los
datos especificos de funcionamiento del eje.

SpindleTest-Open

i SpindleTest-Open

=2 In Test R

Tl 14:01
B 3 Flaxible (1 il

2 500-5 000 RPM

fij14:01

viC 12000

Y1D 20 000

vIE 30000

YIF 50000

YIG 75000 ’1 0 é| RPM
Seleccions el dirg 3 |I-I ]1.0500 gg

comprobacidn de

Seleccione el dire]
comprobacidn de

Seleccione el dire]

‘comprobacién de

Ayuda Medicidn de RPM. Comience a escribir para
anular el valor medido.

Ayuda | Ar

Ayuda | Ar

Aceptar [CancelarRetroces

Figura 10 - 9.
Las pantallas de configuracion de la prueba de estado mecanico.

e Ejecute las mediciones de vibracion predeterminadas de la prueba (los resultados
se muestran ya sea en los datos de velocidad / los datos de aceleracion a medida
que los datos ingresan en los campos de configuracion anteriores).
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Descripcion general de Spindle Test

Spindle Test i 14:04

Meadic.

Pulse Disparar para obtensr la medicidn,
Las teclas de flecha izguierda/derecha
altarnan entre grado/valor.

Pulss 0+F1 ¢ 0+F4 para desplazarss por las

Omitir |Finalizar] Atras

Figura 10 - 10.
Mediciones de vibracion predeterminadas.

Determine los valores de vibracion y evallie si se respeta el estandar de aceptacion
de vibracion de SKF.

Descripcion general de la prueba de estado de los cojinetes de
rodamiento

Para realizar una prueba de estado de los cojinetes de rodamiento:

Conecte el sensor a la entrada marcada “CH 1" de Microlog.
Instale una “herramienta maestra” equilibrada en el morro del gje.

Ponga en funcionamiento el eje lentamente hasta que alcance la temperatura
operativa y aumente la velocidad paso a paso hasta alcanzar la velocidad maxima.

Encienda el Microlog.

En el men( principal, use los botones de flechas para resaltar el icono RUCD y
presione un boton de introduccion. Esto es para determinar las frecuencias de
resonancia. Después de determinar la frecuencia de resonancia, seleccione el
modulo Spindle de Microlog, y luego seleccione la prueba del modulo de
Frecuencia de resonancia e ingrese en la frecuencia de resonancia.

Reinicie el eje y aumente la velocidad a aproximadamente el 80% de la velocidad
maxima (o velocidad de operacion normal). Aseglrese de evitar los dominios de
resonancia.
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Descripcion general de Spindle Test

e Enla pantalla de configuracion de la prueba de estado de los cojinetes de
rodamiento, introduzca el rango de velocidad del gje.

spindleTest-Open il 14:04

A 2 500-5 000 RPM
1B 5000-12 000 RPM
¥] C 12 000-20 000 RPM
¥] D 20 000-30 000 RPM
¥] E 30 000-50 000 RPM
¥l F 50 000-75 000 RPM
¥l G 75 000-100 000 RPM
¥IH 100 000-150 000 RPM
vl1 150 000-200 000 RPM

Select appropriate spesd rangs for your
conformance check.

Ayuda Abrir | Atras f

Figura 10 - 11.
Introduzca el rango de velocidad del gje.

e FEjecute las mediciones de aceleracion de vibracion con envolvente predeterminadas
para determinar el estado de los cojinetes de rodamiento y evaluar si los valores de
vibracion respetan el estandar de aceptacion de vibracion de SKF.

Spindle Test fi14:04

Madic. Dir. EZ E3L | E3H

1temp
Ztemp

] | [

seleccionar la medicin.

Pulse Disparar para obtener la medicicn.
Las teclas de flecha izquierda/deracha
altarnan entre grado/valor.

Marma f e . 1 1

Omitir |Finalizar] Atras

Figura 10 - 12.
Ejecute las mediciones de aceleracion de vibracion con envolvente predeterminadas.
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Modulo Spindle Test

Descripcion general de Spindle Test

Descripcion general de la prueba de desviacion del morro

Figura 10 - 13.
Realizar la prueba de desviacion del morro.

Para realizar la prueba de desviacion del morro

e Limpie toda la superficie del morro de la herramienta, interior y exterior.

e Sjexisten rayones en las superficies de la herramienta, pUlalo con una pelicula
aislante de 30y, 12y alt 5y, para borrar picos altos. Luego, limpielo con liquido.

e Encienda el Microlog y seleccione la prueba de desviacion del morro del modulo

Spindle.

e Enlas pantallas de configuracion de la prueba de desviacion del morro, introduzca
el tipo de sujetador de la herramienta y seleccione la configuracion de conformidad

adecuada.

SpindleTest-Open

& Other

"| spindleTest-Open

fi 14205

SpindleTest-Open

Tl 14:05

¥ Drilling

¥ Grinding
=i Milling

& NC Tuming
= Other

Select appropriats
your conformanc:

| Greater than 10 000 RPM

Pk L ==s than 10 000 RPM

¥ Special Demand

Select appropriaty

your conformance
Select appropriate spindle taper design for
vour conformance check.

Ayuda
Ayuda | Ar
Ayuda | Arriba | Abrir | Atras t
Figura 10 - 14.

Las pantallas de configuracion de la prueba de Desviacion del Morro.
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Descripcion general de Spindle Test

e Cologue el indicador en la parte inferior y exterior del enclavamiento,
aproximadamente a 1/4 de los extremos.

..

‘T*“ _________ ﬂ

L

Figura 10 - 15.
Indicador.

e Gire lentamente el eje de forma manual y lea el valor del rango total. Introduzca el
resultado.

Less than 10 000 RPM  7[lj14:05

Run-out inner

2| Microns

Escriba un valor con el teclado.

Aceptarl(an«:elar Retroces

Figura 10 - 16.
Introduzca el resultado.
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Descripcion general de Spindle Test

e  Enclavamientos HSK: después de completar la medicion radial, siga con una
medicion axial la cara de contacto y evallie si se respeta el estandar de aceptacion.

Spindle Test fi|14:05

Meadic.

{Run-out outar
Fun-out axial

Las teclas de flecha izguierda/derecha
alternan entre grado/valor,
Pulse 0+F1 & 0+F4 para desplazarse por las

columnas.
Grafico | Omitir |Finalizar| Atras t
Figura 10 - 17.
Resultado.

Descripcion general de la prueba de fuerza de abrazadera

Figura 10 - 18.
Realizar una prueba de fuerza de abrazadera.
Para realizar una prueba de fuerza de abrazadera:

¢ Inspeccione visualmente si los dedos y el enclavamiento del eje estan desgastados,
y determine si faltan dedos y / 0 no hay suficiente lubricacion.

e Encienda el Microlog y seleccione la prueba de fuerza de abrazadera del modulo
Spindle.
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Descripcion general de Spindle Test

e Introduzca el tipo de sujetador de la herramienta, ISO o HSK, y el tamano.

Tl 14:06

SpindleTest-Open

I ciC | SpindleTest-Open fii|14:06
-
i /] Size 32

/] Size 40

/] Size 63

/] size 80

Select appropriat:
'wour conformance

Select appropriate spindle taper design for
'your conformance check.

Ayuda

Ayuda | Arriba | Abrir | Atrds

Figura 10 - 19.
Las pantallas de configuracion de la prueba de fuerza de abrazadera.

e Monte el adaptador correcto y la perilla (terminal) en el indicador de fuerza de
traccion, y mida la fuerza de abrazadera.

e Repita cinco veces y calcule el valor medio. Introduzca el resultado.

Size 50 il 14:06

S0

5000 "

Escriba un valor con 2l taclado.

Aceptarlc.ancelar Retroces

Figura 10 - 20.
Introduzca el valor medio.

e Determine el valor de fuerza de abrazadera y evalle en comparacion con fuerza de

traccion si se respeta el estandar de aceptacion.

10 - 16

SKF Microlog - GX Series

Manual del usuario
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Descripcion general de Spindle Test

Spindle Test £ 14:06

Meadic.

s=leccionar la medician.

Pulse Disparar para obtensr la medicidn.
Las teclas de flecha izquierda/deracha
alternan entre grado/valor.

Nl nar4 2. e N o W M

Omitir |Finalizar] Atras

Figura 10 - 21.
Resultado.

e Sielresultado es incorrecto, identifique la causa raiz, (como defectos en los dedos,
lubricacion inadecuada, o arandelas de presion rotas o débiles).

Descripcion general de la prueba de distancia de ME
Para realizar una prueba de distancia de ME:
e Encienda el Microlog y seleccione la prueba de distancia de ME del mddulo Spindle.

e Enlas pantallas de configuracion de la prueba, introduzca el tipo de sujetador de la
herramienta y seleccione la configuracion de conformidad adecuada.

SpindleTest-Open
SpindleTest-Open Til14:07

TH14:07

) 5 )
¥ Size 40
V] Siza 50

= MAS

Select appropriat:
your conformanc

Select appropriaty
your conformancs

Select appropriate spindle taper design for
your conformance check.

Ayuda
Ayuda | Ar
Ayuda | Arriba | Abrir | Atras t
Figura 10 - 22.
Las pantallas de configuracion de la prueba de ME.
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Descripcion general de Spindle Test

HSK ISO
E- E. M. %01
unclamped position! neempes posten
Figura 10 - 23.
Prueba de ME para HSK y IS0.
e Extraiga el extrusor del sujetador de la herramienta hasta la posicion final y realice
una medicion con un micrometro de profundidad contra la cara del eje.
Figura 10 - 24.
Realice una medicion con un micrometro.
e Introduzca el resultado.
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Descripcion general de Spindle Test

Size 30 Ti14:07

30

12

Escriba un valor con 2l taclado.

Aceptarl(an«:elar

Retrocest

Figura 10 - 25.
Introduzca el resultado.

e Determine el valor y evallie si se respeta el estandar de aceptacion de ME.

Spindle Test 7| 14:08

Resultado

Meadic.

columnas.

Pulsz 0+F1 & 0+F4 para d=splazarss por las

Use |as teclas de flecha arribalabaio para

Grafico

Omitir

Finalizar

Atrds

Figura 10 - 26.
Resultado.
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Mddulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

Descripcion general de la prueba de tension de cinturon
Para realizar una prueba de tension de cinturon:
e Inspeccione el cinturdn por grietas, desgaste, rayones, etc.

e Encienda el Microlog y seleccione la prueba de tension de cinturon del maodulo
Spindle.

spindleTest-Open 7l 14:08

E=vbelts e

& 4pH ¥l 2510 71
= &PH [fabove 71
] less than 25
Select appropriat:
Select appropriatd
Select appropriatd
Ayuda Select appropriat:
Ayuda | An Select appropriate belt type
Ayuda | Ar
Ayuda | An
Ayuda | Arriba | Abrir | Atrds t
Figura 10 - 27.

Las pantallas de configuracion de la prueba de tension de cinturon.

e  Utilice las pantallas de configuracion de la prueba de tension de cinturén para
definir el tipo y el tamafio del cinturdn.

e Introduzca el resultado.
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Modulo Spindle Test

Descripcion general de Spindle Test

above 71 fi14:09

above 71

50 "

Escriba un valor con 2l taclado.

Aceptarl(an«:elar Retroces

Figura 10 - 28.
Introduzca el resultado.

e Determine el valor y evallie si se respeta el estandar de aceptacion de tension de

cinturon.

Spindle Test fli|14:09

Meadic.

iabove 71

=cleccionar la medicicn,

Pulsz Disparar para obtener la medicidn,
Las teclas de flecha izquierda/deracha
alternan entre grado/valor.

[ T PR, NI T LA, SO " ISR PRGN PENENI—— -

Grafico | Omitir |Finalizar] Atras

Figura 10 - 29.
Resultado.
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Modulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

Descripcion general de la prueba de precision de velocidad
Para realizar una prueba de precision de velocidad:
e Limpie el eje para facilitar una mejor adhesion de la cinta reflectante del tacometro.

e Coloque la cinta reflectante sobre el eje (preferentemente en el interior del
enclavamiento de la herramienta).

e Encienda el eje a la velocidad programada y controle la velocidad con el tacometro.

Figura 10 - 30.
Controle la velocidad con el tacometro.

e Encienda el Microlog y seleccione la prueba de precision de velocidad del modulo
Spindle.

e Introduzca el valor de la velocidad del tacometro.

e Evallie si respeta el estandar de aceptacion de velocidad.
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Modulo Spindle Test
Descripcion general de Spindle Test

Spindle Test

M
FS00RPM
SO000RPM
12000RPM
20000RPM
30000RPM
SO000RPM '
75000RPM 25 5
100000RPM

150000RPM
200000RPM

Spindle Test fi14:10

Z500RPM

J & 100000RPM
Las teclas de fleg 150000RPM
alternan entre gr.
Pulse o+F1¢.|;E, Medicién de RPM.)| 200000RPM
columnas. anular ] valor

Pulse Disparar para cbtener la medicidn.
Las teclas de flecha izquisrda/derscha
alternan entre grado/valor.

Pulss N+F1 6 N+F4 nara desnlazarss nor las

Omitir |Finalizar] Atras t

Figura 10 - 31.

Las pantallas de configuracion de la prueba de precision de velocidad.

Descripcion general de la prueba de frecuencia de resonancia

Para realizar una prueba de frecuencia de resonancia:

Instale el sujetador de la herramienta en el morro del gje.

Ponga en funcionamiento el eje lentamente hasta que alcance la temperatura
operativa y aumente la velocidad paso a paso.

Monte el sensor de vibracién en un lugar adecuado cerca del cajinete.
Monte el tacdmetro y apunte contra el eje.

Encienda el Microlog y seleccione el madulo RUCD.
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Mddulo Spindle Test

Descripcion general de Spindle Test

RUCD - Cascada Til14-40

917RPM15.6230Hz 43, 1rnmysRMS
o

Ayuda | Editar |Guardar| Atras f

Figura 10 - 32.
RUCD - Cascada.

Realice un arranque / parada e identifique las frecuencias de resonancia
dominantes.

Spindle Test fil14:10

Meadic.

Las teclas de flecha izquisrda/deracha
altarnan entre grado/valor,

Pulse 0+F1 & 0+F4 para desplazarse por las
columnas.

Grafico | Omitir |Finalizar] Atras t

Figura 10 - 33.
Resultado.

Determine la frecuencia de resonancia dominante.

Seleccione la prueba Frecuencia de resonancia del modulo Spindle e introduzca la
frecuencia de resonancia determinada, evalle si se respeta el estandar de
aceptacion.
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Modulo Spindle Test
Mensajes de advertencia de los informes

Descripcion general de Equilibrado

Para realizar una prueba de equilibrado:

e Monte el sensor de vibracion en un lugar adecuado en el eje, cerca de los cojinetes.
e Monte y conecte el tacometro.

e Encienda el Microlog.

e Realice las mediciones de vibracion de velocidad en varias posiciones con el sensor
para determinar la mayor posicion angular radial. Tenga en cuenta la posicidn
angular final del sensor (por ejemplo, una foto o dibujo).

e Encienda el eje y llévelo al 80% de la velocidad maxima recomendada (o velocidad
de operacion normal). Aseglrese de evitar los dominios de resonancia.

e Realice el equilibrado en la parte anterior y posterior de ser posible (consulte la
seccion Equilibrado de este manual para obtener informacion especifica).

e Repita hasta que se logre el objetivo.

Mensajes de advertencia de los informes

En ocasiones, el mddulo Spindle Test emite mensajes de confirmacion, de advertencia o
para indicar un error de funcionamiento. Los mensajes pueden ser del siguiente tipo:

Error de ICP: se inicia un proceso de recopilacion de datos y durante unos instantes
aparece un mensaje para indicar que se esta efectuando la medicion. El campo de
mensajes debajo de la pantalla principal muestra Error ICP de canal(es) 1, para indicar
gue Microlog ha detectado un circuito abierto en la entrada del transductor.
Compruebe que el sensor esté conectado a la entrada CH1, que el cable del sensor no
presente dafios y que el sensor en cuestion esté conectado.

La medicion ya se ha efectuado. ;Continuar? :se muestra si se intenta sobrescribir
las lecturas anteriores.

No se han efectuado todas las mediciones...: se muestra si se intenta finalizar un
informe antes de haber concluido todas las lecturas.

Como guardar los resultados de las pruebas

» Los resultados de las lecturas (valores globales) se almacenan en
la carpeta Dispositivo movil/Disco interno/Spindle
Test/Guardados de Microlog para comprobarse posteriormente.
Los nombres de los archivos de resultados tienen la
extension .CCR.

e Cuando se haya completado el informe de la maquina, pulse el botdn de funcién
Terminar. La pantalla Guardar le pregunta si desea guardar los resultados de
prueba.

e Resalte la linea —guardar lectura como- y pulse el botén Guardar para abrir el
cuadro de didlogo Guardar como. El nombre predeterminado del archivo es el tipo
de plantilla actual.
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Mddulo Spindle Test
Cémo ver resultados de prueba guardados

» Es posible sobrescribir o anadir un archivo de resultados de
prueba utilizando los botones de flecha y el boton Guardar.

» Cuando anada un archivo, se agregara un sufijo de indice al
nombre de archivo existente. Por ejemplo, si ya existe un
resultado llamado “AlgunosResultados” y selecciona este archivo
para Agregar, los resultados se guardaran en
“AlgunosResultados(2)”.

e  Puede pulsar el boton Aceptar para aceptar el nombre de archivo predeterminado;
o usar el teclado alfanumeérico del Microlog para especificar un nombre descriptivo
y, a continuacion, pulsar Aceptar. Los resultados de la prueba se guardan y el
programa regresa a la pantalla de seleccion de la carpeta de plantillas de pruebas.

> Sugerencia: con la fecha y hora a la vista, pulse los botones de
flecha izquierda/derecha para desplazar el cursor al final/principio
de la fecha y especifique el ID de la maquina sometida a prueba.
Esta convencion de denominacion identifica la maquina y la fecha
y hora en que se realizo la prueba.

Como ver resultados de prueba guardados

La comprobacion de resultados de prueba Spindle previamente guardados es un
procedimiento sencillo.

e Enla pantalla de seleccion de la carpeta de plantillas de Spindle Test, seleccione el
icono Ver mediciones guardadas. La pantalla Casos almacenados muestra una
lista de todos los informes almacenados.

Casos almacenados [ 1ij09:45

- todo -
¥ Intermnal Disk
WEA 2 500-5 000 RPM

=eleccionar un nombre de archivo.
Pulse Disparar para cargar la medicjén para
inspeccidn.
Pulse cero (0) para ver mas opojgnes,

Revisar| Atrds

Figura 10 - 34.
Pantalla Ver mediciones guardadas.

@ examinar informe almacenado
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Modulo Spindle Test
Copias de seguridad de los resultados de los informes almacenados

Mediante los botones de flecha o Intro, seleccione un informe para abrirlo. Se
muestra la pantalla de resultados de la medicion del informe seleccionado.

Con los botones de flecha arriba/abajo, busque una medicion en concreto. Con los
botones de flecha izquierda y derecha alterne entre los grados y los valores de
medicion.
> Pulse el boton Imprimir para imprimir los resultados del informe
que se muestra.

Cuando termine, pulse el boton Atras para regresar a la pantalla Casos
almacenados vy verificar otros informes guardados.

Copias de seguridad de los resultados de los informes almacenados

Copia de los resultados de los informes en el equipo host

Con el cable apropiado, conecte el Microlog en el puerto USB de su ordenador. El
ActiveSync detectara automaticamente la conexion y la ventana del Microsoft
ActiveSync mostrara un mensaje de Conectado - Sincronizado.

Desde el Explorador de Windows, copie los archivos del informe (.ccr) guardados en
la carpeta Dispositivo movil/Disco interno/Spindle Test/Guardados de Microlog y
péguelos en la carpeta pertinente del equipo host.

También se pueden copiar los resultados de la unidad a través de la Herramienta
de importacion de resultados. Consulte la informacion que se detalla a
continuacion.

Herramienta de importacion de resultados

Para instalar la Herramienta de importacion de resultados, debera ejecutar el
archivo MTImportSetup.msi.

Una vez instalado, se puede iniciar la Herramienta de importacion de resultados
haciendo clic en el acceso directo creado en Inicio - Programas — SKF - Microlog
- Herramientas de la maquina — Herramienta de importacion de resultados.

Una vez conectada la unidad Microlog a través de Active Sync, la Herramienta de
importacion de resultados mostrara los archivos disponibles para importar a la PC.

Cuando se realiza una seleccion en la ventana izquierda de la Herramienta de
importacion de resultados, los archivos ccr asociados se muestran en la ventana
derecha. Seleccione los archivos ccr que desee cargar y haga clic en Importar.

El sistema le solicita que proporcione un nombre de archivo y una ubicacion de
almacenamiento.

Si desea quitar los archivos ccr de la unidad, utilice el boton Eliminar.
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Mddulo Spindle Test
Copias de seguridad de los resultados de los informes almacenados

Copia de seguridad de los resultados de informes en la tarjeta SD.

IMPORTANTE: la tarjeta SD no debe desconectarse en dreas peligrosas, sélo debe
conectarse y desconectarse en dreas seguras. Para mds informacion, consulte el
Esquema de instalacién (090-22500) suministrado con la unidad.

Introduzca una tarjeta de memoria SD en la ranura correspondiente en la base del
Microlog.

En la pantalla de seleccidon de la carpeta de plantillas de Spindle Test, seleccione el
icono Ver mediciones guardadas. La pantalla Casos almacenados muestra una
lista de todos los informes almacenados.

Con los botones de flecha arriba/abajo, seleccione un informe para efectuar una
copia de seguridad o seleccione la opcion - todo — para realizar una copia de
seguridad de todos los informes.

Casos almacenados [ 1ij09:46

- todo -
¥ Storage Card
MEL 2 500-5 000 RPM

@ | a opcidn Copia de s=guridad guarda los

axchivos seleccionades en la tarjeta de
ria.

La ogcign Eliminar suprime los archivos

opN D&
beguridad EIiminarF

Figura 10 - 35.

Botones de funcion activados con la tecla de mayusculas con las opciones Copia de seguridad/Eliminar.

(1) copia de seguridad de informe(s) seleccionado(s)
(2) eliminar informe(s) seleccionado(s)

Mantenga pulsada la tecla de mayusculas (O/flecha arriba) para mostrar el botdn
Copia de seguridad y, a continuacion, pulse dicho boton. Tendra que indicar si
desea formatear la tarjeta antes de realizar la copia de seguridad.

IMPORTANTE - Si responde Si se eliminara toda la informacion previa
almacenada en la tarjeta.

Todos los archivos de informes especificados se copiaran a la tarjeta SD y
aparecera un mensaje de Copia de seguridad finalizada.

Pulse el boton Aceptar para regresar a la pantalla Casos almacenados.
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Modulo Spindle Test
Eliminacion de los informes almacenados

Eliminacion de los informes almacenados

En la pantalla de Casos almacenados, use los botones de flecha arriba/abajo para
seleccionar un informe que desee eliminar; o seleccione la opcion - todo - para
eliminar todos los informes.

Mantenga pulsada la tecla de mayusculas (O/flecha arriba) para mostrar el botdn
Eliminar y, a continuacion, pulse dicho boton. El sistema solicita que se confirme la
supresion.

Presione Si y el archivo de resultados del informe es eliminado de la seccidon de
Microlog.
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11
Modulo del Idler Sound Monitor

Descripcion general

GX-Z2 AAviso: debido a los accesorios requeridos, este modulo no es para uso en
entornos peligrosos Clase I, Division 2. Las restricciones se aplican cuando se
utiliza en entornos peligrosos de tipo zona 2 segun la directiva ATEX. Consulte el
Apéndice D de este manual, para obtener mds detalles sobre las Instrucciones de
seguridad.

El modulo del Idler Sound Monitor de SKF se dirige al Microlog SKF como una solucion
de supervision portatil de mano para una pronta deteccion de averias en el soporte de
la cinta transportadora y restituye los rodillos de las poleas

Figura 11 - 1.
Rodillos de las poleas de la cinta transportadora

El Idler Sound Monitor utiliza un micréfono de alta frecuencia con una antena
parabdlica direccional. El uso de la tecnologia envolvente SKF patentada aplicada
aclsticamente permite que el maodulo del ldler Sound Monitor distinga entre unos
rodillos buenos de otros danados incluso en ambientes con ruidos medioambientales
altos. Detecta los rodillos dafiados de un modo mas rapido y fiable que, por ejemplo,
cuando un trabajador de mantenimiento camina a lo largo de la cinta transportadora
intentando escuchar u observar los rodillos danados. El Idler Sound Monitor ayuda a
detectar averias en los rodamientos de las poleas, falta de lubricacion en los
rodamientos, estructuras de las poleas dafadas, friccion del metal con metal,
resonancia por la abrasion con la cinta transportadora y los rodamientos seg(n el
tamano.
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Modulo del Idler Sound Monitor

Descripcion general

Microlog con el

Figura 11 - 2.
modulo del Idler Sound Monitor, los auriculares y el microfono con antena parabolica.

Los componentes del equipo del |dler Sound Monitor incluyen:

e  El Microlog SKF funciona con el médulo del ldler Sound Monitor (CMXA MOD-ISM-
SL).

e Un micréfono de alta frecuencia (CMAC 5091) asegurado con una antena
parabolica reforzada (CMAC 5141).

> Laimpactante y resistente antena parabodlica dirige el sonido al
microfono y protege el micréfono de dafios.

e Un Fischer de cable BNC (CMAC 5093) para conectar el microfono al Microlog.

e Unos auriculares para escuchar sonidos procesados y tonos de alarma (CMAC
5403).

e Un cable de auriculares (CMAC 5078) para conectar los auriculares al Microlog.
e Un deflector de viento (CMAC 5143) para el micréfono.

e Una placa equipada con un adaptador (CMAC 5142) para montar el micréfono /
antena parabolica al Microlog.

Importante: Es obligatorio usar auriculares al utilizar este médulo. La antena
parabdlica del micréfono es direccional y utilizar mal el instrumento puede alterar
enormemente los resultados de la medida. Escuchar con los auriculares cuando
estd recolectando informaciéon aumenta altamente su habilidad para “adaptar” el
sonido de los rodillos de las poleas objetivo, para supervisar con mds exactitud su
condicién.

Si se combina un microfono de alta frecuencia con una exposicion visual simple y con
auriculares y una alarma audible, el Idler Sound Monitor SKF permite que los
operadores detecten los rodillos de las poleas dafiados con una formacion minima. El
operador solamente camina por la cinta transportadora y detecta continuamente las
poleas dafiadas desde 3 m (10 pies). Debido a que la maquina detecta poleas dafiadas
en un lugar alejado de la cinta, no sera necesario caminar por los dos lados.
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Maédulo del Idler Sound Monitor
Descripcion general

Descripcion general de medicion

Si se utilizan métodos de medidas para el manejo de las condiciones avanzadas, el Idler
Sound Monitor “escucha” el sonido de cada rodillo y simultaneamente aplica cuatro
medidas aclsticas que estan programadas para detectar mejor las averias de las poleas
de las condiciones tipicas de la cinta transportadora. Estas medidas se establecieron
para controlar solamente los tipos de sonidos emitidos por los rodillos de las poleas de
la cinta transportadora, filtrando cualquier otro sonido indeseado.

Las cuatro medidas del Idler Sound Monitor se pueden ver en el siguiente cuadro:

Tipo de averia de las

Medicion Deteccion poleas

Nivel verdadero total de Impacto en el tipo de Rodamiento danado

la aclstica envolvente vibracion Falta de lubricacion
(PaE) Contaminacion

El total de lasuma de las  Total de la magnitud Rodamiento danado
raices (RSS, por sus del impacto de la Estructura de las poleas
siglas en inglés) de la vibracion danada

aclstica envolvente (PaE,
por sus siglas en inglés)

Curtosis Si la sefal aclstica es Friccion metal con metal
un silbido, un crujido o

. Rodamientos agarrotados
un ruido sordo

Fallo en el cierre /
Estructura de las poleas
con friccion en el gje
Abrasion de la cinta (ruido

sordo)
Indicador de actividad Actividad armoénica del  Cuanto mas armoniosa sea
armonica (HAI, por sus rodamiento. la actividad, mas severo
siglas en inglés) Proporciona un sera el dafio del
tecnologia patentada por  indicador temprano del  rodamiento.
SKF impacto de los tipos de
averia.

Cada una de estas cuatro medidas esta programada con un umbral de iniciacion de
alarma singular que esta lista en un nivel determinado para indicar que la condicion de
las poleas esta danada en una tipica situacion de la cinta transportadora.

e Siuna (o solo una) de las cuatro medidas resulta en alarma, el indicador del Idler
Sound Monitor se pone amarillo para indicar una polea “sospechosa”. En este caso,
la polea se marca como sospechosa y normalmente se revisara doblemente en la
proxima supervision de la cinta transportadora.

e Sidos 0 mas de las medidas resultan en alarma, el indicador se pone rojo para
indicar una polea “mala”. En este caso, el rodillo de la polea se marca
normalmente para su sustitucion.
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Maédulo del ldler Sound Monitor
Descripcion general

Si un rodillo de la polea esta marcado como sospechoso (amarillo) o como malo (rojo),
ademas de la visualizacion del trafico de luz de la maquina, se envia una alarma audible
a los auriculares, permitiendo que el operador escuche y, a la vez, vea la indicacion de
gue un rodillo de las poleas tiene problemas.

Cuando tiene lugar un tipo de indicacion como éstas, el operador puede elegir entre
marcar apropiadamente la estructura de las poleas con un trozo de tiza, etc. o pulsar el
botdn de funcion de Notas del Idler Sound Monitor para detener la recoleccion de
informacién mientras introduce una nota corta para hacer referencia al identificador
numérico de los rodillos sospechosos/malos.

Guardar la informacion del Idler Sound Monitor

Cuando esté en funcionamiento, el ldler Sound Monitor almacena automaticamente los
resultados de sus cuatro lecturas aclisticas en una base continua (a intervalos de 1,6
segundos) en la memoria interna del Microlog (o en una tarjeta SD instalada) en un
formato de archivo que separa los valores mediante comas (csv). Las notas que
introduzca el operador se almacenaran con esas lecturas. Estos archivos .csv se
deberan copiar en el ordenador principal y se podran ver con Microsoft Excel, Microsoft
Word o aplicaciones similares.

» La mayoria de los dias la informacion aclstica se almacena
facilmente en la memoria interna del Microlog. Sin embargo, en
algunas ocasiones debera eliminar los archivos de informacion
almacenados para hacer espacio para la nueva informacion de
supervision. Consulte la seccion de Como eliminar archivos de
informacion de supervision almacenada en el Microlog, al final
de este manual para mas informacion.

A B8 | € | B | E | F G [ H ] 1
| 59 [Thresholds 06 01 30 8 001
60 | Acquisition Time True Peak RSS Kurtosis HAI Mormalising  |dler Condition |Notes
(81 |17/12/2010 16:45:49 0.245718 0081702 11.492035 2674981 0.359299 Ok
62 |17/12/2010 16:45:51 0.383 0.059518 3247021 2061481 0.082364 Suspect
| B3 |17/12/2010 16:45:52 0.262243 0.10946 16429718 1.857257 0.370285 Suspect
B4 (17/12/2010 16:45:54 0317629 0104351 27 466049 2.087357 0.274337 Suspect
| B5 | 17/12/2010 16:45:56 0.585128 0.073659 3331085 1.580256 0258979 Ok
66 117/12/2010 16:45:57 0.025166  0.007393 0 601098 0020138 Ok
67 (17/12/2010 16:45:59 0.014544  0.005391 0 3.422062 0.041815 Ok
| B8 | 17/12/2010 16:46.00 0.130092  0.013538 0 418763 0.012986 Ok
69 i1?'12'20‘i0 16:46:02 0182385 0061094 15178955 3.625562 0.425339 Ok
| 70| 17/12/2010 16:46.03 0.188219  0.080471 16,271027 2.996972 0.35561 Ok
T117/12/2010 16:46:05 0.274179  0.082484 8.235983 2637716 0.331737 Ok
| 72 |17/12/2010 16:46:07 0.289952 0.11264 6136765 3749274 0.253563 Suspect
73 |17/12/2010 16:46:08 0.510633  0.296868 6.228622 8.456521 0.197708 Bad
74 [17/12/2010 16:46:10 0.795589  (.380158 6.504425 10.488309 0.145029 Bad 452
75 i1T-‘|2-‘?.ﬂ!0 16:46:11 0.489656  0.208173 7.24913 5 069546 0.319203 Suspect
76 17/12/2010 16:46:13 0.19875| 0.062871 6.409225 2.898174 1.050577 Ok
| T7 | 17/12/2010 16:46:15 (0.881984 0404187 5.810013 9.600559 0.16553 Suspect
T8 i1?'12'201() 16:46:16 0.348637  0.132069 6.073685 5641576 0.454326 Suspect
_]_’9_;1?-‘12'2030 16:46:18 0.923943 0.31968 6.642365 8.090285 0.15527 Suspect
80 (17/112/2010 16:46:20 0297075 0.076661 13.989502 2779257 0.607903 Ok
Figura 11 - 3.

Ejemplo de la visualizacion de la informacion de las medidas de las poleas en Microsoft Excel.

» Lavisualizacion de las herramientas de supervision debajo de la
informacion almacenada.
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Descripcion general

Los valores almacenados son:

e Lainformacion sobre la adquisicion: fecha y hora.

e ElPico real del valor maximo de la medida acustica envolvente.

e Elvalor de la suma de los cuadrados de la medida acUstica envolvente.
e Elvalor de curtosis (filtrado de 7 kz a 40kHz).

e Elindice de actividad armodnica de la medida acUstica envolvente.

¢ La cantidad de la normalizacién aplicada a la sefal.

> Normalizacion es el método del ldler Sound Monitor para ajustar
automaticamente el volumen cuando se acerca o cuando se aleja
de los rodillos de la cinta transportadora.

e El diagnéstico de las condiciones de las poleas.

e Las notas anadidas por el operador durante la recoleccion de informacion
(normalmente una identificacion del rodillo sospechosa o mala).

Descripcion general de la supervision de la cinta transportadora

Con los auriculares puestos, el operador tendra que pulsar el boton Inicio del Idler
Sound Monitor para iniciar la recoleccion de informacion. Las cuatro medidas aclsticas
comienzan y trabajan constantemente (y sus resultados empiezan a almacenarse en la
memoria del Microlog aproximadamente cada 1,6 segundos). El operador comienza a
caminar a lo largo de la cinta transportadora a un ritmo constante (tan rapido como 2
km/h (1,2 mph)) y desde una distancia no mayor a 3 metros (10 pies) de la cinta
transportadora. A medida que va caminando, el operador apunta hacia la antena
parabolica del microfono en cada juego de rodillos de las poleas mientras va
escuchando por los auriculares para asegurarse de que esta apuntando hacia la antena
parabolica adecuadamente. El Microlog utiliza constantemente las cuatro medidas
aclsticas y muestra los resultados usando tanto el indicador del “trafico de luz” como,
en caso de alarma, un tono audible en los auriculares. En caso de alarma, el operador
“marca” los rodillos adecuadamente, o fisicamente en la estructura de los rodillos o
digitalmente con la informacion de los rodillos en la memoria del Microlog, o0 ambas
cosas, y después continia caminando y midiendo el resto de los rodillos de las poleas de
la cinta transportadora.
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Configuracion de Hardware

Configuracion de Hardware

Descripcion general

Antes de utilizar el Idler Sound Monitor, debera montar los componentes del equipo.
Este incluye:

e Unidn del micréfono de alta frecuencia con su antena parabdlica.
e Unidn del microfono / antena parabélica con el Microlog.
e De ser necesario, probar el deflector de viento opcional del micréfono.

e Unidn de los auriculares al Microlog y ajuste del volumen de los auriculares.

Union del microfono a la antena parabolica

Figura 11 - 4.
El microfono de alta frecuencia, su antena parabolica y el cable de conexion.

Aviso: El micréfono es un instrumento de precision: polvo, gravilla, agua, lluvia,
etc. pueden degradar su funcién. Tome todas las precauciones necesarias para
proteger el aparato y manténgalo en un ambiente libre de polvo cuando no lo use.

Como unir el microfono dentro de la antena parabélica:
e Quite la tapa del conector BNC del micréfono.
e  Conecte el micréfono al conector BNC del cable conector (CMAC 5093).

e Desatornille la antena parabodlica del asa de la antena parabolica y prepare la caja
aparte.

e Suavemente separe las dos mitades del asa de la antena parabdlica ejerciendo
presion hacia fuera en la parte superior del asa y, cuando se separen las dos
mitades, deslice las dos mitades del asa verticalmente en sentidos contrarios para
liberar el mecanismo de cierre en la base del asa.
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Figura 11 - 5.
El microfono y el cable en la caja del asa.

e Una parte del asa alberga al microfono y al cable. Inserte el microfono en la caja
del asa y alimente al cable del microfono a través de las guias de la caja del cable.

e Vuelva a montar las dos partes del asa alineando el mecanismo de cierre en la base
y deslizando las dos partes del asa juntas, después presione firmemente las dos
juntas para asegurar el asa y atornille la antena parabolica otra vez al asa de la
antena parabolica.

Union del microfono / antena parabolica con el Microlog.

Existen dos métodos para sujetar el instrumento del Idler Sound Monitor, la sujecion del
hombro vy la sujecion manual.

e Sujecion del hombro: es necesario utilizar una hombrera.

e  Sujecion manual: es necesario utilizar un asa manual e instalar una placa trasera
para montar el microfono / antena parabolico al Microlog.

Figura 11 - 6.
Dos métodos para sujetar el instrumento: la sujecion del hombro y la sujecion manual.
Método de sujecion del hombro

e Sj utiliza el método de sujecion del hombro, simplemente conecte el conector del
cable del microfono al conector CHA del Microlog en la parte superior de la unidad.

Método de sujecion manual

Si utiliza el método de sujecion manual, debera unir el conjunto de la placa del
adaptador (CMAC 5412) a la parte trasera del Microlog, lo que le permitira conectar la
antena parabodlica a la parte trasera del Microlog.
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Model Mo - CMXA T6
Serial No - 1004341
lssue. Rou A

Figura 11 - 7.
Microlog unido al conjunto de la placa del adaptador.

Para unir el conjunto de la placa del adaptador:

Deje la cara del Microlog hacia abajo.

Cologue la placa del adaptador sobre el compartimento de la bateria del Microlog,
de este modo los dos clavos de la base de la placa del adaptador se alinearan con
los orificios adyacentes a los tornillos de la caja de la bateria y los orificios de los
tornillos del cierre se alinearan con los tornillos encajados del soporte en la parte
superior de la caja de la bateria.

Presione suavemente los dos clavos inferiores en los orificios adyacentes a los
tornillos de la caja de la bateria hasta que el chasquido de los clavos indique que
estan en su lugar.

Sujete los tornillos del cierre en los tornillos encajados del soporte en la parte
superior de la caja de la bateria para asegurar la placa del adaptador.

Coloque el fuelle de goma del Microlog sobre el Microlog (sobre la placa del
adaptador) para asegurar firmemente la placa del adaptador y proporcionar una
mayor seguridad de la instalacion cuando una el microfono / antena parabodlica a la
placa del adaptador (a continuacion).

Para unir el micréfono / antena parabolica a la placa del adaptador:

» Es sencillo, una en primer lugar el cable del adaptador de los
auriculares al Microlog, después conecte la antena parabélica a la
parte trasera del Microlog.

En el centro de la placa del adaptador unido, hay dos clavijas del soporte para conectar
el asa de la antena parabdlica. En el asa de la antena parabdlica, hay dos ranuras para
conectar estas clavijas del soporte.

Cologue las ranuras del soporte del asa de la antena parabdlica sobre las clavijas
del soporte de la placa del adaptador y deslice el asa de la antena parabodlica hacia
la parte superior del aparato para asegurar el asa del reflector parabdlico a la placa
del adaptador.

Asegure el cable perdido con una tira de velcro en el lado derecho de la placa del
adaptador y después conecte el cable del conector al conector CH1 del Microlog en
la parte superior del aparato.
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Figura 11 - 8.
El microfono / antena parabolica conectados al Microlog

Colocar el deflector de viento

Figura 11 - 9.
Antena parabadlica con el deflector de viento.

En dias ventosos, es necesario colocar el deflector de viento del microfono / antena
paraboélica (CMAC 5143) sobre la antena parabolica para reducir el ruido del viento.
Estire simplemente la banda elastica del deflector de viento sobre la antena parabadlica
hasta que quede ajustado.
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Conectar los auriculares y ajustar el volumen

Figura 11 - 10.
Unir los auriculares

Para usar los auriculares es necesario el cable CMAC 5078 (cable de auriculares).
Para conectar los auriculares al Microlog:

e Conecte el cable de los auriculares al conector USB Host/CH R/Auricular en el
Microlog.

e (Conecte el enchufe de la clavija de los auriculares en la toma del cable de los
auriculares.

Control de los auriculares con el teclado numérico

M rilos:08

Figura 11 - 11.
Barra de titulo que muestra el canal de los auriculares y el volumen.

La barra de titulo de la pantalla de la recoleccion de datos indica el canal que se esta
utilizando y el volumen de los auriculares (de 0 a +10 o MUTE).

CH:1 - acustica envolvente o
CH:2 - sonido infiltrado sin refinar

En el CH:1 - herramientas de la acUstica envolvente, el operador escucha los sonidos de
alta frecuencia que las personas normalmente no pueden oir. Para llevarlo a cabo, la
sefal se filtra para extraer el ruido de fondo audible normalmente (rango de filtro = 7
kHz — 40 kHz), y después la sefal cambia la frecuencia, de esta manera, las personas
pueden oir los sonidos industriales de alta frecuencia asociados con el comienzo
anticipado de las averias mecanicas.
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Control de volumen y seleccion del canal con el teclado alfanumeérico de la
siguiente manera:

Mute — 6 (“M”) — tecla de conmutacion del estado mute para el canal elegido.

Volumen: Pulse y mantenga presionada la tecla Shift (cero/flecha hacia arriba), después
pulse las flechas hacia arriba / hacia abajo para ajustar el volumen de 0 a 10.

Canal — Pulse y mantenga presionada la tecla Shift (cero/flecha hacia arriba), después
pulse las flechas derecha/izquierda para cambiar entre CH:1 — ultrasonido de
aceleracion envolvente y CH:2 — sonido infiltrado sin refinar.

> En volimenes elevados (por ejemplo de mas de 6 o 7), podra
experimentar una sefial distorsionada / cortada. Si ocurre esto,
baje el volumen para reducir la distorsion.

Como montar una supervision de las poleas de la cinta transportadora

Descripcion general

Esta seccion describe las opciones del modo de Configuracion del modulo del Idler
Sound Monitor, que define las especificidades de la cinta transportadora y las medidas
del Idler Sound Monitor.

Montar una supervision de las poleas de la cinta transportadora

e Enla pantalla principal, utilice las teclas de flecha para resaltar la opcion del Idler
Monitor y pulse el boton de Intro. Se visualizara el mend del Idler Monitor.

Mew

Recall Raview

Configuracidn - Madir con nuevos ajustes
Recordar - Madir con ajustes guardados

Ayuda | Setup | Inicio | Atrds

Figura 11 - 12.
El mend principal del Idler Sound Monitor
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Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda sensible contextual de Microlog.

Configuracion: Muestra la pantalla de mediciones para el tipo de medicion resaltada
(esto quiere decir, Recordar o Nuevo).

Iniciar: el Idler Sound Monitor obtiene datos con la configuracion de los iconos
resaltados establecida.

Atras: Vuelve al Menu principal del Microlog.
Las opciones del ment del Idler Monitor son:

Recordar: Recuerda la pantalla de configuracion de la ultima medicion de ldler Sound
Monitor que fue tomada (ya sea guardada o no).

Nuevo: Brinda cualquier otra forma de configurar una nueva medicion de Ildler Sound
Monitor "definida por el usuario”.

Revisar: Inicia la pantalla de Idler Monitor - Cargar configuracion que le permite a
usted previsualizar mediciones de Idler Sound Monitor de datos guardados previamente
o configuraciones de mediciones de FRF guardadas previamente.

e Desde el ment Idler Monitor, resalte el icono Nuevo y seleccione el boton
Configuracion. Aparece la pantalla Configuracion de la nueva medicion de ldler
Sound Monitor.

New rHo09:14

Métrica -
Sensibilidad: 45,00 mv/EU

Nombre de la...

Ubicacidn:

Descripcion:

Referencia de... 0

Velocidad de... 1.00 m/s

Idler Dia.: 100.00 mm
Umbral del pi... 0.60 PaE
LImhral RSS: f.10 PaF IEI

Use |as teclas de flecha arriba/abajo para
s=leccionar un 2l elemento de mend.

Use |a flecha hacia la derecha para cambiar la
selecdion.

Ayuda |Guardar] Inicio | Atras

Figura 11 - 13.
Pantalla de nueva medicion del Idler Monitor.
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Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla incluyen:
Ayuda: accede a la ayuda contextual de Microlog.

Guardar: guarda la configuracion actual. Especifique un nombre de archivo para
identificar la configuraciéon de medicion.

Iniciar: Idler Sound Monitor obtiene datos con la configuracion establecida.

Atras: regresa al menu de ldler Monitor.

Indicadores LED

En el modo de Idler Sound Monitor:

e ElLED verde indica que se esta llevando a cabo la recoleccion de informacion.
e ElLED ambar indica que se esta inicializando la recoleccion de informacion.

e ElLED rojo indica que ha ocurrido un fallo durante la recoleccion de informacion
(por ejemplo, error del ICP).

Campos de Configuracion del Idler Sound Monitor
Introduzca la informacion de configuracion apropiada en los siguientes campos:

Unidades: Inglesas o Métricas. Determina las unidades de medicion del sistema. Por
ejemplo, seleccione Métricas para que la velocidad de la cinta sea en m/s y el diametro
de las poleas en mm. Seleccione Inglesas para que la velocidad de la cinta sea de
pies/min y el didametro de las poleas en pulgadas.

Sensibilidad: Introduzca la sensibilidad del micréfono en mV/Pascal para la presion del
sonido. La sensibilidad predeterminada es 45 mV/Pascal para el microfono
suministrado por SKF. No se debe cambiar a menos que se utilice un microfono
diferente.

Nombre de la planta: Introduzca le nombre de la mina, de la compania o de la planta.
Esta informacion (a lo largo de los proximos tres campos) se almacenara en la memoria
y se grabara con la informacion sonora de la cinta transportadora para propdsitos de
identificacion.

Ubicacion: Introduzca la ubicacion de la maquina o de la cinta transportadora.

Descripcion: Si es necesario, introduzca una descripcion adicional para propositos de
identificacion.

Referencia del equipo: Introduzca el nimero activo de la cinta transportadora, el
numero de serie o el nimero de etiqueta.

Velocidad de la cinta: Introduzca la velocidad de la cinta transportadora. La velocidad
de la cinta y el diametro del rodillo de las poleas se utilizan para calcular la velocidad de
rotacion de los rodillos y las frecuencias por defecto de la rotacion.

Diametro de las poleas: Introduzca el diametro del rodillo de las poleas de la cinta
transportadora. La velocidad de la cinta y el diametro del rodillo de las poleas se
utilizan para calcular la velocidad de rotacion de los rodillos y las frecuencias por defecto
de la rotacion.
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Los proximos cuatro campos le permitiran modificar los umbrales de alarma para las
cuatro medidas acUsticas del ldler Sound Monitor. Las herramientas del umbral de la
alarma predeterminada se establecen para detectar mejor las averias en las poleas en
las condiciones tipicas de la cinta transportadora y s6lo se deberan modificar si resultan
insuficientes para las condiciones de su cinta transportadora. Antes de resetear la
medida de los umbrales de la alarma, debera leer la seccion Resetear la medida de los
umbrales de la alarma en este manual.

Umbral del pico real: Especifique el umbral de alarma para el pico real total de
medicion de la aclstica envolvente (PaE).

Umbral RSS: Especifique el umbral de alarma para la medicion general de la total de la
suma de las raices (RSS, por sus siglas en inglés) de la aclistica envolvente (PaE, por
sus siglas en inglés).

Umbral de Curtosis: Especifique el umbral de alarma para la medicion de curtosis.

Umbral HAI: Especifique el umbral de alarma para la medicion del Indicador de
actividad armonica.

Guardar en: (Disco interno o tarjeta SD) especifique donde desea grabar los datos.
Puede elegir entre el disco duro interno del Microlog o una tarjeta SD introducida.

Guardar

e Después de las herramientas de los campos de configuracion del Idler Sound
Monitor, si lo desea, pulse el botdn de funciéon Guardar para ponerle el nombre y
guardar las herramientas actuales para futuros recordatorios.

Como realizar una supervision de los rodillos de las poleas de la cinta
transportadora

Después de definir las herramientas de supervision o de volver a las herramientas
guardadas anteriormente para la cinta transportadora, estara listo para comenzar con
la supervision del sonido de la cinta.

Condiciones de supervision optimas

Como las medidas acUsticas que actan en el ldler Sound Monitor, existen condiciones
de medida ideales cuando el sonido ambiental es minimo (por ejemplo, viento, lluvia, el
ruido de otra maquina, trafico, conversaciones, etc.) y cuando los rodillos de las poleas
no estan tapados con cajas solidas. Sies posible, debera programar la supervision de
las poleas cuando los ruidos ambientales se reduzcan. Si tiene que realizar la
supervision en unas condiciones de ruido ambiental elevado, tendra que caminar mas
despacio y colocar el microfono / antena parabolica mas cerca de los rodillos de las
poleas. Ademas, en condiciones de ruido ambiental elevado, los usuarios tendran que
poner mas énfasis en la escucha y juzgar el sonido del rodillo de las poleas emitido por
los auriculares.

Importante - el sonido de los rodillos de las poleas a veces es mds alto en un lado
de la cinta transportadora que en el otro. Si este es el caso de la cinta, realice la
supervision desde el lado mads alto.
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Para comenzar con la supervision de la cinta transportadora:
o Coldquese los auriculares y ajuste el volumen apropiadamente.

e Enla pantalla del Idler Monitor — Configuracion, pulse el boton Inicio para
comenzar con las medidas aclsticas de los rodillos de las poleas. Aparecera un
mensaje de Inicializando la recoleccién de informacion y, después, cambiara a un
mensaje de Procesando Informacion cuando el modulo comienza a grabar la
informacion de la medida actual. Elindicador de trafico de luz del médulo mostrara
el resultado de las medidas de las poleas actuales:

Bueno: ninguna de las cuatro medidas esta en estado de alarma.
Sospechoso: una de las cuatro medidas esta en estado de alarma.
Malo: por lo menos dos de las cuatro medidas estan en estado de alarma.

Chl: 46 H fijos:08

Aceptar

Adquiriendo datos

syuda | Marca | Analisis | Atrds

Figura 11 - 14.
Visualizacion de los resultados de la medida

Botones de funcion
Los botones de funcion en la parte inferior de la pantalla incluyen:

Marcar: la informacion almacenada se puede “etiquetar” para indicar que hay algunos
asuntos que se tratan en ese punto de la supervision. Pulse la tecla Marcar para anadir
un asterisco al archivo CSV instantdneamente, sin interrumpir la supervision.

Analisis: pulse para visualizar una pantalla de Analisis que muestre los resultados de
las cuatro medidas individuales y su estado de alarma en el formato de grafico de
barras actualizado.

Atras: vuelve a la pantalla de Idler Monitor - Configuracion.
Funciones shifted:

Notas — pulse el botdn de funcion Notas para acceder a la pantalla de Notas de
Microlog, en la que pueden verse y afadirse notas codificadas para la ubicacion actual.
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Alerta Apagado - Pulse el botdn de funcion Alerta Apagado para silenciar la alarma
audible con el fin de analizar el tensor mas en la escucha de la sefial sin la alarma.

Para continuar con la supervision de la cinta transportadora:

e Pulse el botdn Marcar para indicar digitalmente en la informacion grabada cuando
comenzd la supervision (se colocara un asterisco en la informacion para indicar
cuando comenzd a caminar), y entonces empiece inmediatamente a caminar a lo
largo de la cinta a un ritmo constante (no mas rapido de 2 km/h (1,2 mph)) y a una
distancia no mayor a 3 metros (10 pies) hasta la cinta.

» En condiciones de ruido ambiental muy elevado, cuanto mas
cerca esté de la cinta, mas facil sera para que el ldler Sound
Monitor filtre el ruido ambiental indeseado y proporcione una
deteccion apropiada de la condicion del rodillo de la polea dafnado.

Mientras camine, si algn obstaculo lo fuerza a variar la distancia
hasta la cinta, el Idler Sound Monitor ajustara automaticamente el
cambio en la distancia usando el proceso de normalizacion
patentado..

e Apunte a la antena parabélica en cada juego de rodillos de las poleas cuando se
acerque a ellos y cuando los pase. Escuche con las auriculares para ayudar a aislar
el sonido de los rodillos. Cuando haya aislado el sonido de los rodillos, observe la
pantalla del Microlog, el tréafico de luz de la pantalla indica en que condicion esta el
juego de rodillos actuales con Bueno, Sospechoso o Malo. Sila condicion de los
rodillos esta en Sespechoso o Malo, se escuchara también un tono audible en los

auriculares.

Aceptar

000

Sospechoso

Chl: +6 o *ilos:08 | Chl: +6 o *ijlos:08 cm: +6

o filos:08

L

®
@

Erroneo

Adquiriendo datos

Adquiriendo datos

Ayuda

Marca | analisis

Afras

Ayuda

Marca | analisis

Afras

Adquiriendo datos

‘ Ayuda

—

Marca |Analisis;] Atras

Figura 11 - 15.

Visualizacion del indicador de condicion del modulo de las poleas ISM.

En caso de que aparezca una indicacion de Bueno, el operador tendra que pasar
simplemente al siguiente juego de rodillos. En caso de que haya una indicacion de
Sospechoso o Malo, el operador debera anotar apropiadamente los rodillos de las
poleas, tanto fisicamente en la estructura de los rodillos como digitalmente con la
informacién grabada en la memoria del Microlog o ambos, y después continuar
caminando y midiendo el resto de los rodillos de las poleas.
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» Un mensaje de Deteccion de una senal baja en el area
apropiada indica que el nivel del sonido actual puede ser
insuficiente para proporcionar un diagnostico 6ptimo. Si es
posible, y observando las practicas de seguridad, acérquese a los
rodillos de las poleas para aumentar el nivel del sonido hasta que
aparezca un mensaje de Procesando Informacion. En caso en
gue no sea posible acercarse a la cinta, el Idler Sound Monitor
intentara hacer un diagndéstico reducido de las poleas y
actualizara la visualizacion del trafico de luz como corresponde.

e Al final de la supervision, pulse el boton de funcion Atras para volver a la pantalla
de Idler Monitor - Configuracion. La adquisicion de la informacion se detiene
automaticamente.

Como “anotar” de forma digital una averia de los rodillos de
poleas

Cuando tenga lugar la supervision, las cuatro medidas acusticas del Idler Sound Monitor
se almacenaran continuamente en la memoria del Microlog aproximadamente cada 1,6

segundos.
A [ 8 [ © [ o T E ] F G [ H ] 1
58 | Thresholds 06 01 30 8 001
60 | Acquisition Time True Peak RSS Kurtosis HAI Mormalising  |dler Condition | Motes
B1|17/12/2010 16:45:48 0.245718 0081702 11.492035 2674981 0.359299 Ok
| 17/12/2010 16:45:51 0.383 0.059518 3247021 2061481 0.082364 Suspect
3 |17/12/2010 16:45:52 0.262243 0.10946 16429718 1.857257 0.370285 Suspect
[17/12/2010 16:45.54 0317629 0104351 27 466949 2.087357 0.274337 Suspect
| 17/12/2010 16:45:56 0.585128 0.073659 3331085 1.580256 0258979 Ok
66 | 17/12/2010 16:45.57 0.025166  0.007393 0 6.010086 0020138 Ok
67 (17/12/2010 16:45:59 0.014544  0.005391 0 3.422062 0.041815 Ok
B | 17/12/2010 16:46.00 0,130092 0.013538 0 418763 0.012986 Ok
3| 17/12/2010 16:46:02 0182385 0061094 15178955 3.625562 0.425339 Ok
|17/12/2010 16:46:03 0.188219  0.080471 16,271027 2.996972 0.35561 Ok
17/12/2010 16:46:05 0.274179  0.082484 8.235983 2637716 0.331737 Ok
| 72 |17/12/2010 16:46:07 0.289952 0.11264 6136765 3.740274 0.253563 Suspect
73 |17/12/2010 16:46:08 0.510633  0.296868 6.228622 8.456521 0.197708 Bad
74 [17/12/2010 16:46:10 0.795589  (.380158 6.504425 10.488309 0.145029 Bad 452 @
75 i‘IT-‘I?.-'?.ﬂ!O 16:46:11 04809656  0.208173 7.24913 5 060546 0.319203 Suspect
76 |17/12/2010 16:46:13 0.19975 0.062871 6.409225 2.898174 1.050577 Ok

17/12/2010 16:46:15 (.881984 0404187 5.810013 9.609559 0.16553 Suspect

171272010 16:46:16 0.348637  0.132069 6.073685 5641576 0.454326 Suspect

79 | 17/12/2010 16:46:18 0.923943 0.31968 6.642365 8.090285 0.15527 Suspect
[17/12/2010 16:46:20 0297075 0.076661 13.989502 2779257 0.607903 Ok

Figura 11 - 16.
Ejemplo de la informacion de las medidas de las poleas con una Nota Introducida.

(1) notaintroducida por el usuario
Para “anotar” de forma digital una averia:

e En la pantalla del indicador del trafico de luz, pulse la tecla shift (cero/flecha hacia
arriba) y después el botén de funcién Notas. Toda la recoleccidn de la informacion
se detiene temporalmente y en la pantalla aparecera un dialogo de Nota de texto
sin formato.

e  Utilice el teclado numeérico del Microlog para introducir texto que identifique los
rodillos de las poleas dafiados (normalmente una entrada numérica) y pulse
Aceptar. Su nota se almacena con la informacion del rodillo de la polea actual y los
resimenes de recoleccion de la informacion.

e Contintie con el siguiente conjunto de rodillos de las poleas.
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Madulo del Idler Sound Monitor
Como realizar una supervision de los rodillos de las poleas de la cinta transportadora

Como analizar rodillos de poleas danados

En caso de que haya una indicacién de Sospechoso o Malo, deberia ver cual de las
cuatro medidas acusticas provocaron el salto de la alarma para ayudar a determinar el
tipo de averia de los rodillos de la cinta transportadora.

Para ver los resultados de las medidas individuales y el estado de la alarma:

¢ Continlie apuntando hacia la antena parabdlica en los rodillos de las poleas
danados y hacia la pantalla del indicador del trafico de luz, pulse el boton Analisis
(0 pulse botdn de funcién de Intro de la visualizacion de Analisis). Aparecera una
pantalla de Analisis con los resultados de las cuatro medidas individuales y el
estado de la alarma en directo en el formato de grafico de barras.

Pico rezl PaE RSS PzE
1.200 0.200
0.600 0.100
0.142 0.015
Curtosis Actividad arménica
30.000 12.000
15.000 6.000
128.000 4.711
Adguiriendo datos
ﬁu,-'uda Marca |Monitor | Atrds |

Figura 11 - 17.
Un ejemplo de la visualizacion del Analisis.

En la pantalla de Andlisis, se visualizara el grafico de barras para cada una de las cuatro
medidas aclsticas. Cada valor actual de las medidas aparecera debajo del grafico de
barras. La escala del grafico de barras va desde O al 200 % para cada valor de la
medida de la alarma, con una flecha verde que representa el 100 % del limite de la
alarma.. Cada grafico de barras de las medidas esta en verde si su valor actual esta por
debajo del limite de la alarma o en rojo si esta por encima del limite de la alarma. El
valor de cada limite de la alarma aparecera en el punto medio del grafico de barras.

e Pulse el botdn de funcién Monitor (o el botén Intro) para volver a la visualizacion
del semaforo.
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Madulo del Idler Sound Monitor
Transferir, revisar y eliminar archivos de informacion de la supervision

Como cargar la Configuracion del ldler Sound Monitor guardado

Deberé cargar previamente la Configuracion del Idler Sound Monitor guardado para
realizar una nueva supervision con las mismas herramientas.

e Del men principal, seleccione la opcion del meni Revisar y pulse el boton de Intro.
La pantalla del Idler Monitor — Cargar configuracion mostrara una lista de todos
los archivos de configuracion guardados previamente y de todos los archivos de
informacion de supervision almacenados.

» Los nombres de los ficheros de los archivos de configuracion de
supervision se identificaran por el nombre especificado para el
archivo del sistema cuando se guarde la configuracion. Los
nombres de los archivos para los archivos almacenados empiezan
con el Nombre de la planta especificado en la configuracion de
supervision, seguido del sello con la fecha/hora de la supervision.

e Use las teclas de flecha arriba/abajo para destacar la herramienta de supervision
que le gustaria cargar y seleccione el boton de funcion Abrir. La pantalla del Idler
Monitor - Configuracion aparecera con las herramientas seleccionadas.

Transferir, revisar y eliminar archivos de informacion de la supervision

Como transferir y revisar archivos de informacion de supervision
en su ordenador

Los archivos de informacion de la supervision estan almacenados en un formato de
valores separados por comas (.csv) en la carpeta Dispositivo mavil/Disco interno/ldler
Monitor del Microlog o si esta usando una tarjeta SD para el almacenamiento de la
informacion en Dispositivo mévil/Tarjeta de almacenamiento/Idler Monitor. Estos
archivos de informacion .csv se deben haber copiado en el ordenador principal y se
podra ver con Microsoft Excel o cualquier otra aplicacion.

Copiar archivos de informacion en el ordenador:

e Con el cable apropiado, conecte el Microlog en el puerto USB de su ordenador. El
ActiveSync detectara automaticamente la conexion y la ventana del Microsoft
ActiveSync mostrara un mensaje de Conectado - Sincronizado.

» La comunicacion ActiveSync con el Microlog necesitara
controladores especificos para poder instalarse en el ordenador.
Dirfjase a la seccion de Microsoft® ActiveSync Communications en
el Capitulo 1 — Introduccion a los detalles del Microlog.

e Con Windows Explorer, copie los archivos de informacion de supervision
almacenados (archivos .csv) de la carpeta de Dispositivo mévil/Disco interno/Idler
Monitor del Microlog en un archivo apropiado del ordenador.
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Transferir, revisar y eliminar archivos de informacién de la supervision

Fie Edt View Favorfes Took Help

| ack ~ 3 - T | seareh |- Foiders | [T
| Address[ 3 unrermal Dskiidertiontar

e | Hame = | see| Type | Modfied

|t Desktop | EIS QUARRY SETUR.csv 939 bytes Microsoft Office Ex...  2/24/2011 9:06:
g e S XYZ MINE SETUP csv 930 bytes Microsoft ¢ :
i L) My Documents

Feb 2011 09.02.40.cs5v 1.10KB Microsoft

W My Computer Feb 2011 03.04.41.05v 1.24KB Microsoft

H % Hard Disk (C:2)

1.38KB Micrasoft
H e Data (D) 285V L11KB Microsoft 42011 9:06:
® & Techpubss on 'Sdgervs0’ (G:) —'_O!X"'?_ Ef}.‘\i{i{\‘_ld Feb Ef:'il rEIS.ElB.l?.E—S\-‘ -184}\5 Micrasoft ; £ :-:24-20}} 9 }1:.
5 3 Doug S5 on sdgsrvsd’ (H:) RYZ QUARRY_24 Feb 2011 03.12.13.c5¢ 1.25K8 Microsoft Office Ex...  2/24/2011 9:12:.

: geus' (K:)
¥ 3 Kronos1s on ‘Recp-jose-wak (L)
# 3 hrdatamanagers on 'SdgsrvaD’ (Z:)
+ O cont
@ Mok
H ) Appication Data
H & Internal Disk
) ~6X
B £3 Analyser
3 ) Baiance
# 2) ConfCheck

0
[ =4
g3
5 i

Figura 11 - 18.
Ejemplo de configuracion de supervision y archivos de informacion de supervision almacenados en la
carpeta Dispositivo movil/Disco interno/ldler Monitor.

e Utilice Microsoft Excel o cualquier otra aplicacion para ver, explorar y analizar la
informacion de supervision.

Como eliminar archivos de informacion de supervision almacenada
en el Microlog

A veces, debera eliminar archivos de informacion del Idler Sound Monitor almacenados
para liberar la memoria del Microlog o de la tarjeta SD.

Eliminar archivos de informacion almacenados en el Microlog:

e Del menu principal, seleccione la opcion del menu Revisar y pulse el boton de Intro.
La pantalla del Idler Monitor — Cargar configuracion mostrara una lista de
nombres de archivos para todos las configuraciones de supervision guardados
previamente y para todos los archivos de informacion de supervision almacenados.

> Los nombres de los ficheros de los archivos de configuracion de
supervision se identificaran por el nombre especificado para el
archivo del sistema cuando se guarde la configuracion. Los
nombres de los archivos para los archivos almacenados empiezan
con el Nombre de la planta especificado en la configuracion de
supervision, seguido del sello con la fecha/hora de la supervision.
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Transferir, revisar y eliminar archivos de informacion de la supervision

— Cargar configuracién fl]12:45

- todo -
&= Storage Card
_] 24 S=p 2013 16.22.00
vl 24 Jul 2013 15.05.26
vl 24 Jul 2013 15.42.18
vl 24 Sap 2013 16.21.35
v] 24 Jul 2013 16.07.03

e

AYL_

Use |as teclas de flecha arriba/abajo para
s=leccionar un nombre de archiva.

IPulss Disparar para cargar 2l archivo de
config.

Ayuda Abrir | Afras

Figura 11 - 19
Ejemplo de la configuracion de supervision y de los archivos de informacion de supervision almacenados
en el Microlog.

e Utilice la tecla de flecha arriba/abajo para marcar el archivo de informacion que
desea eliminar y pulse la flecha 0/ arriba (Shift) y el botén Eliminar.

Realizacion de copia de seguridad de datos en la tarjeta SD

IMPORTANTE: La tarjeta SD no se deberia desconectar en zonas peligrosas, se tiene
que conectar / desconectar solamente en zonas seguras. Para zonas peligrosas, debe
utilizar una tarjeta SD de:

Fabricante Modelo

Sandisk Tarjeta digital segura SDSDx-yyy

e Introduzca una tarjeta de memoria SD en la ranura correspondiente en la base del
Microlog.

e Enla pantalla del Idler Monitor — Cargar configuracion, utilice las teclas de flecha
arriba/abajo para seleccionar un archivo para realizar la copia de seguridad, o
seleccione la opcion Todos para realizar la copia de seguridad de toda la
informacion.

e Pulse la tecla 0/ flecha hacia arriba (Shift) y el botdn de funcion Copia de
seguridad. Tendra que indicar si desea limpiar la tarjeta de memoria antes de
realizar la copia de seguridad.

IMPORTANTE - Si responde Si se eliminara toda la informacion previa
almacenada en la tarjeta.

Todos los archivos de supervision de las poleas especificados se copiaran en la
tarjeta SD y aparecera un mensaje de Copia de seguridad finalizada.

e Pulse el botdon Aceptar, volvera a la pantalla de Cargar configuracion.
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Resetear los umbrales de alarma de las medidas

e Extraiga la tarjeta y guardela en un lugar sequro, o introddzcala en el equipo
principal y copie al disco duro las copias de seguridad realizadas.

Resetear los umbrales de alarma de las medidas

Las herramientas del umbral de alarma por defecto del ldler Sound Monitor estan
presentes para detectar mejor las averias de las poleas para los tipicas condiciones de la
cinta transportadora y solamente se deberan alterar si demuestran ser insuficientes
para las condiciones de la cinta.

Procedimiento para determinar las herramientas especificas del umbral de alarma
de la cinta transportadora:

e Realice un informe basico: Con las herramientas del umbral por defecto, realice
una supervision de la cinta para determinar cual de las herramientas de las cuatro
medidas de alarma se debe aplicar a las condiciones de la cinta.

e Analice la informacion de las medidas del informe basico: Con el Microsoft Excel
u otro software, para cada una de las cuatro medidas, determine si los umbrales de
alarma por defecto estan muy bajas, muy altas o son apropiadas asi como estan.

e Determine mas umbrales de medida apropiados: en base a su analisis,
determine nuevos umbrales de alarma de las medidas si es necesario. Los
umbrales de alarma deben ser lo suficientemente bajos para la alarma y las
condiciones del rodillo de las poleas malo, pero no tan bajo como para provocar una
falsa alarma.

e Actualice las herramientas de supervision con nuevos umbrales de las
medidas — Consulte previamente en este manual a la seccion de Cémo actualizar
una supervision de las poleas de la cinta transportadora para mas informacion..
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Apendice A
Sin RUTA

Descripcion general

El modulo Sin RUTA del Microlog permite obtener datos de mediciones para PUNTOS
gue no se han descargado previamente en el Microlog desde el software @ptitude
Analyst. Puesto que las mediciones no forman parte de las RUTAS de obtencion de
datos descargadas en el Microlog, reciben a menudo el nombre de mediciones “Sin
RUTA".

En el modo Sin RUTA puede llevarse a cabo rapidamente una de las mediciones de
vibracion tipo "estandar" predefinidas o configurarse una nueva medicion "definida por
el usuario" y, seguidamente, obtener los datos de la nueva medicion para fines de
analisis. Después de obtenerlos, los datos de medicion Sin RUTA pueden transmitirse al
software del equipo host e incorporarse a la base de datos permanente de medicion de
@ptitude Analyst.

Microlog CMXA 75-SL-2Z2 tiene restricciones en cuanto a los tipos de accesorios que
se pueden utilizar con el instrumento en dreas de Zona 2 de ATEX, que en ciertos
casos limita los tipos de PUNTOS que se pueden obtener.

Para obtener informacién sobre restricciones importantes acerca del uso de
Microlog CMXA 75-SL-Z2 en un drea restringida de tipo Zona 2, consulte el
Apéndice D de este manual.

Operaciones en el modo Sin RUTA

Descripcion general
En el modo Sin RUTA existen dos opciones para obtener datos de medicion. Se puede:

e FEjecutar rapidamente una de las mediciones “estandares” predefinidas cuyos iconos
se muestran en la pantalla SIN RUTA, o

e Configurar y ejecutar una nueva medicion definida por el Usuario.
Para acceder al modo Sin RUTA:

e Enla pantalla RUTA, pulse el boton de funcion Sin ruta. Aparece la pantalla Sin

ruta.
> El boton de funcion Sin ruta aparece en la pantalla RUTA
Unicamente si la configuracion de Sin ruta seleccionada en la
pantalla de configuracion del sistema es Usar Sin ruta
tradicional.
SKF Microlog - GX Series A-1
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Sin RUTA

Operaciones en el modo Sin RUTA

Sin ruta K -'Hil 10:29

1|srr| Dpuesta can envoheants
I & =
Vel Tiemp.acel Altz Res. @
Crbita
@
Revisar Uﬁuari;| Atras t
Figura A - 1.

Modo Sin RUTA.

@ Mediciones predefinidas por
el usuario

@ mediciones predefinidas

Botones de funcion

Las acciones de los botones de funcion y botones Intro en el modo Sin RUTA incluyen:

Intro: inicia la obtencion de datos para la medicion predefinida resaltada; o en
el modo Usuario, inicia la medicion definida por el mismo.

Revisar: abre la pantalla Revisar datos, en la que puede revisar datos de
mediciones anteriores.

Usuario: inicia el modo Usuario, permitiendo configurar una nueva medicién
Sin RUTA para la obtencién inmediata de datos.

> Para mas informacion, véase la seccion Configuracion del
Usuario mas adelante en este capitulo.

Atras: pulse el botdn Atras para salir del modo Sin ruta y volver a la pantalla
principal.

Los botones de cambio de funcion son:

Ayuda: pulse el boton Ayuda para ver rapidamente en pantalla ayuda relativa a
la obtencion de datos de Microlog.

Configurar: inicia el modo de Configuracion, que permite modificar
configuraciones globales de obtencion de datos. Tenga en cuenta que los
cambios de las configuraciones se aplican a todas las mediciones del sistema
Microlog, Con o Sin RUTA.
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Como obtener mediciones Sin RUTA predefinidas

Para obtener rapida y facilmente mediciones “estandar”, use una de las opciones de
medicion predefinidas de la pantalla Sin RUTA del Microlog. Estos tipos de medicion
tienen configuraciones estandares segiin se describe mas abajo.

> La configuracion de estas mediciones Sin RUTA predefinidas no
se puede cambiar; deben aplicarse "tal cual”.

Las mediciones predefinidas Misma, Opuesta y de Alta Resolucion se basan en los
siguientes parametros de configuracion estandar de la medicion de RUTA actualmente
seleccionada:

Deteccion

Sensibilidad

Ventana

Tipo

Acoplamiento

Canal de entrada

Inclinacion del disparador externo
Nivel del disparador

Misma: esta configuracion de medicion se basa en la medicion mas recientemente
resaltada en el modo RUTA del sistema Microlog. La configuracion es la Misma que la
de la medicion “activa” en la RUTA “activa”. Esto le permite obtener rapidamente
mediciones Sin RUTA que son idénticas a la medicion de RUTA “activa”, pero que se
toman con varias posiciones del sensor para fines de analisis.

» Siel PUNTO de RUTA activo se ha configurado para obtener
datos FFT y de forma de onda temporal, la medicion Sin RUTA
Misma es solamente FFT.

Los parametros de medicidon son los siguientes:

Superposicion: 50%
Puesta a cero del bin: On

Opuesta: basada también en la medicion resaltada en el modo RUTA del Microlog. Su
configuracion es idéntica a la de la medicion “activa” de la RUTA “activa”, excepto que se
obtiene el formato de datos Opuesto. Por ejemplo, si el PUNTO de RUTA “activo”
obtiene datos de espectro FFT, la medicion Sin RUTA Opuesta obtiene datos de forma
de onda temporal, y viceversa. Los parametros de medicion son los siguientes:

Superposicion: 50%
Puesta a cero del bin: On

Alta Resolucion: basada también en la medicion resaltada en el modo RUTA del
Microlog. Su configuracion es idéntica a la de la medicion “activa” de la RUTA “activa”,
excepto que su configuracion de Lineas/Muestras se duplica (incrementa por un factor
de 2), hasta un maximo de 25,600 lineas (hasta 12,800 para mediciones de dos canales
y hasta 6,400 para mediciones de tres y cuatro canales). Por ejemplo, si la
configuracion de Lineas/Muestras del PUNTO de RUTA “activo” es de 400 lineas, el
valor de Lineas/Muestras de la medicion Sin RUTA de Alta Resolucion es 800 lineas.
Esto permite una vista rapida de alta resolucion de la medicion de RUTA activa. Los
parametros de medicion son los siguientes:
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Como obtener mediciones Sin RUTA predefinidas

Superposicion: 50%
Puesta a cero del bin: On

Las mediciones predefinidas Acel, Tiempo acel, Velocidad y gE se basan en los
siguientes parametros de configuracion estandares de la medicion de RUTA
actualmente seleccionada:

Sensibilidad
Acoplamiento
Deteccion
Ventana

Acel: realiza una medicion de Aceleracion de vibracion tipo “estandar”. Los parametros
de medicion son los siguientes:

Unidades: Acel (Gs)

Formato de visualizacion: Espectro
Frecuencia de paso alto: 1.1 Hz
Fmax.: 10 kHz

Lineas/Muestras: 800 lineas
Medias: 4

Canal de entrada: CH1
Superposicion: 50%

Inclinacion del disparador externo: Positiva
Nivel del disparador: 2 V

Puesta a cero del bin: On

Tipo: Espectral

Tiempo acel: realiza la misma medicion de Aceleracion de vibracion tipo “estandar”,
pero obteniendo datos de forma de onda temporal. Los parametros de medicion son
los siguientes:

Unidades: Acel (Gs)

Formato de visualizacion: Tiempo

Frecuencia de paso alto: 1.1 Hz

Fmax.: 8 kHz

Lineas/Muestras: 6400 lineas / 16384 muestras
Medias: 4 (tiempo sinc.) Sino se detecta un disparador, se toma solamente
una media.

Canal de entrada: CH1

Superposicion: 50%

Inclinacion del disparador externo: Positiva
Nivel del disparador: 2 V

Puesta a cero del bin: On

Tipo: Temporal

SKF Microlog - GX Series
Manual del usuario



Sin RUTA
Como obtener mediciones Sin RUTA predefinidas

Velocidad: realiza una aceleracion tipo “estandar” segiin medicion de vibracion de
velocidad. Los parametros de medicion son los siguientes:

Unidades: A -> V

Formato de visualizacion: Espectro
Frecuencia de paso alto: 1.1 Hz
Fmax.: 1 kHz

Lineas/Muestras: 400 lineas
Medias: 4

Canal de entrada: CH1
Superposicion: 50%

Inclinacion del disparador externo: Positiva
Nivel del disparador: 2 V

Puesta a cero del bin: On

Tipo: Espectral

gE: realiza una medicion de vibracion de aceleracion con envolvente tipo “estandar”.
Los parametros de medicion son los siguientes:

Unidades: Aceleracion con envolvente
Formato de visualizacion: Espectro
Frecuencia de paso de banda: gE BPF #3 (500 Hz — 10 kHz)
Fmax.: 10 kHz

Lineas/muestras: 400 lineas

Promedios: 4

Canal de entrada: CH1

Superposicion: 50%

Inclinacion del disparador externo: Positiva
Nivel del disparador: 2 V

Puesta a cero del bin: On

Tipo: Espectral

Orbita: mide la trayectoria del movimiento de la linea central de un arbol durante la
rotacion. Los parametros para mediciones de orbita Sin RUTA se configuran en la
pantalla Configuracion de orbita Sin ruta, que se describe mas adelante en esta
seccion.

HFD: mide la entrada de alta frecuencia dindmica de un acelerémetro para evaluar la
condicion del la pelota rodante o los cojinetes rodantes. La medicion HFD tiene un valor
total detectado de 5 KHz a 60 KHz pero no registra un espectro. Tipo de deteccion
designado como RMS.

Para ejecutar rapidamente una de las mediciones predeterminadas:

e Enla pantalla Sin RUTA, resalte la medicion deseada mediante los botones de
flecha y pulse Intro. Aparece la pantalla de visualizacion de datos de la medicion
seleccionada.

> Siselecciona la opcidn Orbita, aparece una pantalla de
configuracion.

e Con la pantalla de datos de medicion abierta, pulse un botén Intro para guardar los
datos de medicion Sin RUTA. Cada medicion Sin RUTA recibe un nombre numeérico
correlativo, comenzando por 1.

SKF Microlog - GX Series A-5
Manual del usuario



Sin RUTA

Como obtener mediciones Sin RUTA predefinidas

Operacion de la orbita
Descripcion general de una orbita

Una “orbita” mide la trayectoria del movimiento de la linea central de un arbol durante
la rotacion.

Las maquinas voluminosas como por ejemplo los compresores centrifugos, las turbinas
de vapor primarias y secundarias y las cajas de engranajes de gran tamano no suelen
tener sistemas de reserva y rara vez disponen de rotores de recambio. Las maquinas
que utilizan cojinetes de manguito alimentados a presion son generalmente cruciales
para el funcionamiento de la instalacion y muy costosas de reparar. Por tanto, es
esencial gue los rotores se supervisen, protejan y conserven de forma efectiva conforme
a las normas mas estrictas.

Configuracion de las mediciones de orbita
Para configurar y obtener una medicion de orbita Sin RUTA:

e Enla pantalla principal, resalte la opcion Sin RUTA mediante los botones de flecha
derecha/izquierda/ arriba/abajo y pulse un botdn Intro. Se encuentra ahora en el
modo Sin RUTA.

e Resalte el icono Orbita mediante los botones de flecha
derecha/izquierda/arriba/abajo y pulse un botéon Intro. Aparece la pantalla de
configuracion de orbita.

Config. érbita sin ruta @ 7li10:31

Desp (mil)

Acopl.: DC

Censib.: 200.00mV/EU

Disparadar: Desactivado
Incl.disp.ext.: +

Nivel de disparador: 2.0V

Ayuda . Afras

Figura A - 2.
Pantalla de configuracion de orbita.

Antes de configurar la medicion de orbita, use la opcion Una vez o Continua del mend
Config para especificar la accion de visualizacion de la medicion.

El modo Una vez congela la medicion después de estabilizarse los datos
orbitales.
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En el modo Continua, el Microlog analiza y actualiza constantemente los
resultados de medicion hasta que se pulsa un botén Intro para congelar
manualmente la medicion.

La pantalla de configuracion de orbita contiene los campos siguientes:

> Unidades, Acoplamiento y Sensibilidad se aplican a ambos
canales.

Unidades: determina el tipo y las unidades de medicion. Téngase en cuenta que el tipo
de medicion (aceleracion, aceleracion frente a velocidad, velocidad, desplazamiento)
depende del tipo de sensor sismico utilizado (acelerémetro, sensor de velocidad, sonda
de proximidad).

Acoplamiento: determina el tipo de sefal recibida para la medicion. Las opciones son:

AC: adquiere la sefal de entrada de un dispositivo (externo) de salida
intermedia.

CC: adquiere la sefial de entrada de un transductor con alimentacion (p. ej.,
una sonda de proximidad) y mide la polarizacion de CC (Gap) de la salida de la
sonda.

ICP: adquiere la senal de entrada de un sensor de carga amplificada.

Sensibilidad: use el teclado alfanumérico para introducir la sensibilidad del transductor
en milivoltios (mV) por Unidad de ingenieria (EU). Se utiliza el valor 200 mV/EU para la
mayoria de los sensores de aceleracion, 200 mV/EU para los sensores de
desplazamiento de proximidad y 1000 mV/EU si la sefal de entrada se recibe en voltios
y la escala se va a leer directamente.

Disparador: cuando el Disparador se configura en Off, el dispositivo Microlog le avisa
que especifiqgue manualmente las RPM para las mediciones de 4rbita en vez de tomar
una lectura de RPM en tiempo real con un tacometro.

» Para obtener mas detalles, consulte el tema Para introducir las
RPM manualmente, mas adelante en este manual.

Inclinacion del disparador externo Inclinacion del disparador: seleccione +/- para
definir si el disparador se activa con una senal ascendente o descendente.

[+] — activacidn con una sefal ascendente.
[-] - activacion con una sefal descendente.

Nivel del disparador: introduzca un valor del nivel del disparador en el campo de texto
y pulse Intro.

> Sila configuracion de Nivel del disparador de la pantalla
Configuracion se establece en Automatico, la configuracion de
Nivel del disparador aparece como “Automatico” y no se puede
ajustar.

Para introducir las RPM manualmente:

e Enla pantalla de Configuracion de Orbita, resalte la opcion Disparador mediante
los botones de flecha arriba/abajo y pulse el botdn de flecha a la derecha. Aparece
una lista desplegable.
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e Use los botones de flecha arriba/abajo para seleccionar Off y pulse Intro.

e Termine de realizar los ajustes de configuracion necesarios en la pantalla de
Configuracién de Orbita y pulse Intro. Aparece el cuadro de didlogo Obtencién de
datos con una indicacion para especificar la velocidad de funcionamiento en la
parte inferior de la pagina.

W W

MTR FAN TRAIN 21, MTR 21 OB H
VEL, Outhoard horizontal velocity

Se debe especificar vel. de func.
Seleccione un método pf especif.

B.dat | Escrib. | Esp. t

Figura A - 3.
Pantalla Obtencion de datos con opciones de velocidad de funcionamiento.

Puede elegir entre tres formas de introducir las RPM si el valor del disparador en la
pantalla Configuracion de orbita esta en Off.

Base de datos: toma el valor de RPM de la base de datos en caso de haberse
asignado previamente al PUNTO.

> Esta opcion solo aparece si el PUNTO seleccionado actualmente
en el modo RUTA tiene introducida una velocidad.

Escribir: escriba el valor con el teclado numérico o
Esp.: seleccione la frecuencia 1X RPM de la pantalla de espectro.

e Pulse el boton Base de datos para usar el valor RPM previamente asignado al
PUNTO.

O BIEN

e Pulse el botdn Escribir para introducir manualmente la velocidad de
funcionamiento a través del teclado numeérico.

e Pulse el botdn de funcidon OK para guardar el valor RPM especificado e iniciar la
obtencidn de datos, o pulse Cancelar para descartar los cambios.

O BIEN

e Pulse el botdn Esp. para introducir manualmente el valor RPM de la pantalla
espectral. Después de finalizar la gama automatica y la adquisicion de datos se
abre el cuadro Introducir RPM.
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Cchi1 © i 7 08-25
chi 7200.0CPM_0.002V

0.002 ¢ i 1

] CPM 12000

Figura A - 4.
Pantalla de visualizacion grafica Introducir RPM.

(1) valor del cursor

e Ultilice los botones de flecha para desplazar el cursor por el espectro e indicar 1X
RPM (1 x velocidad de funcionamiento).

> Use la tecla (P) para saltar de un pico a otro.

e Pulse el boton OK cuando el cursor esté situado en la frecuencia 1X del espectro.
Se inicia la obtencion de datos.

Obtencion y visualizacion de los datos de orbita

Después de pulsar un boton Intro de la pantalla Configuracion de orbita o de especificar
el valor RPM de la medicion, comienza la obtencion de datos y se visualiza la orbita.
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Chl 0 M [§15:13

Orbita cruda 1.38pm -7.BQum
20.0
E _
1 I T T T I T Y Y
20.0 _
-20.0 pm 20.0
770 [ |
b b
MNormal - datos con rx 100.0
- Borr | Motas | Atras

Figura A - 5.
Una pantalla de orbita

Botones de funcion
Los botones de funcion para la visualizacion de Orbita son los siguientes:

Ayuda: pulse el boton Ayuda para abrir la pantalla de Ayuda y acceder rapidamente a la
ayuda en linea sobre la obtencion de datos con el sistema Microlog. La pantalla Ayuda
permite acceder también a la pantalla Informacion de Punto.

» Para mas informacion, consultese la seccion Coémo visualizar la
informacion de configuracion de un PUNTO en el capitulo
Como obtener los datos de RUTA.

Reobtener: pllselo para volver a tomar las mediciones.

Ver: utilice este botdn de funcion para determinar la visualizacion de mediciones de
orbita. Las opciones de Ver para PUNTOS de 6rbita son:

Orbita: Vista predeterminada
Informacion de punto

Vista de orbita

Hora X Hora Y

1x

2x

3x

Notas: pulse el boton de funcion Notas para acceder a la pantalla de Notas de Microlog,
en la que pueden verse y anadirse notas codificadas para el PUNTO actual.

» Para mas informacion, véase la seccion Notas codificadas del
capitulo Como obtener los datos de RUTA.

Atras: pulse el boton de funcidn Atras para salir de la pantalla de orbita sin almacenar
los datos de medicion. Volvera a la pantalla principal.
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Como obtener datos Sin RUTA definidos por el “usuario”

principal del modo Sin RUTA.

Pulse un botdn Intro para almacenar los datos de medicion y volver a la pantalla

Una vez finalizada la obtencion de los datos de medicion de 6rbita, pulse un boton

Intro para almacenar los datos y volver a la pantalla principal del modo Sin RUTA.

Jsuario

Pantalla de configuracion de medicion Sin RUTA definida por el usuario.

Descripcion general

Siuna 0 mas de las mediciones predeterminadas no cumple las necesidades de analisis
sobre el terreno, puede configurarse facilmente una nueva medicion con los parametros
de medicion especificados por el usuario.

> La configuracion de la medicion definida en el modo Usuario
permanece activa hasta que dicha configuracion se vuelve a
modificar.

Para configurar una medicion Sin RUTA definida por el usuario:

e Enla pantalla principal, resalte la opcién Sin RUTA mediante los botones de flecha

y pulse Intro. Se encuentra ahora en el modo Sin RUTA.

e Pulse el botdn de funcién Usuario . Aparece la pantalla de Usuario.

Usu. de Sin ruta i fij10:32

Botones de funcion

Ayuda: pulse el boton Ayuda para acceder rapidamente a la ayuda online.

Camb.nombre: -- Sale... -
Format.visual.: Espect... |
Unid.: acal [G)
Acopl.: ICP
Canal entr.: Chi
Detaccidn: RMS
Censib.: 100.0...
Filtra:
Frnax: 12000...
Linezs/musstras: 400/1...
Ventana: Hanning
Medias: 1
Superp.: 0%
Tipao: Espectr.
Incl.disp.ext.: +
Nivel de disparador: 2.0V |E|
Ayuda | Predet. - Atrds
Figura A - 6.
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Predeterminado: pllselo para restaurar todos los valores predeterminados en la
pantalla Usuario.

Backspace (retroceso): si se encuentra en un campo de entrada de texto, como por
ejemplo Cambiar nombre, utilice el botdn BKSp para borrar el digito anterior.

Atras: vuelve a la pantalla principal del modo Sin RUTA sin obtener datos ni guardar los
cambios en la configuracion de medicion definida por el usuario.

e Enla pantalla del modo Usuario, defina los parametros de medicion pertinentes y
pulse Intro. Se inicia inmediatamente la obtencion de datos para el PUNTO
definido por el usuario.

Opciones de medicion definidas por el usuario

Seleccione los parametros de medicion adecuados utilizando los procedimientos de
desplazamiento arriba descritos para la pantalla de configuracion.

Para especificar los parametros de medicion:

e Use las flechas arriba/abajo para desplazarse por los campos y los valores de
configuracion actuales.

e Pulse el botdn de flecha derecha para ver las opciones de los campos que desee
modificar.

e Sjexisten varias opciones aparecera una lista desplegable. Use las flechas
arriba/abajo para desplazarse por la lista desplegable y pulse Intro para seleccionar
la opcidn resaltada.

e Después de finalizar la configuracion de todos los parametros de medicion, pulse un
botdn Intro para iniciar la obtencion de datos.

Opciones de medicion definidas por el usuario

Cambiar nombre: permite introducir una identificacion para el nuevo PUNTO de
medicion, como referencia para el modo Revision del Microlog y al cargarlo en el
software @ptitude Analyst.

Puede especificar el nombre de maquina, el nombre de PUNTO y la descripcion.

e Seleccione el elemento al que desea dar un nombre y pulse un botén Intro. En la
parte inferior de la pantalla aparece un cuadro de didlogo para introducir texto. El
titulo del cuadro de dialogo indica el nombre del elemento que esta configurando
(Maquina, Punto o Descripcion).

e Pulse la tecla alfanumeérica las veces que sea preciso para visualizar cada letra.
Ejemplo: Por ejemplo, para la letra B, pulse tres veces la tecla 2. (Una pulsacion
muestra el nimero 2, dos pulsaciones muestran la letra Ay tres, la letra B).

> Pulse la tecla cero (0) dos veces para introducir un “espacio”.
> Realice pulsaciones cortas para maximizar la efectividad del tecleo.

e Repita los pasos para cada elemento que desee nombrar.
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Formato de visualizacion: determina la forma de mostrar los datos de medicion. Las
opciones son:

Espectro + Tiempo
Espectro

Tiempo

Fase

Ordenes + Tiempo
Ordenes

> Ordenes fija el eje horizontal del espectro visualizado en drdenes
(mltiplos de la velocidad de funcionamiento). Ordenes precisa
un disparador 1XRPM externo con referencia de fase al arbol
giratorio.

Unidades: determina el tipo y las unidades de medicion. Téngase en cuenta que el tipo
de medicién (aceleracion, aceleracion a velocidad, velocidad, desplazamiento, voltios,
presion y aceleracion con envolvente) depende del tipo de sensor sismico utilizado
(acelerdmetro, captador de velocidad o sonda de proximidad).

Acoplamiento: determina el tipo de sefal recibida para la medicién. Las opciones son:

AC: adquiere la senal de entrada de un dispositivo (externo) de salida
intermedia. El Microlog no aplica corriente a la entrada.

CC: adquiere la senal de entrada sin que intervenga un sensor de carga
amplificada. El Microlog no aplica corriente a la entrada.

ICP: adquiere la senal de entrada de un sensor de carga amplificada. El
Microlog suministra a la entrada una corriente constante de 4 mA.

Canal de entrada: elija entre CH1, CH2, CH3, CH1 y CH2, CH2 y CH3, CH1yCH2yCH3
0 CH1yCH2yCH3. Un canal es un punto de supervision, incluido el sensor y el hardware
necesarios para acondicionar la sefal de entrada y compararla con los limites
predeterminados.

» Para mediciones tomadas con un sensor Triax, seleccione CH1 y
CH2 y CH3.

> Para obtener mas detalles sobre las mediciones multicanal,
consulte Cédmo configurar mediciones de espectro multiple /
tiempo multiple mas adelante en este capitulo.

» Canall =PUNTO0.1_2 Canal 1l
Canal 2 = POINT.1_2 Canal 2
Canal 3 = POINT.3_4 Canal 1

Deteccion: determina la deteccion y graduacion de sefales.

Elija entre:

RMS (Root Mean Square): el valor global cuadratico medio de los datos
temporales o de FFT.

Pico: escala tomada de RMS como V2 - RMS.

Pico-Pico: escala tomada de RMS como 2 - V2 - RMS.

Pico Real: detectado de la forma de onda temporal en vez de del espectro FFT
como % (Pico méax. — Pico min.).
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Pico-Pico real: detectado de la forma de onda temporal en vez de del espectro
FFT como (Pico max. — Pico min.).

Use la siguiente tabla para determinar el valor de Pico o de Pico-Pico que se
corresponde con el método de deteccion del CMVA65, CMVAS5, CMVALO, y CMVA30
para el mismo tipo de PUNTO:

Tipo de PUNTO Deteccion Deteccion Microlog
CMVA65

Aceleracion con Pico o Pico-Pico Picoreal o

envolvente, Pico-Pico real

desplazamiento (no
integrado), voltios

Todos los demas Pico o Pico-Pico Pico o Pico-Pico

Sensibilidad: use el teclado alfanumeérico para introducir la sensibilidad del transductor
en milivoltios (mV) por Unidad de ingenieria (EU). Se utiliza el valor 200 mV/EU para la
mayoria de los sensores de aceleracion, 200 mV/EU para los sensores de
desplazamiento de proximidad, y 1000 mV/EU si la sefal de entrada se recibe en voltios
y la escala se va a leer directamente.

Filtro: la lista desplegable muestra tres tipos de configuracion de filtros: Filtro de paso
alto, Filtro de paso de banda con envolvente y HFD. El Filtro de paso alto analdgico,
real, del Microlog afecta a los dominios tanto temporal como FFT.

» Sise selecciona Off con acoplamiento ICP o AC, la unidad
adoptara un valor intrinseco predeterminado de filtro de paso alto
de 16 Hz. Se eliminan solo los componentes de frecuencia muy
baja.

> El Filtro de paso alto del Microlog filtra el dominio temporal
mediante un filtro analdgico real que atenla a partir del valor
seleccionado. Elija uno de los 7 valores discretos.

e Cuando se configura una medicion distinta de una medicién de la aceleracion con
envolvente. La gama para mediciones normales es de aproximadamente 200 CPM
a 600 CPM, o su equivalente en Hz.

e Enlas mediciones de aceleracion con envolvente, el proceso de envolvente omite
automaticamente las frecuencias inferiores al limite de frecuencia baja.

Fmax.: use el teclado alfanumérico para introducir la frecuencia superior de escala max.
de FFT, hasta 40 000 Hz (2 400 000 CPM). A menos que esté realizando una medicidn
muy inusual, la Fmax. debe ser siempre mayor que la velocidad de funcionamiento.

> Los valores Fmax. introducidos se ajustan al valor Fmax valido
mas alto disponible en Microlog. El valor ajustado (real) aparece
en el eje Y del espectro obtenido.
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Lineas/Muestras: define la resolucion del espectro. Nota: una mayor resolucion implica
mas tiempo para la obtencion de datos y consume mas espacio de memoria.

Intervalo de frecuencia
= Tamano del segmento de frecuencia

lineas de resolucién

1000 Hz
—  =25Hz
400 lineas

Si elige por ejemplo 400 lineas y una gama de frecuencias de 0 a 1000 Hz, la
resolucion basica del espectro sera 1000 dividido por 400 = 2.5 Hz.

Por lo tanto, el eje de frecuencias se divide en 400 segmentos separados de
2.5 Hz.

Ventana: tipo de ventana utilizado en el proceso de FFT. Es preciso aplicar una funcién
de ventana a todos los registros temporales periddicos antes de efectuar la FFT para
minimizar la posibilidad de errores de fuga. Las funciones de ventana Hanning y
Flattop reducen a cero los frentes anterior y posterior del registro intermedio del
dominio temporal (para evitar errores de fuga ocasionados por interrupciones en el
registro temporal). Presione la flecha derecha para ver las opciones:

Hanning: funcion de ventana para el analisis de sefales dindmicas que
proporciona una mejor resolucion de frecuencia que Flattop, pero es menos
exacta en cuanto a la amplitud. Es muy (til a la hora de tomar mediciones de
vibracién en la maquinaria, mediciones con fines generales y mediciones que
contengan ruido de fondo.

Flattop: funcion de ventana para el analisis de sefales dinamicas que ofrece la
mejor exactitud de amplitud para la medicion de los componentes de
frecuencia discreta. Es muy (til para calibrar o para obtener mediciones de
vibraciones de magquinas mediante sondas de desplazamiento en cojinetes de
pelicula fluida.

Uniforme: funcién de ventana para el analisis de sefales dinamicas con
ponderacion uniforme en el tiempo. Es (til para medir corrientes transitorias,
para mediciones de respuesta mecanica y en modo de seguimiento.

Medias: define el nimero medio de muestras tomadas para la medicion. Introduzca el
nimero de promedios de FFT que se va a requerir (de 1 a 4096). Un nimero adecuado
que suele utilizarse para supervisar el estado de maquinas es de cuatro a seis medias.
A mayor nimero de medias, mas lenta la obtencion de datos.

Superposicion: el proceso de superposicion es ventajoso si el tiempo para obtener un
registro de tiempo es mucho mayor que el necesario para calcular un espectro FFT. En
el Microlog, esto tiene lugar a frecuencias inferiores a 1000 Hz (60 000 CPM).

Para frecuencias mas bajas, el grado de superposicion puede aumentarse con objeto de
reducir el tiempo necesario para obtener un nimero determinado de medias. Téngase
en cuenta, sin embargo, que conforme aumenta la superposicion, lo hace también el
volumen de informacion que comparten las medias.

El proceso de superposicion se utiliza para obtener suficientes datos colectivos nuevos
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para obtener un promedio exacto. Si la frecuencia maxima es baja y el proceso FFT es
rapido, el promedio del total incluiria un alto porcentaje de datos antiguos con
superposicion maxima.

> Sila frecuencia es inferior a 2 kHz, un 50% de superposicion 'y 6
medias son una configuracion de RUTA razonable.

e Introduzca un valor en el campo de texto y pulse Intro.
Tipo: elija entre los tipos de medias siguientes:

Espectral: la suma de magnitudes de cada linea del espectro se divide por el
nlmero total de medias (media colectiva). Es el método de promedio mas
utilizado en la obtencidn y el analisis rutinario de datos.

Tiempo sincronico: calculo de medias en el dominio temporal. Este método
para calcular medias requiere un disparador de referencia. Los componentes
de la senal que sincronizan con el disparador de referencia se intensifican,
mientras que los ruidos se suprimen rapidamente. La media sincronica en el
dominio de tiempo ofrece el mayor mejoramiento de la relacién sefal-ruido, y
resulta conveniente para los casos en que se necesite extraer senales de muy
baja amplitud o minimizar el “ruido” generado por la vibracion de otras
magquinas cercanas. Sise selecciona este método, el espectro mostrado es la
FFT de las medias de las muestras del dominio temporal sincrénico.

Bloqueo de pico: mantiene el valor mas alto recibido en cada linea del
espectro durante el tiempo de promedio. Este método de promedio es muy (til
cuando la sefnal contiene una gran variacion de amplitudes y el objetivo
primario del analisis es ver el maximo alcanzado por cada componente.

> Para formas de onda temporales, no se recomienda Tipo de
media: Media y Tipo de media: Blog pico. En su lugar, utilice
Tipo de media: Tiempo sinc.

Inclinacion del disparador externo: seleccione +/- para definir si el disparador se
activa con una senal ascendente o descendente.

[+] - activacion con una sefal ascendente.
[-] - activacion con una sefal descendente.

Nivel del disparador: introduzca un valor del nivel del disparador en el campo de texto
y pulse Intro.

> Sila configuracion de Nivel del disparador de la pantalla
Configuracion se establece en Automatico, la configuracion de
Nivel del disparador aparece como “Automatico” y no se puede
ajustar.

Puesta a cero del bin: trabaja en combinacion con la configuracion de Filtro de paso
alto. Elija entre:

On: pone a cero todo lo que queda por debajo de la configuracion de Filtro de
paso alto en FFT.

> Se recomienda poner Puesta a cero del bin en On segln lo
marcado por el parametro Limite de frecuencia baja a omitir
del sistema Microlog CMVA65.
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Off: la unidad no pone a cero todos los valores FFT registrados inferiores al
valor Filtro de paso alto seleccionado.

Configuracion de mediciones de HFD

El sistema Microlog serie GX permite las mediciones de dHFD (d High Frequency
Detection). dHFD consiste en la emulacién de mediciones de HFD que puede realizar el
dispositivo Microlog CMVA65. Se debe tener en cuenta que, debido a las diferencias
entre las plataformas CMVA y CMXA, no todas las senales producen las mismas lecturas
de HFD (CMVA) y dHFD (GX).

» PUNTOS dHFD de RUTA: cuando se obtienen datos de RUTAS en
el sistema Microlog, todos los PUNTOS HFD que se descarguen
de @ptitude Analyst se convierten automaticamente en PUNTOS
dHFD (deteccién RMS o Pico).

Configuracion de PUNTOS dHFD Sin RUTA
Para configurar PUNTOS dHFD Sin RUTA:
e Establezca Unidades en gE.

e Establezca Filtro en HFD.

e Establezca Deteccion en RMS o Pico real. Otros parametros de Deteccion
producen lecturas de dHFD repetibles; sin embargo, no tienen por qué coincidir
necesariamente con las que se obtienen de los PUNTOS de RUTA.

Configuracion de mediciones multicanal

Las mediciones multicanal permiten supervisar mediciones de Orbitas de ejes, espectro
multiple, tiempo mdltiple y de fase bicanal para mediciones Sin RUTA. Las mediciones
pueden ser con o sin disparador. En el modo sin disparador puede teclearse el valor
RPM requerido o especificarse la velocidad de funcionamiento de la pantalla de espectro.

Para todas las mediciones bicanal puede optar por visualizar el trazo de cualquiera de
los canales supervisados o de todos los canales a la vez.
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Descripcion general de las opciones de medicion multicanal

Orbita Tiempo CH1 vs. Tiempo CH2, sin filtrar o filtrado por orden
(hasta 8 ordenes), mas medicion de DC Gap

Espectro mdltiple Espectros de todos los canales de entrada capturados y
visualizados simultaneamente

Tiempo multiple Formas de onda temporal de todos los canales de entrada
capturadas y visualizadas simultaneamente

Fase bicanal Fase de entrada CH1 respecto a entrada CH2. ambos

espectros se almacenan y la fase se muestra como tabla de
pares de magnitud/fase con 8 drdenes como maximo.

» Las mediciones de orbita multicanal se describieron en la seccion
Como obtener mediciones Sin RUTA predefinidas de este
capitulo.

Configuracion de Microlog

La unidad Microlog admite mediciones de hasta tres canales mediante los dos
conectores Fischer y el conector host USB ubicados en la parte superior de la unidad.

> Para obtener detalles sobre las salidas pin, consulte la seccion
Detalles de conectores del capitulo Introduccion al sistema
Microlog serie GX de SKF.

Conector Conector Fischer CH2 Conector host USB
Fischer CH1

Canal 1 - -

Canal 2 Canal 2 -

Canal 3 Canal 3 -

Canal 4 - Canal 4

Las mediciones de dos canales se soportan mediante el uso de un sensor conectado al
conector CH1 y otro sensor conectado al conector CH2 para tomar medidas en los
Canales 1y 2, respectivamente.

Las mediciones de tres canales se admiten mediante el sensor Triax en el conector CH1.

Configuracion de las mediciones

Para configurar y obtener mediciones de espectro/tiempo multiple Sin RUTA:

Antes de configurar la medicion de espectro/tiempo mlltiple, use la opcion Una vez o
Continua del mend Configuracion para especificar la accion de visualizacion de la
medicion.
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones multicanal

En la pantalla principal, utilice los botones de flecha derecha/izquierda/arriba/abajo
para resaltar la opcion Sin RUTA. Se encuentra ahora en el modo Sin RUTA.

Pulse el botdn de funcion Usuario. Aparece la pantalla de configuracion de
“mediciones definidas por el usuario” del modo Sin RUTA.

Resalte la opcion Formato de visualizacion mediante los botones de flecha
arriba/abajo y pulse el boton de flecha derecha. Se muestra una lista desplegable.

Use los botones de flecha arriba/abajo para seleccionar Espectro, Tiempo o
Espectro + Tiempo y pulse una vez un boton Intro.

Resalte la opcion Canal de entrada mediante los botones de flecha arriba/abajo y
pulse el botdn de flecha a la derecha. Se abre una lista desplegable.

Use los botones de flecha arriba/abajo para especificar los canales de entrada: CH1
y CH2,CH2 y CH3 0 CH1y CH2 y CH3 y luego, pulse Intro.

Ajuste otros parametros de la pantalla de “Configuracion de Usuario”, segln se
describié anteriormente.

Pulse un botdn Intro para iniciar la obtencion de datos.
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones multicanal

Pantalla Espectral de dos Canales

Iro il M 12:37

MTR FAN TRAIN 21, MTR 21 OB H
VEL, Outboard horizontal velocity
Lsto

|1x RPM |Reobten| MNotas | Atras

Figura A - 7.
Pantalla de visualizacion de espectros bicanal.

En una visualizacion de canal doble, el trazo superior representa el primer canal y el
trazo inferior, el segundo canal. A ambos trazos, ya sean ocultos o visibles, les son
aplicados los valores de ajuste de la escala maxima y los movimientos del cursor.

> Para obtener mas informacion, consulte la seccion Cursor
multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de escala
maxima mas adelante en este capitulo.

> La pantalla de visualizacion de espectro mdltiple tiene las mismas
funciones que las pantallas de espectros Con o Sin RUTA.

Los botones de funcion operan segin se describid anteriormente.
Las opciones del men( Ver para visualizaciones de dos canales son:

FFT de dos can.: Vista predeterminada
Informacion de PUNTO

FFT de dos can.: Sin global

FFT Ch1: Vista predeterminada

FFT Ch1: Sin global

FFT Ch2: Vista predeterminada

FFT Ch2: Sin global
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones multicanal

Pantalla de Tiempo de dos Canales

Iro il M 12:37

Reobtenl MNotas | Atras |T

Figura A - 8.
Pantalla de visualizacion de formas de onda temporal bicanal.

En una visualizacion de forma de onda temporal de dos canales, el trazo superior
representa el primer canal (CH1 o CH3) y el inferior, el canal 2.

> La pantalla de visualizacion de Tiempo dual tiene las mismas
funciones que la pantalla de formas de onda temporal Con o Sin
RUTA.

Las opciones del mend Ver son:

FFT de dos can.: Vista predeterminada
Informacion de PUNTO

FFT de dos can.: Sin global

FFT Ch1: Vista predeterminada

FFT Ch1: Sin global

FFT Ch2: Vista predeterminada

FFT Ch2: Sin global
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones multicanal

Pantalla de Espectro+Tiempo de dos Canales

Cchi o Itn il 7lij08-58

ulg/seg

|1x RPM |Reobten| MNotas | Atras

Figura A - 9.
Pantalla de visualizacion de espectro/tiempo de dos canales.

En una visualizacion de espectro/tiempo de dos canales, los primeros dos trazos
representan el espectro y el tiempo para el canal 1. Los segundos dos trazos
representan el espectro y el tiempo para el canal 2.

Las opciones del mend Ver son:

FFT y hora de dos can.: Vista predeterminada
Informacion de PUNTO

FFT y hora de dos can.: Sin global
FFT y hora Ch1: Sin global

FFT Ch1: Vista predeterminada
FFT Ch1: Sin global

Solo hora CH1

FFT y hora Ch2: Sin global

FFT Ch2: Vista predeterminada
FFT Ch2: Sin global

Solo hora CH2
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones multicanal

Visualizaciones Triax

Iro il ) 12:43

_D'I -
= - — L
0 CPM 30000
Ch3 _ ~ OCPM Opulg/seg s
0828 :
(7]

0 CPM 30000

Ubic. predet., Punto predet., 1
Horiz

|1x RPM |Reobten| MNotas | Atras |T
Figura A - 10.

Pantalla de visualizacion espectral Triax.

Si se seleccionaron tres canales de entrada, los datos se obtienen con un sensor de
acelerémetro Triax, que simultaneamente obtiene tres mediciones para la ubicacion de
sensor (una para cada eje supervisado mediante el sensor de acelerémetro Triax). Las
mediciones Triax muestran tres espectros, uno para cada eje.

Las opciones del mend Ver son:

Triax: Vista predeterminada
Informacion de PUNTO

Triax: Sin global

FFT Ch1: Vista predeterminada
FFT Ch1: Sin global

FFT Ch2: Vista predeterminada
FFT Ch2: Sin global

FFT Ch3: Vista predeterminada
FFT Ch3: Sin global

> Las mediciones Espectro + Tiempo Triax incluyen opciones para
ver la Vista predeterminada (espectro), FFT y hora o Sélo hora
para cada canal.

e Una vez finalizada la obtencidn y visualizacion de los datos de medicion del
espectro/tiempo multicanal, pulse Intro para almacenar los datos y volver a la
pantalla principal del modo Sin RUTA.
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Sin RUTA

Configuracion de mediciones de fase hicanal

Configuracion de mediciones de fase bicanal

Descripcion general

Una medicion de fase bicanal muestra los espectros para los canales de entrada1y 2y
el angulo de fase relativo entre ambos. Efectivamente se mide la diferencia de fase
entre las dos entradas. Se denomina fase relativa.

Los espectros de ambos canales de entrada se almacenan y la fase relativa entre los
dos canales se visualiza como tabla de pares de magnitud/fase de hasta 8 4rdenes de la
velocidad de funcionamiento.

Configuracion de las mediciones

Para configurar y obtener una medicion de fase bicanal Sin RUTA:

En la pantalla principal, utilice los botones de flecha derecha/izquierda/arriba/abajo
para resaltar la opcion Sin RUTA. Se encuentra ahora en el modo Sin RUTA.

Pulse el boton de funcion Usuario. Aparece la pantalla de configuracion de
“mediciones definidas por el usuario” del modo Sin RUTA.

Resalte la opcion Formato de visualizacion mediante los botones de flecha
arriba/abajo y pulse el boton de flecha derecha. Se muestra una lista desplegable.

Use los botones de flecha arriba/abajo para seleccionar Fase y pulse un boton Intro.

Resalte la opcion Canal de entrada mediante los botones de flecha arriba/abajo y
pulse el botdn de flecha a la derecha. Se abre una lista desplegable.

Utilice los botones de flecha arriba/abajo para seleccionar CH1y CH2 o0 CH2 y CH3
y pulse un boton Intro.

Ajuste otros parametros de la pantalla de “Configuracion de Usuario”, segln se
describi6 anteriormente.

Pulse de nuevo un botdn Intro para introducir la velocidad de funcionamiento y
comenzar la obtencion de datos. Aparece el cuadro de dialogo Obtencion de datos
con una indicacion para especificar la velocidad de funcionamiento en la parte
inferior de la pagina.

Ubic. predet., Punto predet., 1
Horiz

Se debe especificar vel. de func.
Seleccione un metodo pf especif. vel.

B.dat | Escrib. | Esp. t

Figura A - 11.

Pantalla Obtencion de datos con opciones de velocidad de funcionamiento.
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones de fase hicanal

Para introducir las RPM manualmente:
Existen tres opciones para introducir las RPM:

Base de datos: toma el valor de RPM de la base de datos en caso de haberse
asignado previamente al PUNTO.

» Esta opcidn solo aparece si el PUNTO seleccionado actualmente
en el modo RUTA tiene introducida una velocidad.

Escribir: escriba el valor con el teclado numérico o
Esp.: seleccione la frecuencia 1X RPM de la pantalla de espectro.

e Pulse el boton Base de datos para usar el valor RPM previamente asignado al
PUNTO.

O BIEN

e Pulse el botdn Escribir para introducir manualmente la velocidad de
funcionamiento a través del teclado numeérico.

e Pulse el botdn de funcidon OK para guardar el valor RPM especificado e iniciar la
obtencidon de datos, o pulse Cancelar para descartar los cambios.

O BIEN

e Pulse el botdn Esp. para introducir manualmente el valor RPM de la pantalla
espectral. Después de finalizar la gama automatica y la obtencion de datos, se abre
una visualizacion espectral.

Chi Ite [l 7l 09:03

Chi _  2977.5CPM 0.082 a/seq
0.200 : : : :

...............................

pulgfseq

Figura A - 12.
Pantalla de visualizacion espectral Esp.

@ valor del cursor

e  Utilice los botones de flecha para desplazar el cursor por el espectro e indicar 1X
RPM (1 x velocidad de funcionamiento).
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Sin RUTA
Configuracion de mediciones de fase hicanal

» Use la tecla (P) para saltar de un pico a otro.

e Pulse el botén OK cuando el cursor esté situado en la frecuencia 1X del espectro.
Se inicia la obtencion de datos.

Obtencion y visualizacion de datos de fase bicanal

Después de introducir el valor RPM, pulse un botdn Intro para ejecutar la obtencion de
datos. Aparece la pantalla de fase bicanal.

Ito [ Tl 09:04

0.0280ul,,. 0,013p.,. 3
0.002pul... 0.001p... 346
0.004pul... 0.001p... 31
0.001pul... 0.000p... 36
— |0.005pul... 0.001p... 215
0.003p0l,., 0.000p... 47
— |0.003pul... 0.001p... 2785
0.006pul... 0.001p... 272

MTR FAN TRAIN 21, MTR 21 OB H

VEL, Outboard horizontal velocity

Lsto
Reobtenl MNotas | Atras

Figura A - 13.
Pantalla de visualizacion de datos de fase bicanal.

Tablas de fase

La fase se presenta en forma de tabla de pares de magnitud/fase de 8 drdenes como
maximo.

En una visualizacién de canal doble, el trazo superior muestra el primer canal y el trazo
inferior, el segundo canal. A ambos trazos, ya sean ocultos o visibles, les son aplicados
los valores de ajuste de la escala maxima y los movimientos del cursor.

> Para obtener mas informacion, consulte la seccion Cursor
multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de escala
maxima mas adelante en este capitulo.

e Use los botones de flecha arriba/abajo para desplazarse por los valores de la tabla.

e Una vez finalizada la obtencidn y visualizacion de los datos de medicion de fase
bicanal, pulse un botdn Intro para almacenar los datos y volver a la pantalla
principal del modo Sin RUTA.
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Sin RUTA
Cursor multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de escala maxima

Cursor multicanal, expansion de la visualizacion y ajustes de escala
maxima

Para las mediciones multicanal, el cursor funciona de forma simultanea en todos los
trazos (aunque uno esté oculto). Los mismo se aplica a los ajustes de escala maxima
usando los botones de flecha arriba/abajo (eje de amplitud) y ajustes de
visualizacién/expansion mediante las teclas +/- (eje frecuencia/tiempo).

Gama automatica independiente

Para las mediciones bicanal, la funcion de gama automatica se lleva a cabo
simultaneamente en ambos canales. Esto permite utilizar dos sondas de diferente
sensibilidad y analizar dos ejes con amplitudes diferentes al tiempo que se asegura una
configuracion optima de la ganancia para cada canal.

Los dos canales comparten siempre los mismos filtros, integrador y Fmax. Sin embargo,
el intervalo de entrada y el acoplamiento son independientes.

Para las mediciones de fase bicanal y de tiempo y espectro duales, si la especificacion de
obtencion es "Global y Espectro o Global solamente”, el valor global debera calcularse a
partir del espectro como RSS global: no hay soporte para valores globales analogos de
dos canales.

Funcionamiento sin disparador

La mayoria de mediciones bicanal utilizan un disparador para determinar la velocidad
de funcionamiento. Sin embargo, como se ha dicho antes, la velocidad de
funcionamiento se puede especificar manualmente o tomarse de un espectro si el
cursor se ha colocado en el pico espectral 1X. Para mas informacion sobre aplicaciones
basadas en el funcionamiento sin disparador, consultense las secciones
Funcionamiento con orbitas, Funcionamiento con espectro/tiempo dual y
Funcionamiento con fase bicanal.

> Las orbitas necesitan normalmente un disparador, pues de lo
contrario en la pantalla se ve un cursor moviéndose de forma
aleatoria en torno al trazo, que no tiene ningln significado Util.
Por consiguiente, el cursor no aparece mientras se trabaja con
orbitas en modo sin disparador. Para las orbitas, el valor RPM
especificado sirve para fijar Fmax. y la frecuencia utilizada para
configurar los filtros de entrada de la orbita.

Como revisar los datos de medicion Sin RUTA

Los datos de medicion Sin RUTA se revisan de manera similar a los datos de RUTA.
Para revisar los datos de medicion Sin RUTA:

e Enla pantalla de Sin ruta, pulse el boton de funcion Revision. Aparece la pantalla
Revision de datos.
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Sin RUTA

Como revisar los datos de medicion Sin RUTA

Revisar Datos

Default Point
@ 4/5 Default Point
@ 3/5 Default Point
@ 2/5 Default Point
@ 1/5 Default Point

Ayuda | Revisar Afras

Figura A - 14,
Pantalla de Revision Sin RUTA.

Los PUNTOS de medicion Sin RUTA se indican con un nimero (por ejemplo, 1/2
significa uno de dos) y con el ID del PUNTO.

» Cuando se obtienen datos para una medicion multicanal Sin
RUTA, cada canal aparece en una linea independiente en la lista
Revisar datos. Puede seleccionar cualquiera de las lineas
asociadas de la lista para mostrar todos los canales relacionados.

Para ver la pantalla “Revisar datos” de la medicion Sin RUTA:

e Utilice los botones de flecha arriba/abajo para resaltar el PUNTO de medicion Sin
RUTA deseado y pulse el boton de funcion Revisar. Aparece la pantalla Revisar
datos.

> Sipulsa el Intro se abre también esta pantalla.

> Las funciones de esta pantalla son idénticas a las del modo Con'y
Sin RUTA.

e Pulse un botdn Intro para volver a la pantalla de Revision Sin RUTA.
Para ver la pantalla Informacion del punto de medicion Sin RUTA:
e Pulse el botdn de funcion Ayuda para ver la pantalla Ayuda.

e Pulse el botdn de funcion Info. pto. para ver el ID de PUNTO asociado a la
medicion (si se ha introducido en la pantalla de configuracion Usuario).

e Pulse el botdn de funcidn Atras para volver a la pantalla de Revision Sin RUTA.

e Pulse el botdn Atras para volver a la pantalla Sin ruta.
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Apeéendice B

Actualizaciones de campo y accesorios

Descripcion general

Las siguientes actualizaciones de campo y accesorios se pueden usar con Microlog GX
(CMXA 75). Péngase en contacto con el representante de ventas de SKF para

informacion sobre como comprarlos.

Actualizaciones de campo

La actualizacion del médulo Analizador FFT de SKF Microlog
para CMXA 75

La actualizacion del modulo de grabador de datos de SKF
Microlog para CMXA 75

La actualizacion del modulo de Arranque/Parada de SKF
Microlog para CMXA 75

La actualizacion del modulo de funcion de respuesta de
frecuencia de SKF Microlog para CMXA 75

La actualizacion del modulo Comprobador de conformidad
de SKF Microlog para CMXA 75

La actualizacion del médulo Spindle Test de conformidad de
SKF Microlog para CMXA 75. También requiere los médulos
de Arranque/Parada y accesorios de Spindle - se venden
por separado (ver a continuacion)

La actualizacion de campo de ldler Sound Monitor de SKF
Microlog para CMXA 75. También requiere los accesorios de
ldler Sound Monitor — se venden por separado (ver a
continuacion).

Actualizacion de campo GX-M para GX-F

Actualizacion de campo GX-R para GX-M Incluye un cable
adicional, acelerometro y base magnética.

Accesorios

Para obtener informacion sobre todos los accesorios Microlog,
que incluyen sensores, dispositivos de hardware, (es decir,
tacometros, luces estroboscépicas, etc.), kits de equilibrado,
cables, baterias, accesorios de alimentacion y mas, consulte el
Catalogo de accesorios de SKF Microlog utilizando el vinculo
que aparece a continuacion.

http://www.skf.com/binary/12-48658/CM-P1-11643-EN-SKF-

Microlog-Accessories-Catalog.pdf

CMXA MOD-ANA-SL

CMXA MOD-REC-SL

CMXA MOD-RUCD-SL

CMXA MOD-FRF-SL

CMXA MOD-CTC-SL

CMXA MOD-MTX-SL

CMXA MOD-ISM-SL

CMXA 75-GXM / F-SL
CMXA 75-GXR / M-SL

SKF Microlog BKF

Arcessories Catalog

=99 &
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Apendice C
Uso de los auriculares y la luz estroboscopica

Como usar los auriculares con la unidad GX

| JADVERTENCIA! No esta certificado para usar en lugares peligrosos.

El Microlog serie GX ofrece también compatibilidad para auriculares, lo que permite a
los usuarios escuchar la vibracion mientras se registran las mediciones. De esta
manera, el operador puede verificar la integridad de la senal y observar la salida de
audio como complemento para el diagnéstico de la maquina.

Como conectar los auriculares a la unidad Microlog serie GX

Para usar los auriculares es necesario el cable CMAC 5078 (cable de auriculares).

Figura C - 1.
Auriculares conectados al sistema Microlog serie GX.

Para conectar los auriculares al Microlog:

e Conecte el cable de los auriculares al conector Host USB/CH 4/Auriculares de la
unidad Microlog.

e (Conecte el enchufe de la clavija de los auriculares en la toma del cable de los
auriculares.

Control de los auriculares con el teclado numerico

La barra de titulos de la pantalla de obtencion de datos indica el canal supervisado
(desde CH:1 hasta CH:4) y el volumen de los auriculares (desde 0 hasta +10, o MUTE).

Puede controlar el volumen y el canal con el teclado alfanumérico de la siguiente
manera:

e 6 ("M"): cambia al estado Silenciamiento del canal seleccionado
e 0/flecha arriba o 0/ flecha abajo: ajusta el volumen (de 0 a 10)

e 0/ flecha izquierda o 0/ flecha derecha: cambia los canales supervisados (desde
Ch:1 hasta Ch:4)
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Uso de los auriculares y la luz estroboscépica
Como usar la luz estroboscopica con la unidad GX

» Envolimenes elevados (por ejemplo de mas de 6 o 7), podra
experimentar una sefal distorsionada / cortada. Si ocurre esto,
baje el volumen para reducir la distorsion.

Como usar la luz estroboscopica con la unidad GX

| JADVERTENCIA! No esta certificado para usar en lugares peligrosos.

Como conectar la luz estroboscopica a la unidad Microlog serie GX

La luz estroboscapica requiere los cables accesorios CMAC 5404 (cable de entrada) y
CMAC 5406 (cable de salida).

Figura C - 2.
Luz estroboscopica conectada al sistema Microlog serie GX.

Para conectar la luz estroboscopica a la unidad Microlog:

Conecte el cable de entrada al conector Host USB/CH 4/Auriculares de la unidad
Microlog.

Conecte el conector jack del cable de entrada al conector 4 de la luz
estroboscopica.

Conecte el cable de salida al conector USB DEV / TRIG / POWER en la unidad
Microlog.

Conecte el conector jack del cable de salida al conector ¥ de la luz estroboscopica.
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Apendice D
Instrucciones de seguridad

Esquema de instalacion del instrumento (090-22600-1 Rev B)

Ubicacion para entornos peligrosos Clase |, Division 2, Grupos A, B,

CyD
1. Apto para usar en Clase |, Division 2, Grupos A, B, C, D o entornos no
peligrosos (nicamente
2. AVISO: Riesgo de explosion: las baterias se deben cambiar en un area
calificada como no peligrosa
3. AVISO: Riesgo de explosion: no conectar / desconectar mientras que el
circuito esta activo a menos que el area sea calificada como no peligrosa
4. AVISO: Riesgo de explosion: la sustitucion de componentes puede
afectar a la adecuacion de Clase |, Division 2
Cautlon 5. Los conectores que no se utilizan en el instrumento se deben cubrir por
tapas de sellado, ref.: 012-10372 0 012-10776
6. La tarjeta SD no debe desconectarse en areas peligrosas Se debe
instalar solo en un area segura
7. Unicamente los acelerémetros mencionados en la tabla 1 se pueden
usar con el instrumento en areas peligrosas.
Accesorios
Unicamente los siguientes accesorios se pueden usar con el instrumento en areas
peligrosas.
Acelerometros
Fabricante Modelo Etiqueta SKF
Wilcoxon 762-33 CMSS 762-CA
734-33
766-33 CMSS 766-CA
793-33, 793L-33 CMSS 793-CA, CMSS 793L-CA
793V-33, 793V-5-33 CMSS 793V-CA, CMSS 793V-5-CA
797-33,797L-33 CMSS 797-CA, CMSS 7971L-CA
993B-x-35
IMI CS622A01
CS625B01
SKF Microlog - GX Series D-1
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Instrucciones de seguridad
Esquema de instalacion del instrumento (090-22600-1 Rev B)

Baterias
Utilice BP-12 Unicamente.

La bateria BP-12 se puede cargar en la ubicacion peligrosa con una fuente de
alimentacion suministrada por el fabricante y CA-38 conectado al instrumento.
Conectar un acelerometro al instrumento

Un acelerdmetro se puede conectar a los conectores del panel posterior marcado CH1 y
CH2. Las opciones de conexion se muestran en el siguiente diagrama.

USB HDST/ USB DEV/
CHR/{) TRIG/PWR

Not used in hazardous locations

6 PIN FISCHER
(FISCHER PART No. 103A056-130)

2 PIN AMPHENOL

e |l
B = GROUND HIELD

A= ACCEL SIGHMAI

=3

" 6 PIN FISCHER

2 PIN AMPHENOL

o

Accel listed in table 1
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Instrucciones de seguridad

Esquema de instalacion del instrumento (090-22600-1 Rev B)

CH1 CH2 S

s '“‘-._\ - i
e

4

/  USBDEV/ w

TRIG / PWR

o

CH1 CH2 USB HOST/
- B CHR/
T S -
Kll/(/z : 6) r'<2 . 1 \}\ (55;\
| 1 \
3 5 i 5/ W4 56
\\“:':--._il_?// K}_‘_‘ --f,.‘?J X‘EL}
WW Fischer WW Fischer WW Fischer
DBPE103A0D56-130 DBPE103A056-130 DBPE102A056-230
1 Channel X 1 Channel Y “+—ChannetR-
2 Channel Y 2 N/C 2—HSBVBYS
3 Strobe Qut 3 DGnd 3—USBHost D+
4 Channel R 4 Channel Z 4—USBHost D-
5 AGnd 5 AGnd 5—Gnd
6 Channel Z 6 +5V-Tacho-Out 6—Audio-Out—
7—AGnd

1 |

I
Accelerometer Plug
WW Fischer SE103A056 range
1,2,40r6 Signal
5 Ground

Tarjetas de memoria

USB DEV/
TRIG/PWR

.2_‘

(D)

e

WW Fischer
DBPE103A0S7-130
+—Ext-BC-tn—
-2—HSB Dev B+
3-USB DevD-

4 DGnd

5 Ext Trigger Aux
HoUsBY

7 +5V-Tacho-Out

Fabricante Modelo

Sandisk Tarjeta digital seqgura SDSDx-yyy
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Instrucciones de seguridad (090-22861-1 Rev ()

Instrucciones de seguridad

Instrucciones para instalaciones en areas peligrosas (directiva ATEX 94/9/EC, Anexo I,
1.0.6, de la Unidon Europea).

Las instrucciones siguientes se aplican a equipos con nimero de certificado Ice
TRC10.006X, TRAC10ATEX31255X.

IECEx TRC 10.0006X, TRACI10ATEX31255X
Exic ICT4 GeTa = -10°C to +50°C

SKF {U.K.) Limited EH54 70P. UK

Model DIF3RATRAC2010

Channels 1 and 2 113G
Ug=25V, lo=2.9mA, Pos100mW, Ci=0, Li=0

USE DEVITRIG/PWR

Uo=5.5V, lo=75mA, Po=275mW, Cis300nF, Lis0

Information pertaining to
other certifications may
appear here.

1. Elequipo se puede utilizar con gases inflamables y vapores con instrumentos de los
grupos IIA, IIB y IIC, y con clases de temperatura T1, T2, T3y T4.

2. Elequipo solo esta certificado para utilizarse a temperaturas ambientales
comprendidas entre -10 °Cy + 50 C. No se debe utilizar fuera de este ambito.

3. El equipo no se ha evaluado como dispositivo de seguridad (seg(n lo establecido en
la directiva 94/9/EC Anexo II, clausula 1.5).

4. El equipo no esta disefiado para la exposicion permanente o a largo plazo a los
rayos UV

5. Lainstalacion e inspeccion de este equipo sélo debe efectuarla personal
debidamente capacitado, segln lo establecido en los codigos de procedimiento
pertinentes.

6. Lareparacion de este equipo solo puede efectuarla el fabricante o segiin lo
establecido en el pertinente codigo de procedimiento.

7. Periddicamente se deben inspeccionar juntas y cubiertas por si presentan dafos o
desgaste. Cualquier dano que se detecte se debe notificar al fabricante.

8. La certificacion de este equipo se basa en los materiales siguientes que se han
empleado en la fabricacion:

Caja: Cycloid 2950 policarbonato ABS mezcla
Pantalla LCD: poliéster
Cubierta de caucho (RB-1): Caucho

Si es probable que el equipo entre en contacto con sustancias agresivas, el usuario
es responsable de tomar las debidas precauciones para impedir que resulte danado,
con lo cual se asegura que no se ponga en peligro el tipo de proteccion.

Sustancias agresivas: por ejemplo, liquidos acidificantes o gases que puedan
corroer metales o disolventes que puedan afectar materiales poliméricos
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

Precauciones: por ejemplo, comprobaciones periodicas como parte de inspecciones
rutinarias o establecimiento seg(in la documentacion técnica del material de que es
resistente a determinados materiales quimicos

Los conectores CH1 y CH2 del DI93R4TRAC2010 se pueden conectar al
acelerometro MTN/1100I modelo Monitoring, BASO2ATEX1057X, o al transductor
de vibraciones 793-35 modelo Wilcoxon, SIRA 03ATEX2109X, al transductor de
vibraciones 797-35 modelo Wilcoxon, o al SIRA 03ATEX2111X o BKV modelo
8326x x xx x axe, DEMKO 01 ATEX 128807X, o BKV modelo ASA-06x, PTB 07
ATEX 2008 mediante un cable de conexion.

El conector USB DEV/TRIG/PWR del DI93TRAC2010 se pueden conectar a la
velocidad otica / sensor de fase Compact Instruments, MiniLVSxxx/N,
BAS02ATEX3259X mediante un cable de conexion.

Independientemente de la marca de los acelerometros, se limitan al uso de ATEX ||
3 G en esta aplicacion.

Para aplicaciones del Grupo Il C, el acelerémetro Wilcoxon tipo 793-35 no debe
estar sujeto a una aceleracion superior a 2800g y debe estar protegido
mecanicamente contra los impactos >4J. Para aplicaciones del Grupo Il B el
acelerdmetro no debe estar sujeto a una aceleracion superior a 4900g.

El acelerdmetro Wilcoxon tipo 797-35 no debe estar sujeto a una aceleracion
superior a 3200g.

No cambie o reemplace la bateria en areas peligrosas.

Cuando la unidad se encuentra en un area peligrosa, todos los conectores que no
se utilizan, excepto el Canal 1y 2, deben equiparse con los tapones suministrados.
Estos s6lo se deben extraer en un area calificada como no peligrosa.

La tarjeta SD no debe desconectarse en areas peligrosas Se debe instalar solo en
un area segura.

Sélo para utilizarse con el cargador PSU-13 (clasificado a 12V, 5.2A)

Sélo el Canal 1, Canal 2 y dos pines (AUX del disparador externo y +5 V-salida
tacometro) al conector Power/USB/Disparador se van a utilizar en areas peligrosas
para la conexion de equipos aprobados Ex tal como se detalla a continuacion.

Accesorios

Los siguientes accesorios se pueden usar con el instrumento en areas peligrosas.

Bateria

BP-12 (Unicamente)

SKF Microlog - GX Series D-5
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Acelerometros®
Fabricante Modelo Certificado Etiqueta SKF
Wilcoxon 793-35 SIRA 03ATEX2109X CMSS 793-EE
Wilcoxon 797-35 SIRA 03ATEX2109X CMSS 797-EE
Monitran MTN/1100I BASO2ATEX1057X CMSS 2210
Velocidad optica / sensores de fase®
Fabricante Modelo Certificado Etiqueta SKF

Compact Instruments

MiniVLSxxx/N | BASO2ATEX3259X

CMAC 5030K-Z2

Correas

Numero de parte

Descripcion

Numero de parte SKF

STR-8

Correa para transporte

CMAC 5020

STR-9

Correa de cuello

CMAC 5113

1 Otros equipos aprobados Ex se pueden utilizar siempre y cuando no invaliden los
parametros de entidad enumerados
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Glosario de terminos

Aceleracion: tasa de tiempo del cambio de
velocidad. La aceleracion normalmente se mide
con acelerometros.

Acelerometro: sensor cuya salida es
directamente proporcional a la aceleracion.
Activar: poner en estado de funcionamiento.
Alimentacion Cepstrum: Una Alimentacion
Cepstrum es el resultado de tomar la
transformacion inversa de Fourier del logaritmo
del espectro de la sefial. Una Alimentacion
Cepstrum conviente los valores del espectro de
potencia y los transforma en decibeles, que
luego realiza un FFT en la forma para producir
otro espectro. Con una Alimentacion Ceptstrum,
tanto los valores negativos como los positivos se
muestran. Una Alimentacion Cepstrum
contiene informacion acerca del valor de cambio
en las diferentes bandas del espectro. Tiene
mas altos, mas obvios picos, que hace mas facil
que el analista pueda identificarlos, dandole
mejor vista en la repeticion de ambas sefales.
Alineacion: estado en que los ejes de los
componentes de una maquina coinciden, son
paralelos o perpendiculares, en funcion de los
requisitos de diseno.

Amplitud: magnitud del movimiento dinamico o
de la vibracion. Expresada en términos de pico
a pico, cero a pico o RMS.

Analisis de senal: proceso mediante el cual se
extrae informacion sobre el comportamiento de
una senal en los dominios temporal o de
frecuencia. Describe todo el proceso de filtrado,
muestreo, digitalizacion, computacion y
visualizacion de los resultados en un formato
significativo.

Analizador de espectro: instrumento que
muestra el espectro de frecuencia de una senal
de entrada.

Ancho de banda: espacio entre frecuencias en
el que un filtro de paso de banda atenua la
senal en 3 dB.

Arranque/Autorrotacion: supervision del
estado de la maquinaria durante los procesos
de arrangue y apagado.

Asincronos: componentes de vibracion no
relacionados con la velocidad de rotacion.

Axial: en paralelo al eje geométrico del arbol.
Bit: unidad mas pequefia de almacenamiento
de informacion en un equipo. Equivalente a la
eleccion entre uno y cero.

Byte: unidad de almacenamiento de
informacion de un equipo, normalmente
equivalente a una secuencia de ocho bits 0 a un
caracter.

Campo: un elemento de datos. Ejemplos de
campo son PUNTO, Tipo, Descripcion, etc.
Canal: sensor, hardware de instrumentacion y
software necesarios para mostrar la senal de
salida.

Carga: transferencia de datos del dispositivo de
medicion al equipo host.

Ciclo: una secuencia completa de valores de una
cantidad periodica.

Control multiparametro: método para
determinar el estado de una maquina mediante
la interpretacion de mediciones que se efecttian
periddica o continuamente con la maquina en
funcionamiento.

CPM: ciclos por minuto.

CPS: ciclos por segundo. También
denominados hercios (Hz).

Defecto global en cojinete: dano relativamente
importante en un elemento del cojinete.
Descargar: transmitir informacion desde un
equipo host a un dispositivo de medicion.
Desequilibrio: estado en el que no coinciden la
masa de un arbol y sus lineas centrales
geométricas.

Desplazamiento: cambio producido en la
distancia o posicion de un objeto relativo a una
referencia.

Disparador: cualquier suceso que pueda
utilizarse como referencia de tiempo.
Distancia: véase Distancia de sonda.

Distancia de sonda: distancia fisica entre la
parte frontal del extremo de un sensor de
Foucault y la superficie observada. Esta
distancia puede expresarse en términos de
desplazamiento (mils, micrémetros) o en
términos de voltaje (milivoltios), que es el valor
(negativo) de la sefial de salida de la corriente
continua y una representacion electronica de la
distancia fisica. De acuerdo con la convencion
estandar de polaridad, una distancia decreciente
produce un incremento (menos negativo) de la
senal de salida, mientras que una distancia
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creciente ocasiona una disminucion (mas
negativa) de la sefal de salida.

Dominio de frecuencia: grafico de TRF
(amplitud y frecuencia).

Dominio temporal: grafico de amplitud
dinamica en relacion con el tiempo.

Eje: plano de referencia utilizado en rutinas de
trazado gréafico. Eleje X es el plano de
frecuencia. ElejeY es el plano de amplitud.
Equilibrado: procedimiento para ajustar la
distribucion de la masa radial de un rotor, de
modo que la linea central de la masa se

aproxime a la linea central geométrica del rotor.

Espectro: representacion de frecuencias
discretas y de sus amplitudes.

Espectro de fase: diagrama de frecuencia de
fase obtenido como uno de los resultados de
una transformacion de Fourier.

Espectro de potencia: Los valores al cuadrado
(amplitud) del espectro (cada amplitud del
espectro al cuadrado). Cuando se crea un
espectro de potencia, la unidad modifica las
unidades originales y las calcula al cuadrado (2).
Espectro de referencia: espectro de vibracion
obtenido de una maquina que funciona
correctamente y utilizado como referencia para
funciones de supervision y analisis.

Espectros de pico: medicion del dominio de
frecuencia en la que, dadas una serie de
mediciones de espectros, se retiene el espectro
de mayor magnitud en una frecuencia
especificada.

EU: véase UNIDADES DE MEDIDA.

Fase: medicion que relaciona el tiempo entre
dos senales o entre un suceso de vibracion
especifico y un impulso de Keyphasor.

Filtro: dispositivo electronico disefado para
aceptar o rechazar una banda de frecuencia
especifica.

Filtro de paso alto: filtro con banda de
transmision que se extiende desde una
frecuencia limite inferior hasta una frecuencia
(tedricamente) infinita.

Filtro de paso bajo: filtro cuya banda de
transmision se extiende desde una frecuencia
limite superior hasta la CC.

Filtro de paso de banda: filtro con una sola
banda de transmision que se extiende desde las
frecuencias limite inferiores a las superiores. El
ancho de la banda viene determinado por la
separacion de frecuencias en la que se aten(a la
amplitud en 3 dB (0,707).

Forma de onda: representacion de la amplitud
instantanea de una sefial como funcion del
tiempo.

Forma de onda temporal: véase Forma de
onda.

Frecuencia: frecuencia de repeticion de un
suceso periddico, normalmente expresada en
ciclos por segundo (Hz), en ciclos por minuto
(CPM), en revoluciones por minuto (RPM) o en
multiplos de la velocidad de funcionamiento
(6rdenes). Las drdenes se expresan en 1X para
la velocidad de funcionamiento o 2X para la
velocidad de funcionamiento duplicada, etc.
Frecuencia central: centro de la banda de
transmision en un filtro de paso de banda.
Frecuencia propia: frecuencia de las
vibraciones libres inherentes a un sistema.
Frecuencia en la que un sistema no
amortiguado con un Unico grado de libertad
oscila al desplazarlo momentaneamente de su
posicion de reposo.

Funcionamiento directo: término utilizado para
describir el funcionamiento de un analizador o
procesador que funciona continuamente a una
velocidad fija, sin estar sincronizado con un
suceso de referencia externa.

Gama de frecuencias: banda de frecuencias
(ancho de banda) en la que se considera valida
una medicion. Normalmente se refiere al limite
de frecuencia superior de analisis, siendo cero el
limite de analisis inferior.

Hanning: funcion de ventana para el analisis de
sefales dindmicas que proporciona una mejor
resolucion de frecuencia que Flattop, pero es
menos exacta en cuanto a la amplitud.

Hercio (Hz): ciclos por segundo. CPM/60.
Jerarquia: método para organizar la
magquinaria en grupos logicos o en zonas fisicas,
a fin de facilitar el acceso a la base de datos de
@ptitude Analyst. La jerarquia esta formada
por conjuntos principales, subconjuntos,
magquinas y PUNTOS de medicion.

Limite: véase Limite de alarma.
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Limite de alarma: cualquier valor a partir del
cual se considera inaceptable o peligroso
realizar la operacion.

Lineas: término comun utilizado para describir
los filtros de un analizador de sefales dinamicos
(por ejemplo, un analizador de 400 lineas).
Media: calculo promediado digital de varias
mediciones en un analizador de sefal dindmica
realizado para mejorar la exactitud estadistica o
reducir el nivel de componentes asincronos
aleatorios.

Media lineal: calculo promediado de los
registros de tiempo que da como resultado la
reduccion de los componentes asincronicos.
Muestreo externo: control de muestreo de
datos mediante una sefal de tacometro
multiplicada en un analizador de senales
dindmicas (DSA, del inglés Dynamic Signal
Analyzer). Proporciona una representacion
estatica de la vibracion con velocidad variable.
Orbita: recorrido del movimiento del gje
geomeétrico del arbol durante la rotacion.
Posicion de linea central: posicion media del
movimiento dinamico del arbol respecto a la
linea central del cojinete radial.

Posicion radial: posicion media del movimiento
dinamico del arbol en relacion con la linea
central del cojinete radial.

Proceso superpuesto: concepto relativo a un
analisis nuevo realizado en un segmento de
datos en el que solo se ha actualizado una parte
de la sefial (algunos datos anteriores y algunos
datos nuevos).

PUNTO: define una ubicacion en la maguinaria
donde se recogen datos de medicion y
determina el tipo de medicion.

Radial: direccion perpendicular a la linea central
del arbol.

Referencia de fase: senal utilizada en las
mediciones de maquinaria rotativa, generada
pOT UN Sensor que observa un suceso que se
produce una vez por revolucion.

Resonancia: estado de la amplitud de vibracion
y la respuesta de cambio de fase producidos por
la reaccion del sistema correspondiente a una
frecuencia en particular. Una resonancia se
identifica por un aumento sustancial de la
amplitud y por un cambio de fase en funcion de
dicho aumento.

Respuesta de fase: diferencia de fase (en
grados) entre las sefiales de entrada y salida del
filtro a medida que varia la frecuencia,
normalmente expresada en avance y retroceso
respecto a la entrada.

RMS: raiz cuadrada de la suma de un conjunto
de valores instantaneos elevados al cuadrado.
RUTA: secuencia de PUNTOS de medicion.
Sensibilidad: relacion entre la magnitud de una
salida y la magnitud de una cantidad medida.
También es la sefnal de entrada mas pequena a
la gue puede responder un instrumento.
Sensor: transductor gue detecta y convierte un
fenomeno fisico en una sefial eléctrica y
analogica.

Sensor de referencia de fase Keyphasor:
senal utilizada en las mediciones de maquinaria
rotativa, generada por un sensor que observa
un suceso gue se produce una vez por
revolucion. (Keyphasor es una marca de
Bently-Nevada).

Sonda: sensor de corriente de Foucault;
también se utiliza para referirse a cualquier
sensor de vibracion.

Supervision del estado de la maquinaria:
método de supervision de estado que emplea
distintas tecnologias de supervision para realizar
la mejor supervision del estado de la maquinaria.
Tendencia: medicion de una variable en
relacion con el tiempo.

Termopar: dispositivo sensible a la temperatura
compuesto por dos alambres de metales
diferentes que, al verse afectados térmicamente
(calentados o enfriados), producen un cambio
en el potencial eléctrico.

Transductor: dispositivo que convierte una
cantidad fisica en una salida eléctrica.
Transformacion Rapida de Fourier (FFT, del
inglés Fast Fourier Transform): método de
conversion de una forma de onda temporal en
un grafico de frecuencia en el que se muestra la
relacion entre las frecuencias discretas y sus
amplitudes.

TRF: véase Transformacion Rapida de Fourier.
Unidades de medida (Ul) (del inglés EU,
Engineering Units): unidades fisicas de medicion,
por ejemplo pulgadas/segundo, micrometros o
mils. El usuario selecciona el tipo de unidad.
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Velocidad en baudios: velocidad ajustable de
transmision de comunicaciones en serie.
Medida en bits por segundo.

Velocidades criticas: generalmente, cualquier
velocidad de rotacion asociada a una amplitud
de vibracion alta. A menudo, las velocidades del
rotor correspondientes a las frecuencias
naturales del sistema.

Ventana Flattop: funcién de ventana para el
analisis de sefales dinamicas que ofrece la
mejor exactitud de amplitud para la medicion de
los componentes de frecuencia discreta.
Vibracion: comportamiento de los componentes
mecanicos de una maquina cuando reaccionan
a fuerzas internas o externas. La magnitud del
movimiento ciclico se expresa en aceleracion,
velocidad o desplazamiento. Se define por la
frecuencia y los componentes basados en el
tiempo.

Vibracion axial: vibracion paralela al eje
geométrico del arbol.

Vibracion radial: vibracion perpendicular a la
linea central del arbol.
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